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Important Safety Instructions
IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS

When using an electrical Appliance, basic
precautions should always be followed, including
the following:

READ ALL INSTRUCTIONS BEFORE
USING THIS APPLIANCE
SAVE THESE INSTRUCTIONS

1. This Appliance can be used by children
aged from 8 years and above and persons
with reduced physical, sensory or mental
capabilities or lack of experience and
knowledge if they have been given supervision
or instruction concerning use of the Appliance
in a safe way and understand the hazards
involved. Children shall not play with the
Appliance. Cleaning and user maintenance
shall not be made by children without
supervision.

2. Clear the area to be cleaned. Remove power
cords and small objects from the floor that
could entangle the Appliance. Tuck rug fringe
under the rug base, and lift items such as
curtains and tablecloths off the floor.

3. If there is a drop off in the cleaning area due

© ®

10.

11.

to a step or stairs, you should operate the
Appliance to ensure that it can detect the step
without falling over the edge. It may become
necessary to place a physical barrier at the
edge to keep the unit from falling. Make sure
the physical barrier is not a trip hazard.

. Only use as described in this manual. Only

use attachments recommended or sold by
the manufacturer.

. Please make sure your power supply source

voltage matches the power voltage marked
on the Self-empty Station.

. For INDOOR household use ONLY. Do not

use the Appliance in outdoor, commercial or
industrial environments.

. Use only the original rechargeable battery

and Self-empty Station provided with the
Appliance from the manufacturer. Non-
rechargeable batteries are prohibited.

Do not use without dust bin and/or filters in place.

. Do not operate the Appliance in an area

where there are lit candles or fragile objects.
Do not use in extremely hot or cold environments
(below -5°C/23°F or above 40°C/104°F).

Keep hair, loose clothing, fingers, and all
parts of body away from any openings and
moving parts.
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Do not operate the Appliance in a room
where an infant or child is sleeping.

Do not use Appliance on wet surfaces or
surfaces with standing water.

Do not allow the Appliance to pick up large
objects like stones, large pieces of paper or
any item that may clog the Appliance.

Do not use Appliance to pick up flammable
or combustible materials such as gasoline,
printer or copier toner, or use in areas where
they may be present.

Do not use Appliance to pick up anything that
is burning or smoking, such as cigarettes,
matches, hot ashes, or anything that could
cause a fire.

Do not put objects into the suction intake.
Do not use if the suction intake is blocked.
Keep the intake clear of dust, lint, hair, or
anything that may reduce air flow.

Take care not to damage the power cord. Do
not pull on or carry the Appliance or Self-empty
Station by the power cord, use the power
cord as a handle, close a door on the power
cord, or pull power cord around sharp edges
or corners. Do not run Appliance over the
power cord. Keep power cord away from hot
surfaces.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

If the power cord is damaged, it must be
replaced by the manufacturer or its service
agent in order to avoid a hazard.

Do not use the Self-empty Station if it is
damaged. The power supply is not to be
repaired and not to be used any longer if it is
damaged or defective.

Do not use with a damaged power cord or
receptacle. Do not use the Appliance or Self-
empty Station if it is not working properly,
has been dropped, damaged, left outdoors,
or come in contact with water. It must be
repaired by the manufacturer or its service
agent in order to avoid a hazard.

Turn OFF the power switch before cleaning
or maintaining the Appliance.

The plug must be removed from the
receptacle before cleaning or maintaining
the Self-empty Station.

Remove the Appliance from the Self-empty
Station, and turn OFF the power switch to
the Appliance before removing the battery
for disposal of the Appliance.

The battery must be removed and discarded
according to local laws and regulations before
disposal of the Appliance.

Please dispose of used batteries according



27.

28.

29.

30.

31.

32.

to local laws and regulations.

Do not incinerate the Appliance even if it
is severely damaged. The batteries can
explode in a fire.

When not using the Self-empty Station for a
long period of time, please unplug it.

The Appliance must be used in accordance
with the directions in this Instruction Manual.
yeedi cannot be held liable or responsible for
any damages or injuries caused by improper
use.

The robot contains batteries that are only
replaceable by skilled persons. To replace
the robot’s battery, please contact Customer
Service.

If the robot will not be used for a long time,
power OFF the robot for storage and unplug
the Self-empty Station.

WARNING: For the purposes of recharging
the battery, only use the detachable supply
unit CH1918 provided with the Appliance.

To satisfy RF exposure requirements, a
separation distance of 20 cm or more should
be maintained between this device and
persons during device operation.

To ensure compliance, operations at closer
than this distance is not recommended. The
antenna used for this transmitter must not
be co-located in conjunction with any other
antenna or transmitter.




To disable Wi-Fi module on Robot, power the
robot ON.

Place the robot on the Self-empty Station making
sure the Charging Contacts on Robot and the
Self-empty Station Pins make a connection.
Press and hold the AUTO Mode Button on the
robot for 20 seconds until Robot emits 3 beeps.
To enable Wi-Fi module on Robot, power the
robot OFF and then power ON. The Wi- Fi module
is turned on when Robot is restarted.

@ Class Il
Short-circuit-proof safety isolating
transformer

Switch mode power supply

For indoor use only

— Direct current

~ Alternating current

For EU Countries

For EU Declaration of Conformity information, visit
https://www.yeedi.com/support

X

—
Correct Disposal of this Product

This marking indicates that this product should
not be disposed of with other household waste
throughout the EU. To prevent possible harm to the
environment or human health from uncontrolled
waste disposal, recycle it responsibly to promote
the sustainable reuse of material resources. To
recycle your used device, please use the return
and collection systems or contact the retailer
where the product was purchased. They can safely
recycle this product.




/1.1 Package Contents

Base Dust Container Ramp Extension

% @
Screw Driver Base Socket Screws Power Cord
Instruction Manual Edge Brush Washable Mopping Pad Mopping Pad Plate

Note: Figures and illustrations are for reference only and may differ from actual product appearance.
Product design and specifications are subject to changes without notice.




/1.2 Product Diagram
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2. Operating and Programming/2.1 Notes Before Cleaning

Tidy up the area to be cleaned by putting During the first use, make sure each room door is It may be necessary to place a physical

furniture, such as chairs, in their proper place. open to help Robot fully explore your house. barrier at the edge of a drop to stop the
unit from falling over the edge.

Please do not stand in narrow

cloths and slippers, etc. on the K \ Before using the product on a rug spaces, such as hallways, and
k@ with tasseled edges, please fold make sure not to block the

Put away objects including wires,

floor to improve the cleaning

efficiency. the rug edges under. Detection Sensor.

I




/2.2 Preparation

Please remove all protection materials on Robot and Self-empty e Tighten the Base Socket Set Screws

Station before use.

o Connect the Dust Container and the Base

7N




e Assemble Self-empty Station 6 Self-empty Station Placement




G Install Edge Brush

e Power ON

6 Charge Robot

Note: When Robot completes the cleaning cycle or when the battery
gets low, Robot automatically returns to the Self-empty Station to
recharge itself. Robot can also be sent back to the Self-empty Station
at any time by using the yeedi App or by pressing the AUTO Button on
the robot for 3 seconds.

Empty remaining water from the Reservoir and remove the Mopping
Pad Plate before charging Robot.



/2.3 yeedi App

To enjoy all available features, it is recommended to control your Robot via the yeedi App.

Disconnected to Wi-Fi or
waiting for Wi-Fi connection

Connecting to Wi-Fi

Before you start, make sure that: Wi-Fi Indicator Light

¢ Your mobile phone i§ connelcted tF) a Wi-Fi network. Stowly flashing

® The 2.4GHz band wireless signal is enabled on your router.

« The Wi-Fi indicator light on Robot is slowly flashing. ’,'\\ Rapidly flashing
Solid

Connected to Wi-Fi

’ Download on the GETITON
@& AppStore ® Google Play Tips:

\ ) If you have any problems during the Wi-Fi setup process, refer to the

[Q yeedi ]

Troubleshooting > Wi-Fi Connection section in this manual.

1= I




/2.4 Start, Pause, Wake Up, Power Off
eWake Up

e Power OFF

Note: The robot’s Control Panel stops glowing after the robot is
paused for a few minutes. Press the AUTO Mode Button on Robot to
wake it up.

P
Sl

Note: When Robot is not working, it is recommended to keep it
switched ON and charging.




/2.5 Mopping System

Note:
1. To prolong the service life of the reservoir, it is recommended to use purified water or softened water for the mopping system.

2. If you need to clean the carpet, please uninstall the Mopping Pad Plate first.
3. Empty the reservoir after Robot finishes mopping.

»




/3.1 Mopping System

Before performing cleaning and maintenance tasks on Robot, turn the robot OFF and unplug the Self-empty Station.




3. Maintenance/3.2 Dust Bin and Filters

Dust Bin

Note: 1. Please rinse the filter with water as shown above. 2. Do not use finger or brush to clean the filter.
3. Be sure to dry out the filter for at least 24 hours after washing.




/3.3 Main Brush, Edge Brush and Mapping Sensor

Note: A Multi-Function Cleaning Tool is provided for easy maintenance. Handle with care, this cleaning tool has sharp edges.

Main Brush

Edge Brush Mapping Sensor




/3.4 Other Components
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3. Maintenance/3.5 Self-empty Station

Note: Before performing cleaning and maintenance on Self-empty Station, unplug it first.
* For a proper maintenance, wipe with a clean dry cloth, and avoid using any detergent or cleaning spray.

Self-empty Station Pins Infrared Signal Emitter

NS
"’D
L)
Dust Bag
0 Dispose the Dust Bag

——— -

* The Dust Bag will be sealed by the handle so the dust will not leak.




e Clean the Blower Cover o Close the Dust Container Lid




Dust Evacuation Tube

Unscrew the Dust Evacuation Uninstall the Dust Evacuation Clean the Dust Evacuation Tube
Tube Cover Tube Cover




/3.6 Regular Maintenance

To keep Robot running at peak performance, perform maintenance tasks and replace parts with the following frequencies:

Robot Part Maintenance Frequency Replacement Frequency
Washable Mopping Pad After each use Every 50 washings
Reservoir/Mopping Pad Plate After each use /
Edge Brush Once every 2 weeks Every 3-6 months
Main Brush Once per week Every 6-12 months
Sponge Filter/High Efficiency Filter Once per week Every 3-6 months
Universal Wheel
Anti-Drop Sensors Bumper
Mapping Sensor Once per week /
Charging Contacts
Self-empty Station Pins

A multi-function Cleaning Tool is provided for easy maintenance. Handle with care, this cleaning tool has sharp edges.
Note: yeedi manufactures various replacement parts and fittings. Please contact Customer Service for more information on replacement parts.




4. Indicator Light

Robot

Robot will tell you something is wrong with an indicator light and voice report. More detailed support is available through the yeedi app
and online website.

Indicator Light Scenario

The robot is cleaning.

AUTO Mode Button glows a solid WHITE.
The robot is paused while cleaning.

The robot is charging.

AUTO Mode Button flashes WHITE. The robot is starting.

The robot is relocating.

AUTO Mode Button glows a solid RED. The robot has low battery.

AUTO Mode Button flashes RED. The robot has a problem.




Self-empty Station

The light effect of the Status Indicator on Self-empty Station corresponds to different conditions and solutions. For more support, please refer to
yeedi App or the Troubleshooting Section of this manual.

Light Effect Status Solutions
The Self-empty Station is in standby. /
Indicator light off
Robot is in Do Not Disturb Mode. /
Robot returns to the Self-empty Station and /

starts to self-empty.

Glowing a solid WHITE Robot is self-emptying. /

The Self-empty Station's suction power decreased. | Please check the Dust Bag.

The Dust Bag is not installed. Please install the Dust Bag.

The Self-empty Station failed to self-empty the

dust. Please check the solution in the App.

Glowing a solid RED

The Dust Container Lid is not closed. Please make sure the Dust Container Lid is firmly closed.




/5.1 Troubleshooting

No. Malfunction Possible Causes Solutions

Incorrect home Wi-Fi username or password

Enter the correct home Wi-Fi username and password.
entered.

] Robot is not able to connect to gggglt is not within range of your home Wi-Fi g/ilg:zlsure Robot is within range of your home Wi-Fi

the home Wi-Fi network.

Turn ON Power Switch. Press the RESET Button for 3
seconds. Robot is ready for network setup when it plays
a musical tune and its Wi-Fi Indicator light flashes slowly.

Network setup started before Robot was
ready.

Robot is not switched ON. Switch ON Robot.

Robot has not connected to the Self-empty Be sure that the robot’s Charging Contacts have
Station. connected to the Self-empty Station Pins.

The Power Cord is not connected to the Self- | Make sure the Power Cord is firmly connected to the
2 | Robot is not charging. empty Station. Self-empty Station.

Re-activate the battery. Switch ON. Place Robot on the
The battery is completely discharged. Self-empty Station by hand, remove after charging for 3
minutes, repeat 3 times; then charge normally.

Make sure the Self-empty Station is The Self-empty Station is not connected to the power
connected to the power supply. supply.




No. Malfunction Possible Causes Solutions
The Self-empty Station is not correctly Refer to section 2.2 to correctly place the Self-empty
placed. Station.
The Self-empty Station is disconnected or Please check if the Self-empty Station is connected to
moved. power. Do not move the Self-empty Station manually.
Robot is working in a dark environment. Make sure to use Robot in a well illuminated environment.
Robot cannot return to the
3 :
Self-empty Station. . . . . .
Robot is paused for more than 60 minutes. Avoid pausing Robot for over 60 minutes.
Robot did not start cleaning from the Self- Make sure Robot starts cleaning from the Self-empty
empty Station. Station.
The Ramp Extension is not installed. Please install the Ramp Extension so the robot can return
to charge successfully.
Robot is working in a dark environment. Make sure to use Robot in a well illuminated environment.
When the battery gets low, Robot
automatically switches to Return to Charger . .
Mode and returns to the Self-empty Station This is normal. No solution necessary.
Robot returns to the Self- oce : pty
4 | empty Station before it has to recharge itself.
finished cleaning. Working time varies according to floor
surface, room complexity and the Cleaning This is normal. No solution necessary.
Mode selected.
) . ) Remove small objects from the floor and tidy up the
The cleaning area is not tidy. . .
cleaning area before Robot starts cleaning.
5 Robot gets stuck while working | Robot is tangled with something on the floor Robot will try various ways to free itself. If it is
and stops. (electrical wires, curtains, Carpet fringing, etc.). unsuccessful, manually remove the obstacles and restart.
6 Robot makes much noise when | The brushes are tangled, or the dust bin is Clear the debris stuck regularly.

cleaning.

stuck.

20 N




No.

Malfunction

Possible Causes

Solutions

The water is not coming out of

The water inlet filter on the bottom of
Reservoir is clogged.

Unscrew the water inlet on the bottom of Reservoir and
clean the filter.

7 | the Reservoir when Robot is The Reservoir runs out of water. Add water into the Reservoir.
mopping.
The water outlets on the bottom of Robot are Check the water outlets on the bottom and clean.
clogged.
8 The reservoir drop; out of The reservoir is not properly installed. The reservoir is properly installed when it clicks into
place during cleaning. place.
The Dust Container Lid is not closed. Close the Dust Container Lid.
The Dust ng is not installed to the Self- Install the Dust Bag and close the Dust Container Lid.
empty Station.
Manually move The robot to the Self-empty In order to make sure The robot starts s.elf-empty
) h . : successfully, avoid picking up and moving the Self-empty
Station will not trigger self-emptying. Station during the cleanin
The robot does not start 9 9-
9 | emptying after returning to the | The robot returns to the Self-empty Station

Self-empty Station.

running Video Manager in the App.

This is normal.

Do Not Disturb mode is enabled in yeedi
App.

This is normal. Disable Do Not Disturb mode in the App,
or start self-emptying manually.

The Dust Bag is full.

Replace the Dust Bag and close the Dust Container Lid.

If the possible causes are excluded, it might
be a component malfunction.

Please contact customer service.




No.

Malfunction

Possible Causes

Solutions

The robot fails to self-empty

The Dust Bin is not installed.

Please install the Dust Bin with two Self-empty Outlets on
the bottom.

The Dust Bag is full.

Replace the Dust Bag and close the Dust Container Lid.

10 )
the Dust Bin. The Self-empty Outlets on the Dust Bin is Uninstall the Dust Bin and clean the debris on the Self-
stuck by debris. empty Outlets.
Dust Evacuation Tube is blocked. Clean the Dust Evacuation Tube.
Eme p_arnclﬁs arehal;solrjbed gmde the Dust Clean the Dust Container Lid and inner wall.
11 | There is debris in the Dust ontainer through the Dust Bag.
Container.
The Dust Bag is damaged. Check the Dust Bag and replace it.
12 Th? robot Igaks dust or debris The Self-empty Outlets are stuck by debris. Uninstall the Dust Bin and clear the debris.
while cleaning.
13 | The Base is dirty. Main Brush has debris on it and requires Clean the Main Brush.

cleaning.

> N




/5.2 Wi-Fi Connection

Before Wi-Fi setup, make sure Robot, mobile phone, and Wi-Fi network meet the following requirements.

Robot and Mobile Phone Requirements

e Robot is fully charged and the power switch of Robot is turned on.

¢ Wi-Fi status light slowly flashes.

e Turn off mobile phone’s cellular data (you can turn it back on after setup).

Wi-Fi Network Requirements

¢ You are using a 2.4GHz or 2.4/5 GHz mixed network.

e Your router supports 802.11b/g/n and IPv4 protocol.

e Do not use a VPN (Virtual Private Network) or Proxy Server.

* Do not use a hidden network.

¢ WPA and WPA2 using TKIP, PSK, AES/CCMP encryption.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) is not supported.

e Use Wi-Fi channels 1-11 in North America and channels 1-13 outside North America (refer to local regulatory agency).

e If you are using a network extender/repeater, the network name (SSID) and password are the same as your primary network.




6. Product Specifications

Model DVX34
Rated Input 20V=—== 1A
Self-empty Station Model CH1918
For European Union Only 220-240V ~ 50-60Hz 0.3A
Rated Input(Charging)
For Russia Only 220V ~ 50-60Hz 0.3A
Rated Output 20V == 1A
Power (Auto-Disposing) 1000W
Frequency bands 2400-2483.5MHz
Off Mode Power Less than 0.50W
Networked Standby Power Less than 2.00W

Output power of the Wi-Fi module is less than 100mW.
Note: Technical and design specifications may be changed for continuous product improvement.
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Wichtige Sicherheitshinweise
WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE

Beim Gebrauch eines elektrischen Gerats sind
einige grundlegende Sicherheitshinweise zu
beachten. Dazu gehéren auch die folgenden
Hinweise:

LESEN SIE ALLE ANWEISUNGEN VOR
GEBRAUCH DIESES GERATS.
BEWAHREN SIE DIESE ANLEITUNG AUF.

1.

Dieses Gerat ist zur Verwendung durch Kinder
ab acht Jahren oder durch Personen mit
eingeschrankten physischen, sensorischen
oder geistigen Fahigkeiten bzw. fehlenden
Erfahrungen und Kenntnissen geeignet, sofern sie
dabei beaufsichtigt oder bezlglich der sicheren
Handhabung des Geréats angeleitet werden und
die damit verbundenen Gefahren verstanden
haben. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen.
Reinigung und anwenderseitige Wartung durfen
nicht durch unbeaufsichtigte Kinder erfolgen.

R&umen Sie den zu reinigenden Bereich frei.
Entfernen Sie Netzkabel und kleine Gegenstande,
in denen sich das Gerat verfangen kénnte,
vom Boden. Legen Sie Teppichfransen unter
den Teppich, und achten Sie darauf, dass
Vorhénge, Tischdecken u. A. nicht bis zum Boden

herunterhdngen.

. Wenn sich im zu reinigenden Bereich Abséatze in

Form von Stufen oder Treppen befinden, ist das
Geréat so zu bedienen, dass die Stufe erkannt
wird, ohne dass das Gerét Uber die Kante féllt. Es
kann erforderlich sein, eine physische Barriere an
der Kante anzubringen, um ein Herunterfallen des
Gerats zu verhindern. Stellen Sie sicher, dass die
physische Barriere keine Stolperfalle darstellt.

. Verwenden Sie das Gerat nur gemaB der

Beschreibung in dieser Bedienungsanleitung.
Verwenden Sie nur empfohlene bzw. vom Hersteller
angebotene Zubehorteile.

. Stellen Sie sicher, dass die Spannung der

Stromquelle mit der auf dem Typenschild der
Station zur Selbstentleerung angegebenen
Netzspannung tbereinstimmt.

. Verwenden Sie das Gerat AUSSCHLIESSLICH fur

INNENRAUME im Haushalt. Verwenden Sie das
Geréat nicht im Freien oder fir kommerzielle oder
industrielle Anwendungen.

. Benutzen Sie nur den aufladbaren Original-Akku

und die Station zur Selbstentleerung, die vom
Hersteller mit dem Gerat mitgeliefert wurden. Nicht
wiederaufladbare Akkus sind verboten.

. Verwenden Sie das Gerét nicht ohne Staubbehalter

bzw. Filter.

. Verwenden Sie das Gerat nicht in Bereichen, in

denen sich brennende Kerzen oder zerbrechliche

o N



10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

Gegenstande befinden.

Verwenden Sie das Gerét nicht in extrem heiBen oder
kalten Umgebungen (unter -5 °C/23 °F oder Uber
40 °C/104 °F).

Halten Sie Haare, lose Kleidung, Finger und
sonstige Kérperteile von Offnungen und sich
bewegenden Teilen fern.

Verwenden Sie das Gerat nicht in Rdumen, in
denen Babys oder Kinder schlafen.

Verwenden Sie das Gerat nicht auf nassen Flachen
oder auf Flachen, auf denen Wasser steht.

Achten Sie darauf, dass das Gerat keine groBeren
Gegenstande wie Steine, groBe Papierstiickchen
oder sonstige Gegenstédnde, die das Geréat
verstopfen kénnten, aufnimmt.

Verwenden Sie das Gerat nicht, um entziindliche
oder brennbare Materialien wie Benzin, Drucker-
oder Kopierertoner aufzunehmen, und meiden
Sie beim Gebrauch Bereiche, in denen diese
Materialien anzutreffen sind.

Verwenden Sie das Geréat nicht, um Zigaretten,
Streichhdlzer, heiBe Asche oder sonstige
brennende, qualmende oder brandausldsende
Gegenstédnde aufzunehmen.

Stecken Sie keine Gegenstande in die
Ansaug6ffnung. Lassen Sie das Gerat nicht mit
verstopfter Ansaugéffnung arbeiten. Halten Sie die
Ansaug6ffnung frei von Staub, Flusen, Haaren oder
sonstigen den Luftstrom behindernden Materialien.

18.

19.

20.

21.

22.

Achten Sie darauf, dass das Netzkabel nicht
beschadigt wird. Ziehen oder tragen Sie das Gerat
bzw. die Station zur Selbstentleerung nicht am
Netzkabel, verwenden Sie das Netzkabel nicht
als Haltegriff, klemmen Sie das Netzkabel nicht
in einer geschlossenen Tur ein, und ziehen Sie es
nicht Uber scharfe Kanten oder Ecken. Achten Sie
darauf, dass das Gerét nicht Uber das Netzkabel
fahrt. Halten Sie das Netzkabel von heien Flachen
fern.

Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es
durch den Hersteller oder dessen Kundendienst
ausgewechselt werden, damit keine Gefahren
davon ausgehen.

Verwenden Sie die Station zur Selbstentleerung
nicht, wenn sie beschéadigt ist. Das Netzteil darf
nicht repariert oder weiterverwendet werden, wenn
es beschadigt oder defekt ist.

Verwenden Sie das Gerat nicht, wenn das
Netzkabel oder die Steckdose beschadigt sind.
Verwenden Sie das Geréat oder die Station zur
Selbstentleerung nicht, wenn es bzw. sie nicht
einwandfrei funktioniert, heruntergefallen ist,
beschadigt wurde, im Freien gelassen wurde
oder mit Wasser in Bertihrung gekommen ist. Die
Reparatur muss durch den Hersteller oder dessen
Kundendienst durchgeflihrt werden, um Gefahren
zu vermeiden.

Schalten Sie das Gerat vor dem Reinigen oder



23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

Warten aus (Betriebsschalter auf AUS).

Vor dem Reinigen oder Warten der Station zur
Selbstentleerung muss der Stecker aus der
Steckdose gezogen werden.

Entfernen Sie vor dem Entsorgen des Gerats den
Akku. Nehmen Sie hierzu das Geréat aus der Station
zur Selbstentleerung, und schalten Sie es aus
(Betriebsschalter auf AUS).

Vor dem Entsorgen des Gerats ist der Akku
entsprechend den o6rtlichen Gesetzen und
Vorschriften zu entfernen und zu entsorgen.
Gebrauchte Akkus sind entsprechend den 6értlichen
Gesetzen und Vorschriften zu entsorgen.
Verbrennen Sie das Gerat nicht, auch wenn es
stark beschéadigt ist. Die Akkus kénnen im Feuer
explodieren.

Wenn die Station zur Selbstentleerung langere
Zeit nicht benutzt wird, ist sie vom Stromnetz zu
trennen.

Verwenden Sie das Gerat gemaB den Anweisungen
in dieser Bedienungsanleitung. yeedi Gbernimmt
keine Haftung fur Verletzungen und Schaden, die
durch unsachgemaBe Nutzung entstehen.

Der Roboter enthalt Akkus, die nur durch
geschultes Personal ausgewechselt werden
dirfen. Zum Auswechseln oder Entfernen des
Akkus des Roboters wenden Sie sich bitte an den
Kundendienst.

Wenn der Roboter langere Zeit nicht benutzt wird,

schalten Sie ihn vor der Lagerung aus. Trennen Sie
auBerdem die Station zur Selbstentleerung vom
Netz.

32. WARNUNG: Verwenden Sie zum Wiederaufladen
des Akkus ausschlieBlich das mit dem Gerat
mitgelieferte abnehmbare Netzteil CH1918.

Um den Anforderungen der HF-
Strahlenbelastungsrichtlinien zu entsprechen,
ist beim Betrieb dieses Geréats darauf zu
achten, dass ein Mindestabstand von
20 cm zwischen dem Gerat und Personen
eingehalten wird.

Um die Einhaltung der Richtlinien zu
gewabhrleisten, sollte der Abstand beim Betrieb
nicht geringer sein. Die fUr diesen Sender
verwendete Antenne darf nicht in Verbindung
mit anderen Antennen oder Sendern
aufgestellt werden.

o I



Umdas WLAN-Modulam Roboterzu deaktivieren,
schalten Sie den Roboter ein.

Setzen Sie den Roboter in die Station zur
Selbstentleerung, und vergewissern Sie sich,
dass sich die Ladekontakte am Roboter und
die Kontakte der Station zur Selbstentleerung
berihren.

Halten Sie die AUTO-Modus-Taste am Roboter
20 Sekunden lang gedriickt, bis der Roboter
dreimal piept.

Um das WLAN-Modul am Roboter zu aktivieren,
schalten Sie den Roboter aus und anschlieBend
wieder ein. Das WLAN-Modul wird eingeschaltet,
wenn der Roboter neu gestartet wird.

Klasse Il

Kurzschlussfester
Sicherheitstransformator

Schaltnetzteil

Nur zur Verwendung in Innenrdumen
vorgesehen

Gleichstrom

1 D ® @

Wechselstrom

Fiir EU-Lander

Informationen zur EU-Konformitétserklarung
finden Sie unter https://www.yeedi.com/support.

X

—
OrdnungsgemaBe Entsorgung dieses
Produkts

Diese Kennzeichnung gibt an, dass das Produkt
EU-weit nicht mit dem Hausmdill entsorgt werden
darf. Recyceln Sie das Gerét verantwortungsvoll,
um die nachhaltige Wiederverwendung der
Materialien zu unterstitzen und madgliche
Umwelt- oder Gesundheitsschaden durch eine
unkontrollierte Abfallentsorgung zu vermeiden.
Verwenden Sie zum Recyceln lhres gebrauchten
Geréats entsprechende Ruckgabe- und
Sammelsysteme, oder wenden Sie sich an den
Héandler, bei dem Sie das Gerat gekauft haben.
Er kann das Produkt sicher entsorgen.




/1.1 Lieferumfang

Basis Staubbehéalter Rampenerweiterung

Schraubendreher Basissockelschrauben Netzkabel Staubbeutel
Instruction Manual
Bedienungsanleitung Randburste Waschbares Wischtuch Wischtuchplatte

Hinweis: Abbildungen dienen nur als Referenz und kénnen vom tatsachlichen Erscheinungsbild des Produkts abweichen.
Produktdesign und technische Daten kdnnen ohne Vorankiindigung geéndert werden.

oo N




/1.2 Produktzeichnung

Roboter

Kartierungssensor

Kollisionsschutzsensoren und
StoBschiene

Betriebsschalter

AUTO-Modus- {o) RESET-Taste
Taste

WLAN-Anzeige

Multifunktions-
Reinigungswerkzeug

_oc_RU

Ansicht von unten
Ladekontakte

Universalrad

Akku

» Antriebsrader

/ // Wasserauslass

Offnung fur
Wischtuchplatte

Randbiirste

Hauptburste

Entriegelungstaste
fur die Hauptbirste

Teppicherkennungssensoren
Absturzsensoren PP 9

Absturzsensoren

Behélter




Staubbehalter

Auslass fir Selbstentleerung

Filterschwamm

Staubbehaltergriff

Entriegelungstaste

Filternetz Feinstaubfilter

Behalter

Wischtuchplatte

Waschbares Wischtuch

Station zur Selbstentleerung

Entriegelungstaste fiir
den Deckel

Kontrollleuchte

Infrarot-Signalsender

Einlass fur die

Kontakte der Station zur
Selbstentleerung

Selbstentleerung

Rampenerweiterung

I




Station zur Selbstentleerung (Riickseite) Station zur Selbstentleerung (Unterseite)

— Basisschraubensockel
—

Netzkabelaufwicklung

Anschluss fiir

o Stellschrauben fir
‘ Netzkabel die Abdeckung des
‘ Staubabsaugrohrs
__ N
% Staubabsaugrohr
‘ + Rohrabdeckung

Rampenerweiterung
Schlitz

Netzkabel

Geblaseabdeckung




2. Bedienung und Programmierung/2.1 Vor der Reinigung

Stellen Sie Mobel wie Stlihle in dem Stellen Sie bei der ersten Verwendung sicher, Es kann erforderlich sein, eine
zu reinigenden Bereich an den dafir dass jede Tur gedffnet ist, damit der Roboter lhr physische Barriere an der Kante
vorgesehenen Platz. Haus vollsténdig erkunden kann. einer Stufe anzubringen, um ein

Herunterfallen des Geréts zu verhindern.

Entfernen Sie Gegenstande /f\\ Schlagen Sie vor dem Gebrauch Stehen Sie bitte nicht an engen
wie Kabel, Tucher, Hausschuhe ?/ \ des Gerdts auf einem Vorleger mit Stellen wie etwa in Fluren,
usw. vom Boden, um die \ ' Fransen die Kanten des Vorlegers und achten Sie darauf, den
Reinigungseffizienz zu verbessern. \ / um. Erkennungssensor nicht zu

o blockieren.

< N




/2.2 Vorbereitung

Entfernen Sie vor der Verwendung das gesamte Schutzmaterial 9 Ziehen Sie die Feststellschrauben der Basis fest
vom Roboter und von der Station zur Selbstentleerung.

o SchlieBen Sie den Staubbehilter und die Basis an




e Zusammensetzen der Station zur Selbstentleerung e Aufstellen der Station zur Selbstentleerung




G Installation der Randbiirste

e Aufladen des Roboters

Hinweis: Nach Beendigung des Reinigungsvorgangs oder bei
niedrigem Akkuladestand kehrt der Roboter zum Aufladen automatisch
zur Station zur Selbstentleerung zuriick. Der Roboter kann auch Uber
die yeedi-App oder durch Driicken der AUTO-Taste am Roboter fir
3 Sekunden zur Station zur Selbstentleerungzurtickgeschickt werden.
Leeren Sie das Restwasser aus dem Behdlter aus, und entfernen Sie
die Wischtuchplatte, bevor Sie den Roboter aufladen.



/2.3 yeedi-App

Um alle verfligbaren Funktionen nutzen zu kdnnen, wird empfohlen, den Roboter Uber die yeedi-App zu steuern.

Bevor Sie beginnen, stellen Sie Folgendes sicher: WLAN-Anzeige
¢ |hr Mobiltelefon ist mit einem WLAN-Netzwerk verbunden. WLAN-Verbindung ist
e Das WLAN-Signal des 2,4-GHz-Bands ist auf lnrem Router aktiviert. Blinkt langsam getrennt, oder es wird auf
« Die WLAN-Anzeige am Roboter blinkt langsam. WLAN-Verbindung gewartet.
‘o~ Blinkt schnell Verbindung mit WLAN wird
. hergestellt.

2 Download on the GETITON Verbindung mit WLAN wurde
>
[ ¢ App Store Google Play Leuchtet durchgehend hergestellt.
;'—/ Tipps:

[Q yeedi ] Wenn wahrend der WLAN-Einrichtung Probleme auftreten, lesen Sie
den Abschnitt ,,Fehlerbehandlung” > ,,WLAN-Verbindung“ in dieser
Anleitung.

I




/2.4 Start, Pause, Beenden des Ruhemodus,
Ausschalten

0 Start e Beenden des Ruhemodus

Driicken Sie die AUTO-Taste am Roboter, um den
Ruhemodus zu beenden.v

e Ausschalten

Hinweis: Das Bedienfeld des Roboters hort auf zu leuchten, wenn der
Roboter mehrere Minuten pausiert. Driicken Sie die AUTO-Modus-
Taste am Roboter, um den Ruhemodus zu beenden.

P
Sl

Hinweis: Wir empfehlen, den Roboter eingeschaltet zu lassen und ihn
aufzuladen, wenn er gerade keine Reinigung durchfihrt.




/2.5 Wischsystem

Hinweis:

1. Um die Lebensdauer des Behalters zu verlangern, wird empfohlen, gereinigtes oder enthartetes Wasser fir das Wischsystem zu verwenden.
2. Zur Reinigung des Teppichs entfernen Sie zuerst die Wischtuchplatte.

3. Leeren Sie den Behaélter, nachdem der Wischvorgang abgeschlossen ist.

»




/3.1 Wischsystem

Schalten Sie den Roboter aus, und trennen Sie die Station zur Selbstentleerung vom Netz, bevor Sie Reinigungs- oder Wartungsarbeiten
am Roboter durchfiihren.




/3.2 Staubbehalter und Filter

Staubbehilter

Hinweis: 1. Spiilen Sie den Filter wie oben gezeigt mit Wasser aus. 2. Reinigen Sie den Filter nicht mit dem
Finger oder einer Birste. 3. Lassen Sie den Filter nach der Reinigung mindestens 24 Stunden lang trocknen.




/3.3 Hauptbiirste, Randbiirste und Kartierungssensor

Hinweis: Das mitgelieferte Multifunktions-Reinigungswerkzeug gewahrleistet eine problemlose Wartung. Bitte gehen Sie vorsichtig mit diesem Werkzeug um, da es scharfe Kanten hat.

Hauptbiirste

Randbiirste Kartierungssensor




/3.4 Sonstige Teile

Ll (R

Hinweis: Schalten Sie vor der Reinigung der Ladekontakte des Roboters und der Kontakte der Station zur Selbstentleerung den Roboter aus, und
trennen Sie die Station zur Selbstentleerung vom Netz.
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3. Wartung/3.5 Station zur Selbstentleerung

Hinweis: Trennen Sie die Station zur Selbstentleerung vor der Reinigung und Wartung vom Netz.
* Fur eine ordnungsgemaBe Wartung mit einem sauberen, trockenen Tuch abwischen und kein Reinigungsmittel oder Reinigungsspray verwenden.

Kontakte der Station zur Selbstentleerung Infrarot-Signalsender
\ e

U

£

Staubbeutel
o Staubbeutel entsorgen

-——— -

* Der Staubbeutel wird durch den Griff abgedichtet, damit kein Staub
austritt.




e Geblaseabdeckung reinigen o Deckel des Staubbehélters schlieBen

I/ N\ AL

|| )




Staubabsaugrohr

Abdeckung des Staubabsaugrohrs Abdeckung des Staubabsaugrohrs Staubabsaugrohr reinigen
abschrauben entfernen




/3.6 RegelmaBige Wartung

Um die maximale Leistung des Roboters dauerhaft zu gewahrleisten, fiihren Sie Wartungsaufgaben und den Austausch der Teile gemaB der

nachfolgend angegebenen Haufigkeit aus:

Roboterbauteil

Wartungshaufigkeit Austauschhaufigkeit
Waschbares Wischtuch Nach jeder Verwendung Nach jeweils 50 Waschvorgéngen
Behalter/Wischtuchplatte Nach jeder Verwendung /
Randburste Einmal alle zwei Wochen Alle drei bis sechs Monate
Hauptbdrste Einmal wéchentlich

Alle sechs bis zwolf Monate

Filterschwamm/Feinstaubfilter

Einmal wéchentlich

Alle drei bis sechs Monate

Universalrad
StoBschiene der Absturzsensoren
Kartierungssensor
Ladekontakte
Kontakte der Station zur
Selbstentleerung

Einmal wéchentlich

Zur einfachen Wartung wird ein Multifunktions-Reinigungswerkzeug bereitgestellt. Bitte gehen Sie vorsichtig mit diesem Werkzeug um, da

es scharfe Kanten hat.

Hinweis: yeedi stellt verschiedene Ersatz- und Zubehdrteile her. Wenden Sie sich an den Kundendienst, um weitere Informationen zu Ersatzteilen zu

erhalten.

s I




4. Kontrollleuchte

Roboter

Der Roboter weist liber die Kontrollleuchte und mit Sprachbericht auf aufgetretene Probleme hin. Detaillierten Support erhalten Sie liber
die yeedi-App und online auf der Website.

Kontrollleuchte Szenario

Der Roboter befindet sich im Reinigungsmodus.

Die AUTO-Modus-Taste leuchtet durchgehend WEISS.
Der Roboter pausiert wahrend der Reinigung.

Der Roboter wird geladen.

Die AUTO-Modus-Taste blinkt WEISS. Der Roboter wird gestartet.

Der Roboter wird umgesetzt.

Die AUTO-Modus-Taste leuchtet durchgehend ROT. Der Akku des Roboters ist fast leer.

Die AUTO-Modus-Taste blinkt ROT. Es liegt ein Problem vor.




Station zur Selbstentleerung

Die Lichteffekte der Statusanzeige an der Station zur Selbstentleerung entsprechen verschiedenen Bedingungen und Lésungen. Weitere
Informationen finden Sie in der yeedi-App oder im Abschnitt zur Fehlerbehandlung in dieser Anleitung.

Lichteffekt Status AbhilfemaBnahmen
Die Station zur Selbstentleerung befindet sich im
Standby-Modus. /
Kontrolleuchte aus Der Roboter befindet sich im ,,Bitte nicht stéren®- /

Modus.
Der Roboter kehrt zur Station zur
Selbstentleerung zurlick und beginnt mit der /
Selbstentleerung.

Leuchtet durchgehend WEISS | Der Roboter entleert sich selbst. /

Die Saugleistung der Station zur

Selbstentleerung hat sich verringert. Bitte Uberprifen Sie den Staubbeutel.

Der Staubbeutel wurde nicht eingesetzt. Bitte setzen Sie den Staubbeutel ein.

Die Station zur Selbstentleerung konnte den
Leuchtet durchgehend ROT | Staub nicht selbsténdig entleeren.

Der Deckel des Staubbehalters ist nicht Vergewissern Sie sich, dass der Deckel des Staubbehélters
geschlossen. fest geschlossen ist.

Bitte suchen Sie in der App nach einer Lésung.




/5.1 Fehlerbehandlung

Nr. Funktionsstérung Magliche Ursachen AbhilfemaBnahmen
Fehlerhafte_!' Benutzername odgr fehlerhaftes Geben Sie den korrekten Benutzernamen und das
Passwort fiir das drahtlose Heimnetzwerk - ) .
. korrekte Passwort flr das drahtlose Heimnetzwerk ein.
eingegeben.
Der Roboter kann sich nicht Der Roboter befindet sich auBerhalb der Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter im Signalbereich
1 | mit dem WLAN-Heimnetzwerk | Reichweite des WLAN-Signals. lhres WLAN-Heimnetzwerks befindet.
verbinden. Schalten Sie den Betriebsschalter auf EIN. Driicken Sie
Die Netzwerkeinrichtung wurde gestartet, die RESET-Taste drei Sekunden lang. Der Roboter ist
bevor der Roboter bereit war. bereit fur die Netzwerkeinrichtung, sobald eine Melodie
ertént und die WLAN-Anzeige langsam blinkt.
Der Roboter ist nicht eingeschaltet. Schalten Sie den Roboter ein.
Der Roboter hat keinen Kontakt zur Station Stellen Sie sicher, dass die Ladekontakte des Roboters
zur Selbstentleerung. die Kontakte der Station zur Selbstentleerung beriihren.
Das Netzkabel ist nicht an die Station zur Achten Sie darauf, dass das Netzkabel fest mit der
Selbstentleerung angeschlossen. Station zur Selbstentleerung verbunden ist.
o | Der Roboter wird nicht Reaktivieren Sie den Akku. Schalten Sie das Gerat

aufgeladen.

Der Akku ist vollstandig entladen.

ein (Betriebsschalter auf EIN). Setzen Sie den Roboter
manuell in die Station zur Selbstentleerung, entnehmen
Sie ihn nach einer Ladezeit von drei Minuten, und
wiederholen Sie diesen Vorgang dreimal. Laden Sie das
Gerat anschlieBend normal auf.

Achten Sie darauf, dass die Station zur
Selbstentleerung an die Stromversorgung
angeschlossen ist.

Die Station zur Selbstentleerung ist nicht an die
Stromversorgung angeschlossen.




Funktionsstérung

Mogliche Ursachen

AbhilfemaBnahmen

Der Roboter kann nicht zur

Die Station zur Selbstentleerung wurde nicht
ordnungsgeman aufgestellt.

Weitere Informationen zum ordnungsgemafBen
Aufstellen der Station zur Selbstentleerung finden Sie in
Abschnitt 3.2.

Die Station zur Selbstentleerung wurde vom
Netz getrennt oder verschoben.

Uberpriifen Sie, ob die Station zur Selbstentleerung an
die Stromversorgung angeschlossen ist. Verschieben Sie
die Station zur Selbstentleerung nicht von Hand.

3 | Station zur Selbstentleerung
zuriickkehren. Der Roboter arbeitet in einer dunklen Stellen Sie sicher, dass der Roboter in einer gut
Umgebung. beleuchteten Umgebung verwendet wird.
Der Roboter pausiert langer als 60 Minuten. Halten Sie den Roboter nicht Ianger als 60 Minuten an.
Der Roboter hat die Reinigung nicht bei der Stellen Sie sicher, dass der Roboter bei der Station zur
Station zur Selbstentleerung begonnen. Selbstentleerung mit der Reinigung beginnt.
Der Roboter arbeitet in einer dunklen Stellen Sie sicher, dass der Roboter in einer gut
Umgebung. beleuchteten Umgebung verwendet wird.
Bei niedrigem Akkuladestand wechselt der
Roboter automatisch in den Modus ,,Riickkehr Lo . . .
S Dies ist normal. Keine Aktion erforderlich.
Der Roboter kehrt zur zur Ladestation” und kehrt zum Aufladen zur
Station zur Selbstentleerung Station zur Selbstentleerung zurlick.
4 zur'(]gk, bevor er den Die Arbeitszeit schwankt je nach
Reinigungsvorgang beendet Oberflachenbeschaffenheit des Bodens, L . ) )
hat. ) R Dies ist normal. Keine Aktion erforderlich.
der Raumaufteilung und dem gewahlten
Reinigungsmodus.
- . ) Entfernen Sie kleine Gegenstande vom Boden, und
Der Reinigungsbereich wurde nicht . . - :
.. raumen Sie den zu reinigenden Bereich auf, bevor der
aufgerdumt. : s :
Roboter mit dem Reinigungsvorgang beginnt.
Der Roboter hanat wihrend Auf dem Boden liegende Gegensténde ) Der Roboter unternimmt mehrere Versuche, um sich
5 des Betricbs festgund halt an (Stromkabel, Vorhange, Teppichfransen o. A.) | zu befreien. Wenn dies nicht gelingt, entfernen Sie die
’ haben sich im Roboter verfangen. Hindernisse von Hand, und starten Sie das Geréat neu.
6 Der Roboter verursacht beim Die Birsten haben sich verfangen, oder der Entfernen Sie festsitzenden Schmutz regelmaBig.

Reinigen viel Larm.

Staubbehélter hangt fest.




Nr. Funktionsstérung Magliche Ursachen AbhilfemaBnahmen
Der Wassereinlassfilter auf der Unterseite des | Schrauben Sie den Wassereinlass auf der Unterseite des
Behalters ist verstopft. Behélters ab, und reinigen Sie den Filter.
Aus dem Behalter kommt kein
7 | Wasser, wenn der Roboter den | Im Reservoir befindet sich kein Wasser mehr. | Flllen Sie Wasser in den Behélter.
Wischvorgang durchflhrt. -
Die Wasserauslasse auf der Unterseite des Uberprifen Sie die Wasserauslasse auf der Unterseite,
Roboters sind verstopft. und reinigen Sie sie.
8 Der Behalter fallt wahrend des Der Behalter ist nicht ordnungsgeman Der Behalter ist ordnungsgemaB eingesetzt, wenn er
Reinigungsvorgangs heraus. eingesetzt. horbar einrastet.
Der Deckel des Staubbehalters ist nicht SchlieBen Sie den Deckel des Staubbehélters.
geschlossen.
Der Staubbeutel ist nicht an der Station zur Setzen Sie den Staubbeutel ein, und schlieBen Sie den
Selbstentleerung angebracht. Deckel des Staubbehalters.
. Um sicherzustellen, dass der Roboter die
Beim manuellen Bewegen des Roboters . . .
. . . Selbstentleerung erfolgreich startet, vermeiden Sie es,
zur Station zur Selbstentleerung wird keine . ) - L
R die Station zur Selbstentleerung wahrend der Reinigung
Selbstentleerung ausgelost.
hochzunehmen und zu bewegen.
Der Robote“r entleert sich ) Der Roboter kehrt zur Station zur Station
nach der Rickkehr zur Station - . -
9 zur Selbstentleerung zuriick, wenn Video Dies ist normal.

zur Selbstentleerung nicht
automatisch.

Manager Uber die App ausgefihrt wird.

Der ,,Bitte nicht stéren“~-Modus ist in der
yeedi-App aktiviert.

Dies ist normal. Deaktivieren Sie den ,,Bitte nicht stéren*-
Modus in der App oder starten Sie die Selbstentleerung
manuell.

Der Staubbeutel ist voll.

Setzen Sie den Staubbeutel wieder ein, und schlieBen Sie
den Deckel des Staubbehalters.

Wenn alle méglichen Ursachen
ausgeschlossen werden kdnnen, kdnnte das
Bauteil eine Funktionsstérung aufweisen.

Wenden Sie sich an den Kundendienst.




Funktionsstérung

Mogliche Ursachen

AbhilfemaBnahmen

10

Der Roboter entleert
den Staubbehalter nicht
selbstandig.

Der Staubbehélter ist nicht eingesetzt.

Installieren Sie den Staubbehéalter mit zwei Auslassen fur
die Selbstentleerung an der Unterseite.

Der Staubbeutel ist voll.

Setzen Sie den Staubbeutel wieder ein, und schlieBen Sie
den Deckel des Staubbehalters.

Die Auslasse fiir die Selbstentleerung am
Staubbehélter sind durch Rickstande
verstopft.

Entfernen Sie den Staubbehélter, und entfernen Sie die
Rickstéande in den Auslassen fur die Selbstentleerung.

Das Staubabsaugrohr ist blockiert.

Reinigen Sie das Staubabsaugrohr.

Im Staubbehalter haben sich

Feine Partikel gelangen Ulber den Staubbeutel
in den Staubbehalter.

Reinigen Sie den Deckel des Staubbehélters und die
Innenwand.

1 Rulckstéande abgelagert. .
Der Staubbeutel ist beschéadigt. Uberprifen Sie den Staubbeutel, und ersetzen Sie ihn.
Der Roboter hinterlésst
12 wahrend des Die Auslasse fur die Selbstentleerung sind Entfernen Sie den Staubbehélter, und entfernen Sie die
Reinigungsvorgangs Staub durch Ruckstande blockiert. Ruicksténde.
oder Rucksténde.
13 | Die Basis ist verschmutzt. Die Hauptbdrste ist verschmutzt und muss Reinigen Sie die Hauptbirste.

gereinigt werden.

o NEE




/5.2 WLAN-Verbindung

Vergewissern Sie sich vor der WLAN-Einrichtung, dass Roboter, Mobiltelefon und WLAN-Netzwerk die folgenden Anforderungen erflllen.

Anforderungen an Roboter und Mobiltelefon

* Der Roboter ist vollstandig geladen, und der Netzschalter des Roboters ist eingeschaltet.

e Die WLAN-Statusleuchte blinkt in langsamem Tempo.

e Schalten Sie die Mobilfunkdaten des Mobiltelefons aus (Sie kénnen sie nach der Einrichtung wieder einschalten).

Anforderungen an WLAN-Netzwerk

e Verwenden Sie ein 2,4-GHz- oder ein gemischtes 2,4-/5-GHz-Netzwerk.

e |hr Router unterstitzt 802.11b/g/n und das IPv4-Protokoll.

e VVerwenden Sie kein VPN (Virtual Private Network) und keinen Proxy-Server.

e \lerwenden Sie kein unsichtbares Netzwerk.

¢ Verwenden Sie WPA und WPA2 mit TKIP-, PSK- oder AES/CCMP-Verschllsselung.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) wird nicht unterstutzt.

e \Verwenden Sie die WLAN-Kanéle 1-11 in Nordamerika bzw. die Kanale 1-13 auBerhalb von Nordamerika (Einzelheiten dazu
erfragen Sie bitte bei der lokalen Aufsichtsbehorde).

e \Wenn Sie einen Netzwerk-Extender/Repeater verwenden, sind der Netzwerkname (SSID) und das Passwort identisch mit Ihrem
primaren Netzwerk.




6. Produktspezifikationen

Modell DVX34

Nenneingangsleistung 20V=—=1A

Modell der Station zur

Selbstentleerung CH1918

. . Nur fir die Europdische 220-240V ~ 50-60 Hz 0,3 A
Nenneingangsleistung Union
(Ladevorgang)

Nur fir Russland 220V~ 50-60Hz 0,3A

Nennausgangsleistung 20V=—=1A
Leistungsaufnahme
(Automatische Leerung) 1000 W
Frequenzbander 2400-2483,5 MHz
Leistungsaufnahme im Weniger als 0,50 W

ausgeschalteten Zustand

Leistungsaufnahme im

vernetzten Standby-Modus Weniger als 2,00 W

Ausgangsleistung des WLAN-Moduls liegt unter 100 mW.
Hinweis: Technische Daten und Konstruktionsspezifikationen kénnen zum Zweck der kontinuierlichen Produktverbesserung geandert werden.
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Instrucciones importantes de
seguridad

INSTRUCCIONES IMPORTANTES DE
SEGURIDAD

Al usar un dispositivo eléctrico, observe
siempre las precauciones béasicas de
seguridad, incluidas las que se indican a
continuacion:

ANTES DE USAR ESTE DISPOSITIVO,
LEA ATENTAMENTE TODAS LAS
INSTRUCCIONES

CONSERVE ESTAS INSTRUCCIONES

1. Este dispositivo puede ser utilizado por nifios
mayores de 8 afos y personas con capacidades
fisicas, sensoriales o mentales reducidas, o
cualquier persona sin experiencia ni conocimiento
sobre este tipo de dispositivos, siempre que se
les supervise o se les haya instruido sobre su uso
seguro y comprendan los peligros potenciales.
Este dispositivo no es un juguete. Los nifios no
deben limpiar o realizar el mantenimiento de este
dispositivo sin supervision.

2. Despeje el area que desea limpiar. Retire del
suelo los cables de alimentacién y los pequefios
objetos que se puedan enredar en el dispositivo.

Doble los flecos de las alfombras bajo estas y
levante las cortinas o0 manteles que pudieran
estar a nivel del suelo.

. Si en la zona de limpieza existe un desnivel

debido a la presencia de un escalén o escaleras,
le recomendamos que controle el dispositivo
para cerciorarse de que sea capaz de detectar
el escalon sin caerse. Para evitar la caida del
dispositivo, puede ser necesario colocar una
barrera fisica en el borde. Asegurese de que la
barrera fisica no suponga un riesgo de tropiezo.

. Use el dispositivo unicamente como se describe

en este manual. Emplee solo accesorios
recomendados o vendidos por el fabricante.

. Cerciorese de que su suministro eléctrico

coincide con el voltaje de tension que figura en
la estacion con vaciado automatico.

. Disenado para uso EXCLUSIVO en ESPACIOS

INTERIORES. No utilice el dispositivo al aire libre
ni en espacios comerciales o industriales.

. Use Unicamente la bateria recargable y la

estacién con vaciado automatico originales
del fabricante incluidas con el dispositivo. Este
dispositivo no permite el uso de baterias no
recargables.

. No utilice el dispositivo sin el recipiente para polvo

ni los filtros instalados en la posicion correcta.

. No ponga en marcha el dispositivo en un lugar

donde haya velas encendidas u objetos fragiles.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

No use el dispositivo en entornos extremadamente
frios o calientes (temperatura inferior a -5 “C [23 °F]
o superior a 40 °C [104 °F]).

Mantenga el pelo, la ropa suelta, los dedos y las
partes del cuerpo alejados de las aberturas y de
las piezas moviles.

No ponga en marcha el dispositivo en una
habitacién donde se encuentren durmiendo
bebés o ninos.

No use el dispositivo sobre superficies mojadas
ni con agua estancada.

No permita que el dispositivo aspire objetos de
gran tamafno, como piedras, trozos grandes de
papel o cualquier otro objeto que pueda causar
obstrucciones.

No use el dispositivo para recoger materiales
inflamables ni combustibles, como gasolina
o téner de impresoras o fotocopiadoras. No
lo utilice en lugares donde puedan existir esta
clase de materiales.

No use el dispositivo para recoger objetos que
estén ardiendo o que emitan humo, como por
ejemplo, cigarrillos, cerillas, cenizas calientes
o cualquier otro objeto que pueda provocar un
incendio.

No introduzca objetos en la abertura para la
entrada de polvo. No use el dispositivo si la
entrada de polvo esta obstruida. Mantenga la
abertura libre de polvo, pelusa, pelo o cualquier

18.

19.

20.

21.

22.

particula que pueda reducir el flujo de aire.
Tenga cuidado de no dafar el cable de
alimentacién. No emplee el cable de
alimentacion para tirar o transportar el dispositivo
ni la estacién con vaciado automatico. No lo
use tampoco a modo de asa. No cierre la puerta
si el cable de alimentacion queda atrapado
ni coloque el cable sobre bordes afilados o
esquinas. No permita que el dispositivo pase
por encima del cable de alimentacion. Mantenga
el cable de alimentacion alejado de superficies
calientes.

Si el cable de alimentacién esta dafado, el
fabricante o un técnico de servicio deberan
sustituirlo para evitar posibles riesgos.

No utilice la estacion con vaciado automatico si
presenta danos. La fuente de alimentacion no
se debe reparar ni seguir utilizando si presenta
dafos o defectos.

No use el dispositivo si el cable de alimentacion
o el enchufe estan dafiados. No use el
dispositivo ni la estacion con vaciado automatico
si no funcionan correctamente, si han sufrido
una caida, si estan danados, si se han dejado
olvidados en el exterior o si han entrado en
contacto con agua. En ese caso, el fabricante o
un técnico de servicio deberan repararlos para
evitar posibles riesgos.

Antes de realizar tareas de limpieza y



23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

mantenimiento en el dispositivo, apague el
interruptor de alimentacion.

Desconecte el enchufe de la toma de
corriente antes de llevar a cabo la limpieza y
el mantenimiento de la estacion con vaciado
automatico.

Antes del extraer la bateria del dispositivo para
desecharla, retire el dispositivo de la estacion
con vaciado automatico y apague el interruptor
de alimentacion.

Antes de desechar el dispositivo, extraiga la
bateria y deséchela de acuerdo con las leyes y
normativas locales.

Tire las baterias usadas de acuerdo con las leyes
y hormativas locales.

No arroje el dispositivo al fuego, incluso si se
encuentra dafado. ya que las baterias pueden
explotar.

Si no prevé usar la estacion con vaciado
automatico durante un tiempo prolongado,
desenchufela.

El dispositivo se debe utilizar respetando las
instrucciones de este manual de instrucciones.
Yeedi no asume ninguna responsabilidad por los
danos o lesiones que podria provocar un uso
inadecuado.

El robot contiene baterias que solo puede
sustituir personal cualificado. Para sustituir la
bateria del robot, péngase en contacto con el

Servicio de atencion al cliente.

31. Si no se va a utilizar el robot durante un
periodo prolongado de tiempo, apaguelo para
guardarlo y desenchufe la estacién con vaciado
automatico.

32. ADVERTENCIA: Para cargar la bateria,
utilice unicamente la unidad de alimentacién
desmontable CH1918 proporcionada con el
dispositivo.

De acuerdo con los requisitos de exposicion
a la radiofrecuencia, se debe mantener
una distancia de al menos 20 cm entre el
dispositivo y el usuario mientras el dispositivo
esté en marcha.

Para garantizar el cumplimiento de la
normativa, no se recomienda situarse a una
distancia inferior. La antena empleada para
este transmisor no debe colocarse ni utilizarse
en conjunto con ninguna otra antena o
transmisor.
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Para desactivar el médulo de Wi-Fi en el robot,
enciéndalo.

Cologue el robot en la estacion con vaciado
automatico y compruebe que la conexion entre
los contactos de carga del robot y los de la
estacién con vaciado automatico sea correcta.
Mantenga pulsado el botén de modo automatico
del robot durante 20 segundos hasta que el robot
emita 3 pitidos.

Para activar el médulo de Wi-Fi del robot,
apaguelo y, a continuacion, vuelva a encenderlo.
El médulo de Wi-Fi se encendera cuando se
reinicie el robot.

Clase Il

Transformador de aislamiento de
seguridad a prueba de cortocircuitos

Fuente de alimentacién conmutada

Solo para uso en espacios interiores

Corriente continua

1 D ® @

Corriente alterna

Para paises de la Uniéon Europea

Para obtener informacion sobre la Declaraciéon
de conformidad de la UE, visite https://www.
yeedi.com/support

—
Eliminacion correcta de este producto

Esta marca indica que este producto no se
debe desechar con otros residuos domeésticos
en la UE. Para evitar posibles danos al
medioambiente o la salud derivados del
vertido no regulado de residuos, recicle el
producto de manera responsable para fomentar
la reutilizacion sostenible de los recursos
materiales. Para desechar el dispositivo usado,
siga los procedimientos de recogida y reciclado
adecuados o consulte con el proveedor a quien
compré el producto. Este podra encargarse de
reciclar el producto de forma segura.



/1.1 Contenido de la caja

Robot Base Contenedor de polvo Extensién de la rampa

N

Tornillos de instalacion de

Destornillador Cable de alimentacién

la base
Instruction Manual @
. . . Almohadilla limpiadora Bandeja de la almohadilla
Manual de instrucciones Cepillo para bordes L
lavable limpiadora

Nota: Las figuras e ilustraciones se muestran solo como referencia y pueden ser diferentes del aspecto real del producto.
El disefo y las especificaciones del producto estan sujetos a cambios sin previo aviso.




/1.2 Esquema del producto

Robot Vista inferior

Contactos de carga

nsor de m )
Sensor de mapeo Rueda universal

(=]
Cepillo para bordes Bateria
Cepillo principal E
‘.3°té“ .d,e Ruedas de
I|be|_'a0|onl d?' propulsion
Sensores anticolision y parachoques cepillo principal /
Salida de agua

Ranura de la bandeja
de la almohadilla
limpiadora

Interruptor de

alimentacion L,
Sensores anticaida
) Sensor de deteccion
Boton Botén de reinicio de alfombras
del qup (RESET)
automatico Luz indicadora
de Wi-Fi

Herramienta de ) l Sensores anticaida

limpieza multifuncion

Depésito

N



Recipiente para polvo

Salida de vaciado automatico

Filtro de esponja

Asa del recipiente
para

Botén de
liberacion

Malla del filtro

Filtro de alta eficiencia

Depésito

Entrada de agua

Botén de liberacion
del depédsito

Bandeja de
la almohadilla
limpiadora

Almohadilla limpiadora
lavable

Estacion con vaciado automatico

Boton de liberacion
de la tapa

Indicador luminoso

Emisor de sefal de
infrarrojos

Entrada de vaciado

Conectores de la estacion
con vaciado automatico

automatico

Extension de la rampa
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Estacién con vaciado automatico (parte posterior) Estacién con vaciado automatico (parte inferior)

Cavidad del tornillo de
la base

Sujecion del cable de
alimentacion

Puerto del cable de
alimentacion

[ \ ®
— T Tubo de evacuacion \
del polvo + cubierta
del tubo
Estacion con vaciado automatico (parte superior)

Tornillos de ajuste de
la cubierta del tubo de
evacuacion del polvo

Ranura de extension
de la rampa

Cavidad para la bolsa
para polvo

Cable de alimentaciéon
Tubo de evacuacion
del polvo

Cubierta del soplador




/2.1 Observaciones antes de

Ordene la zona que se va a limpiar colocando Durante el primer uso, asegurese de que todas Tal vez sea necesario colocar una
los muebles, como sillas, en su sitio. las habitaciones tienen las puertas abiertas para barrera fisica en el borde de cualquier

que Robot pueda explorar la casa al completo. desnivel para evitar la caida del robot.

M
= TS
Retire del suelo objetos como /j::\ Antes de utilizar este producto en No se quede de pie en espacios
cables, trapos, zapatillas y demas t% \‘\‘ una alfombra de pelo corto con estrechos (por ejemplo, un
para mejorar la eficacia de la i\ )) flecos, doble los bordes hacia pasillo) y asegurese de que no
limpieza. \;\::/ dentro. bloquea el sensor de deteccion.
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/2.2 Preparacion

Retire todos los materiales de proteccion del robot y de la e Apriete los tornillos para la instalacion de la base

estacioén con vaciado automatico antes de su uso.

o Conecte el contenedor de polvo y la base

N m




e Montaje de la estacion con vaciado automatico 6 Ubicacién de la estacién con vaciado automatico




0 Instalacion del Cepillo para bordes

e Cargue el robot

Nota: Una vez completado el ciclo de limpieza o cuando el nivel de la
bateria es bajo, el robot regresa automaticamente a la estacién con
vaciado automatico para recargarse por si solo. El robot también
se puede enviar en cualquier momento a la estacion con vaciado
automatico mediante la aplicacion yeedi o pulsando el botén de modo
automatico del robot durante 3 segundos.

Vacie el agua restante que haya quedado en el depdsito y retire la
bandeja de la almohadilla limpiadora antes de cargar el robot.



/2.3 Aplicacién yeedi

Para poder usar todas las funciones disponibles, se recomienda controlar el robot mediante la aplicacion yeedi.

Antes de comenzar, asegtrese de que: Luz indicadora de Wi-Fi
o E| teléfono movil esta conectado a una red Wi-Fi. Sin conexion Wi-Fi o
¢ |a sefal inalambrica de banda de 2,4 GHz esté activada en el router. Parpadeo lento esperando una conexion Wi-
e | a luz indicadora de Wi-Fi del robot parpadea lentamente. 2~~~ Fi
~ - Conectando con una red Wi-
. Parpadeo rapido Fi
# Download on the GETITON
. App Store > Google Play Fija Conectado con una red Wi-Fi

;’—/

[Q yeedi ] Sugerencias:

Si tiene algun problema durante el proceso de configuracion de la red
Wi-Fi, consulte la seccién Solucién de problemas > Conexién Wi-Fi
de este manual.
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/2.4 Inicio, Pausa, Reactivacion y

Apagado

o Puesta en marcha

e Reactivacion

Nota: El panel de control del robot se apaga tras dejarlo en pausa
durante unos minutos. Pulse el botén del modo automatico para
reactivar el robot.

Nota: Cuando el robot no esté en funcionamiento, se recomienda
dejarlo encendido y cargando.




/2.5 Sistema de fregado

Nota:
1. Para prolongar la vida util del depdsito, se recomienda utilizar agua purificada o agua descalcificada para el sistema de fregado.

2. Si tiene que limpiar la alfombra, desinstale primero la bandeja de la almohadilla limpiadora.
3. Vacie el depésito cuando el robot termine de limpiar.




/3.1 Sistema de fregado

Antes de realizar cualquier tarea de limpieza y mantenimiento en el robot, apaguelo y desenchufe la estaciéon con vaciado automatico.




/3.2 Recipiente para polvo y filtros

Recipiente para polvo

Nota: 1. Lave el filtro con agua tal como se muestra mas arriba. 2. No utilice los dedos ni un cepillo para
limpiar el filtro. 3. Asegurese de dejar secar el filtro durante al menos 24 horas después de lavarlo.




/3.3 Cepillo principal, Cepillo para bordes y Sensor
de mapeo

Nota: A fin de facilitar las tareas de mantenimiento, el dispositivo se suministra con una herramienta de limpieza multifuncién. Utilice la
herramienta con cuidado, ya que sus bordes estan afilados.

Cepillo principal

Cepillo para bordes Sensor de mapeo




/3.4 Otros componentes

Ll (R

=~
0
> = B
] ]
“\s, 04,

Nota: Antes de limpiar los contactos de carga del robot y los conectores de la estacion con vaciado automatico, apague el robot y desenchufe la
estacion con vaciado automatico.
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3. Mantenimiento/3.5 Estacion con vaciado automatico

Nota: Desconecte la estacién con vaciado automatico antes de realizar tareas de limpieza y mantenimiento.
* Para un mantenimiento adecuado, limpiela con un pafo limpio y seco. Evite también usar detergente o espray limpiador.

Conectores de la estacion con vaciado automatico Emisor de senal de infrarrojos

Al
T by

o Deseche la bolsa para el polvo

Bolsa para polvo

———p——-

* El asa cierra la bolsa y evita que el polvo se salga.




e Limpie la cubierta del soplador o Cierre la tapa del contenedor de polvo




Tubo de evacuacion del polvo

Desenrosque la evacuacion de polvo Desinstale la cubierta del tubo de Limpie el tubo de evacuacion del
Cubierta del tubo evacuacion del polvo polvo

—_——— -




/3.6 Mantenimiento habitual

Para mantener el rendimiento 6ptimo del robot, realice las tareas de mantenimiento y las sustituciones con las siguientes frecuencias

Pieza del robot

Frecuencia de mantenimiento

Frecuencia de sustitucion

Almohadilla limpiadora lavable

Después de cada uso

Cada 50 lavados

Bandeja/depésito de la almohadilla
limpiadora

Después de cada uso

Cepillo para bordes

Una vez cada 2 semanas

Cada 3-6 meses

Cepillo principal

Una vez a la semana

Cada 6-12 meses

Filtro de esponja/Filtro de alta
eficiencia

Una vez a la semana

Cada 3-6 meses

Rueda universal
Sensores anticaida, Parachoques
Sensor de mapeo
Contactos de carga
Conectores de la estacion con
vaciado automatico

Una vez a la semana

A fin de facilitar las tareas de mantenimiento, el dispositivo se suministra con una herramienta de limpieza multifuncion. Utilice la herramienta
con cuidado, ya que sus bordes estan afilados.

Nota: yeedi fabrica diversas piezas de sustitucion y montaje. Péngase en contacto con el Servicio de atencion al cliente para obtener mas informacion

sobre las piezas de repuesto.
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4. Indicador luminoso
Robot

El robot le indicara si hay alguin problema a través de un indicador luminoso y un informe de voz. Puede encontrar asistencia mas
detallada en el sitio web en linea y en la aplicacion de yeedi.

Indicador luminoso Situacion

El robot estéa limpiando.

El botén del modo automatico muestra una luz BLANCA fija.
El robot se ha puesto en pausa durante la limpieza.

El robot se esta cargando.

El botén del modo automatico parpadea en BLANCO. El robot se esta poniendo en marcha.

El robot se esta reubicando.

El botén del modo automatico muestra una luz ROJA fija. El nivel de la bateria del robot es bajo.

El boton del modo automatico parpadea en ROJO. El robot tiene un problema.




Estacion con vaciado automatico

El efecto luminoso del indicador de estado de la estacién con vaciado automatico corresponde a las diferentes condiciones y soluciones. Para

obtener mas ayuda, consulte la aplicacion yeedi o la seccion de solucion de problemas de este manual.

filo

Efecto luminoso Estado Soluciones
La estacién de vaciado automatico esta en /

Indicador apagado espera.
El robot estd en modo no molestar. /
El robot vuelve a la estacién con vaciado /
automatico y comienza a vaciarse.

Indicador iluminado en BLANCO . .

El robot se vacia automaticamente. /

Descenso de la potencia de succion de la
estacion con vaciado automatico.

Compruebe la bolsa para el polvo.

Indicador iluminado en ROJO fijo

La bolsa para el polvo no estd instalada.

Instale la bolsa para el polvo.

La estacién con vaciado automatico no ha
podido vaciar el polvo.

Consulte la solucién en la aplicacion.

La tapa del contenedor de polvo no esta
cerrada.

Asegurese de que la tapa esta bien cerrada.




/5.1 Solucidén de problemas

No. Problema Posibles causas Soluciones
El nombre de usuario o la contrasefa de la . -
- P . . Introduzca el nombre de usuario y la contrasefa
red Wi-Fi doméstica se han introducido de — P
. correctos de la red Wi-Fi doméstica.
forma incorrecta.
El robot no se encuentra dentro del alcance Asegurese de que el robot se encuentra dentro del
El robot no puede conectarse a - - ~ .
1 N de la sefal Wi-Fi. alcance de la sefial de Wi-Fi del hogar.
la red Wi-Fi del hogar.
Active el interruptor de alimentacion. Pulse el botén de
La configuracion de la red se inici6 antes de | reinicio (RESET) durante 3 segundos. El robot estara listo
que el robot estuviera listo. para configurar la red cuando emita una melodia y la luz
indicadora de Wi-Fi parpadee lentamente.
El robot no esta encendido. Encienda el robot.
» Asegurese de que los contactos de carga del robot se
El robot no se ha conectado a la estaciéon .
. s hayan conectado a los conectores de la estacion con
con vaciado automatico. . .
vaciado automatico.
El cable de alimentacion no esta conectado a | Asegurese de que el cable de alimentacién esté bien
la estacion con vaciado automatico. conectado a la estacién con vaciado automatico.
2 | El robot no se esta cargando.

La bateria esta totalmente descargada.

Vuelva a activar la bateria. Encienda el dispositivo.
Coloque el robot manualmente en la estacion con
vaciado automatico, retirelo una vez transcurridos tres
minutos de carga. Repita esta accion tres veces. A
continuacion, cargue el robot de la forma habitual.

Asegurese de que la estacion con vaciado
automatico esté conectada al suministro
eléctrico.

La estacién con vaciado automatico no esta conectada al
suministro eléctrico.




No. Problema Posibles causas Soluciones
La estacién con vaciado automatico no se ha | Consulte la seccién 3.2 para colocar la estacién con
colocado correctamente. vaciado automatico correctamente.
L . - . Compruebe si la estacion con vaciado automatico esta
La estacién con vaciado automatico esta . L o
. conectada a la alimentacion. No mueva la estacion con
desconectada o se ha movido. . -
vaciado automatico manualmente.
El robot no puede regresar
3 | ala estacion con vaciado El robot esta funcionando en un entorno Asegurese de utilizar el robot en un entorno bien
automatico. oscuro. iluminado.
El robot se ha dejado en pausa durante mas . . . .
. ] P Evite dejar en pausa el robot durante mas de 60 minutos.
de 60 minutos.
El robot no ha empezado a limpiar desde la Asegurese de que el robot empiece a limpiar desde la
estacion con vaciado automatico. estacion con vaciado automatico.
El robot esta funcionando en un entorno Asegurese de utilizar el robot en un entorno bien
oscuro. iluminado.
Cuando el nivel de la bateria es bajo, el robot
pasa automaticamente al modo de retorno al | Este comportamiento es normal. No es necesario realizar
» cargador y regresa a la estacion con vaciado | ninguna accion.
El robot regresa a la estacion | automatico para recargarse por si solo.
4 | con vaciado automatico antes - - - . —
de concluir la limpieza. El tiempo de funcionamiento varia en funcién
de la superficie del suelo, la complejidad Este comportamiento es normal. No es necesario realizar
de la estancia y el modo de limpieza ninguna accion.
seleccionado.
. . Retire del suelo los objetos pequefios y ordene la zona de
La zona de limpieza no esté ordenada. L ) s
limpieza antes de que el robot comience a limpiar.
El robot se atasca cuando El robot se ha enredado con algun objeto en | El robot probaré varias formas de desenredarse. Sino lo
5 | esta en funcionamiento y se el suelo (cables eléctricos, cortinas, flecos de | consigue, retire los obstaculos manualmente y reinicie el
detiene. alfombra, etc.). dispositivo.
El robot hace mucho ruido Los cepillos estan enredados o el recipiente I . .
6 Elimine los residuos atascados con regularidad.

durante la limpieza.

para polvo esta atascado.
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No. Problema Posibles causas Soluciones
El filtro de la entrada de agua situado en la Desatornille la entrada de agua situada en la parte inferior
parte inferior del depésito esta obstruido. del deposito y limpie el filtro.
El agua no sale del depdsito - . ~ -
7 cuando el robot esta fregando. El depdsito se queda sin agua. Afada agua al deposito.
Las salidas de agua de la parte inferior del Compruebe las salidas de agua de la parte inferior y
robot estan obstruidas. limpielas.
El depdsito del robot se cae s . El depdsito esta instalado correctamente cuando encaja
8 L El depdsito no esta instalado correctamente. L
durante la limpieza. en su sitio.
La tapa del contenedor de polvo no esta Cierre la tapa del contenedor de polvo.
cerrada.
La bolsa para polvo no esté instalada en la Instale la bolsa para polvo y cierre la tapa del contenedor
estacion con vaciado automatico. de polvo.
L Para asegurarse de que robot comienza a vaciarse
Al mover manualmente el robot a la estacion . .
. e . correctamente de forma automatica, evite levantar y
con vaciado automatico no se activa el . . ",
) s mover la estacién con vaciado automatico durante la
vaciado automatico. .
limpieza.
El robot no inicia el vaciado El robot vuelve a la estacién con vaciado
9 | automatico después de volver | automatico al ejecutar el administrador de Este comportamiento es normal.

a la estacion.

video en la aplicacion.

El modo No molestar esté habilitado en la
aplicacion yeedi.

Este comportamiento es normal. Deshabilite el modo No
molestar en la aplicacién o inicie el vaciado automatico
manualmente.

La bolsa para polvo esta llena.

Vuelva a colocar la bolsa para el polvo y cierre la tapa del
contenedor de polvo.

Si se excluyen las posibles causas, podria
deberse a un error de funcionamiento de un
componente.

Pdéngase en contacto con Atencién al cliente.




No. Problema Posibles causas Soluciones
L . Instale el recipiente para polvo con las dos salidas de
El recipiente para polvo no esté instalado. ) e : )
vaciado automatico en la parte inferior.
La bolsa para polvo est4 llena. Vuelva a colocar la bolsa para el polvo y cierre la tapa del
El robot no vacia contenedor de polvo.
10 | automaticamente el recipiente | | a5 salidas de vaciado automético del ) - N )
para polvo. L : Desinstale el recipiente para polvo y limpie la suciedad de
recipiente para polvo se atascan debido a la . ; e
: las salidas de vaciado automatico.
suciedad.
El tubo de evacuacion de polvo esta R .
Limpie el tubo de evacuacion de polvo.
bloqueado.
Las particulas finas se absorben en el
) contenedor de polvo a través de la bolsa Limpie la tapa del contenedor de polvo y la pared interior.
11 Hay suciedad acumulada en el | para el polvo.
contenedor de polvo.
La bolsa para el polvo esta danada. Compruebe la bolsa para el polvo y reemplacela.
12 Sale polvo o suciedad del Las salidas de vaciado automatico estan Desinstale el recipiente para polvo y limpie los restos de
robot durante la limpieza. atascadas por la suciedad. suciedad.
13 | La base esta sucia. El cepillo principal esta sucio y requiere Limpie el cepillo principal.

limpieza.

o N




/5.2 Conexion Wi-Fi

Antes de configurar la red Wi-Fi, asegurese de que el robot, el teléfono mévil y la red Wi-Fi cumplen los siguientes requisitos.

Requisitos del robot y del teléfono maovil

e El robot esta totalmente cargado y el interruptor de alimentacion del robot esta apagado.

¢ La luz de estado de la conexion Wi-Fi parpadea lentamente.

e Ha desactivado los datos del teléfono movil (puede volver a activarlos cuando termine la configuracion).

Requisitos de la red Wi-Fi

e Usa una red de 2,4 GHz o una red mixta de 2,4/5 GHz.

® Su router es compatible con el estandar 802.11b/g/n y el protocolo IPv4.

e No usa una VPN (red privada virtual) ni un servidor proxy.

* No usa una red oculta.

e WPA y WPA2 con cifrado TKIP, PSK o AES/CCMP.

e EI WEP EAP (protocolo de autenticacién extensible) no es compatible.

e Usa canales Wi-Fi del 1 al 11 en Estados Unidos y del 1 al 13 en el resto de paises (consulte al organismo regulador local).

¢ Si usa un amplificador/repetidor de red, el nombre de la red (SSID) y la contrasefia son los mismos que los de la red principal.




6. Especificaciones del producto

Modelo DVX34
Tension nominal de entrada 20V=—= 1A
Modelo con estaciéon con CH1918

vaciado automatico

Solo para la Unién

Tensiéon nominal de entrada | Europea 220-240V~ 50-60Hz 03A

(carga) ]
Solo para Rusia 220V~ 50-60Hz 0,3A
Tensiéon nominal de salida 20V=—=1A
Potenclle? (Desechado 1000 W
automatico)
Bandas de frecuencia 2400-2483,5 MHz
Consumo en modo apagado Menos de 0,50 W

Consumo en modo de

Menos de 2,00 W
espera en red

La potencia de salida del médulo de Wi-Fi es inferior a 100 mW.
Nota: Las especificaciones técnicas y de disefio podran verse modificadas debido al continuo desarrollo del producto.
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Consignes de sécurité importantes

CONSIGNES DE SECURITE
IMPORTANTES

Lors de I'utilisation d'un appareil électrique,
des précautions de base doivent toujours étre
respectées, dont les suivantes :

LIRE TOUTES LES INSTRUCTIONS
AVANT D'UTILISER CET APPAREIL
CONSERVER CES INSTRUCTIONS

1. Cet appareil peut étre utilisé par des enfants
a partir de 8 ans, ainsi que par des personnes
dont les facultés physiques, sensorielles ou
mentales sont diminuées, ou bien qui manquent
d'expérience et de connaissances, a la condition
qu'ils aient été informés sur la fagon de se servir
de l'appareil de maniere slre et qu'ils aient
compris les risques éventuels. Les enfants ne
doivent pas jouer avec I'appareil. Les processus
de nettoyage et d'entretien de routine ne doivent
pas étre effectués par des enfants sans la
surveillance d'un adulte.

2. Débarrasser la zone a nettoyer. Retirer les
cordons d'alimentation et les petits objets
présents sur le sol et susceptibles de se
prendre dans I'appareil. Replier les franges sous

les tapis et relever les rideaux et les nappes
pour qu'ils ne trainent pas sur le sol.

. Si le sol présente une déclivité dans la zone

a nettoyer (une marche ou un escalier, par
exemple), veiller a ce que |'appareil puisse
détecter la marche sans tomber. Il peut s'avérer
nécessaire de placer une barriere physique aux
abords de la déclivité pour empécher |'appareil
de tomber. S'assurer que la barriere physique
ne présente pas de risque de chute.

. Utiliser I'appareil uniquement comme indiqué

dans le présent manuel. Utiliser uniquement
des accessoires recommandés ou vendus par
le fabricant.

. S'assurer que la tension d'alimentation

correspond a celle indiquée sur la station de
vidage automatique.

. UNIQUEMENT destiné a un usage domestique

en INTERIEUR. Ne pas utiliser I'appareil
a l'extérieur ni dans des environnements
industriels ou commerciaux.

. Utiliser uniquement la batterie rechargeable

et la station de vidage automatique d'origine
fournies avec l'appareil par le fabricant. Les
batteries non rechargeables sont interdites.

. Ne pas utiliser I'appareil sans réservoir a poussiere

et/ou sans filtre.

oo [T



10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Ne pas faire fonctionner I'appareil en présence
de bougies allumées ou d'objets fragiles.

Ne pas utiliser I'appareil dans des environnements
trés chauds ou tres froids (température inférieure
a-5'C/23 °F ou supérieure a 40 °C/104 °F).
Eloigner les cheveux, les vétements amples, les
doigts et toutes les parties du corps des orifices
et des pieces mobiles.

Ne pas faire fonctionner I'appareil dans une
pieéce dans laquelle un nourrisson ou un enfant
dort.

Ne pas utiliser I'appareil sur des surfaces
humides ou recouvertes d'eau.

Ne pas laisser |'appareil ramasser des
objets volumineux comme des pierres, de
gros morceaux de papier ou tout élément
susceptible de I'obstruer.

Ne pas utiliser I'appareil pour ramasser des
matériaux inflammables ou combustibles
(essence et toners d'imprimante ou de
photocopieur, par exemple) ni dans des
endroits ou ces produits sont susceptibles d'étre
présents.

Ne pas utiliser I'appareil pour ramasser des
objets en train de briler ou de fumer (comme
des cigarettes, des allumettes, des cendres
chaudes) ou tout ce qui pourrait provoquer un

17.

18.

19.

20.

21.

incendie.

Ne pas placer d'objet dans la téte d'aspiration.
Ne pas utiliser I'appareil si la téte d'aspiration
est bloquée. Retirer de la téte d'aspiration la
poussiére, les peluches, les cheveux ou tout ce
qui peut réduire le débit d'air.

Veiller a ne pas endommager le cordon
d'alimentation. Ne pas déplacer |'appareil ou la
station de vidage automatique en tirant sur le
cordon d'alimentation, ne pas utiliser le cordon
d'alimentation comme une poignée, ne pas le
coincer dans une porte et ne pas tirer le cordon
sur des bords ou coins tranchants. Ne pas faire
rouler I'appareil sur le cordon d'alimentation.
Maintenir le cordon d'alimentation a I'écart des
surfaces chaudes.

Si le cordon d'alimentation est endommageé,
il doit étre remplacé par le fabricant ou son
intermédiaire de service afin d'éviter tout
accident.

Ne pas utiliser la station de vidage automatique
si elle est endommageée. Si I'alimentation est
endommagée ou défectueuse, cesser de
I'utiliser et ne pas tenter de la réparer.

Ne pas utiliser I'appareil si le cordon
d'alimentation ou le réservoir est endommage.
Ne pas utiliser I'appareil ou la station de



22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

vidage automatique s'ils ne fonctionnent pas
correctement, ont subi une chute, ont été
endommagés, sont restés a |'extérieur ou sont
entrés en contact avec de I'eau. Elle doit étre
réparée par le fabricant ou son intermédiaire de
service afin d'éviter tout accident.

Couper l'alimentation avant le nettoyage ou
I'entretien de I'appareil.

Le bouchon doit étre retiré du réservoir avant le
nettoyage ou |'entretien de la station de vidage
automatique.

Pour la mise au rebut de I'appareil, retirer
I'appareil de la station de vidage automatique,
couper |'alimentation et retirer la batterie.

La batterie doit étre déposée et mise au rebut
conformément aux lois et réglementations
locales avant la mise au rebut de I'appareil.
Mettre au rebut les batteries usagées
conformément aux lois et réglementations
locales.

Ne pas incinérer |'appareil, méme s'il est
gravement endommagé. Les batteries peuvent
exploser sous I'effet du feu.

Si la station de vidage automatique n'est
pas utilisée pendant une longue période, la
débrancher.

L'appareil doit étre utilisé conformément aux

instructions du présent manuel d'instructions.
Yeedi ne saurait étre tenu responsable des
dommages ou blessures causés par une
utilisation inappropriée.

30. Le robot contient des batteries que seules des
personnes qualifiées peuvent remplacer. Pour
remplacer la batterie du robot, contacter le
service clientéle.

31. Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue
période, le mettre hors tension pour le ranger.
Débrancher la station de vidage automatique.

32. AVERTISSEMENT : Seule I'unité d'alimentation
amovible CH1918 fournie avec I'appareil doit
étre utilisée pour recharger la batterie.

Afin de satisfaire aux exigences de sécurité
de la FCC en matiere d'exposition aux
radiofréquences et aux circuits intégrés,
une distance d'au moins 20 cm doit étre
maintenue entre cet appareil et les individus
lorsque |'appareil est en fonctionnement.

Pour veiller au respect de ces exigences, il
n'est pas conseillé d'utiliser I'appareil a une
distance inférieure a celle indiquée. L'antenne
utilisée pour cet émetteur ne doit pas se
trouver a proximité d'une autre antenne ou
d'un autre émetteur.



Pour désactiver le module Wi-Fi du robot, mettre
le commutateur du robot en position ON.

Placer le robot sur la station de vidage
automatique en veillant a ce que les contacts de
charge du Robot et les broches de la station de
vidage automatique soient connectés.

Appuyer sur le bouton de mode automatique du
robot et le maintenir enfoncé pendant environ
20 secondes jusqu'a ce que le robot émette trois
bips.

Pour activer le module Wi-Fi du robot, mettre le
robot hors tension, puis le mettre sous tension.
Au redémarrage du robot, le module Wi-Fi est
activé.

Classe Il

Transformateur d'isolement résistant aux
courts-circuits

Alimentation a découpage

Utiliser uniquement a l'intérieur

Courant continu

1 D ® @

Courant alternatif

Pour les pays de I'Union européenne

Pour obtenir des informations sur la déclaration
de conformité de I'UE, rendez-vous sur https://
www.yeedi.com/support

—
Mise au rebut correcte de ce produit

Ce marquage indique que ce produit ne doit
pas étre jeté avec les autres déchets ménagers
dans toute I'Union européenne. Pour prévenir
d'éventuels dommages a |'environnement ou la
santé humaine suite au rejet non contrélé des
déchets, recycler I'appareil de fagon responsable
afin d'assurer la réutilisation durable de ses
ressources matérielles. Pour recycler votre
appareil usagé, merci d'utiliser le systeme de
retour et de collecte ou de contacter le détaillant
qui vous |'a vendu. Il peut recycler ce produit en
toute sécurité.



Tournevis

Instruction Manual

Manuel d'instructions

/1.1 Contenu de I'emballage

N

Vis pour la base

A

Brosse avant

Contenant a poussiéere

Cordon d'alimentation

=

Patin de lavage lavable

Extension de rampe

Plaque de patin de lavage

Remarque : Les figures et illustrations sont fournies uniquement a titre de référence, et peuvent ne pas représenter I'apparence du produit.

La conception et les spécifications du produit peuvent étre modifiées sans préavis.



/1.2 Schéma du produit

Robot Vue de dessous

Contacts de charge

Capteur de cartographie Roue universelle

Brosse avant Batterie

Brosse principale

Roues motrices
/ // Sortie d'eau

Fente de plaque de
patin de lavage

Bouton de
déverrouillage
de la brosse
principale

Capteurs anticollision et pare-chocs

Commutateur
d'alimentation

Capteurs antichute

Capteur de
détection de

Bouton Bouton de ]
du mode réinitialisation moquette/tapis
automatique Voyant Wi-Fi

\\ﬁ Il ! Capteurs antichute

Réservoir w

Outil de nettoyage
multifonction




Réservoir a poussiére

Sortie de vidage automatique

Filtre éponge

Poignée du réservoir a
poussiere f

Bouton de
déverrouillage

Filet du filtre Filtre haute efficacité

Réservoir

Entrée d'eau

Bouton de déverrouillage
du réservoir d'eau

Plaque de patin de
lavage

Patin de lavage lavable

Station de vidage automatique

Bouton de
déverrouillage du
couvercle

Voyant

Emetteur infrarouge

Entrée de vidage

Broches de la station de
vidage automatique

automatique

Extension de rampe




Station de vidage automatique (arriére)

Attache du cordon
d'alimentation

Port du cordon
d'alimentation

Connexion du sac a
poussiere

Tube d'évacuation de
la poussiere

Couvercle du
ventilateur

Station de vidage automatique (bas)

Douille a vis de base

Vis de fixation du
couvercle du tube
d'évacuation de la

poussiére

=
®
Tube d'évacuation de \
la poussiére
+ couvercle du tube
Fente d’extension
de rampe

Cordon d'alimentation




/2.1 Remarques avant le nettoyage

Ranger la zone a nettoyer en mettant les Lors de la premiere utilisation, s’assurer que les Il peut s'avérer nécessaire de placer

meubles, par exemple les chaises, a leur portes de toutes les piéces sont ouvertes pour une barriere physique aux abords de la

place exacte. que le robot puisse explorer entierement votre déclivité pour empécher I'appareil de
domicile. tomber.

M
Ranger les objets tels que fils, /;:\\ Avant d'utiliser I'appareil sur un Il est important que personne
vétements et chaussons, etc. par il \‘\‘ tapis a poil ras avec des bords a ne se tienne debout dans les
terre pour une efficacité optimale \ 2/)) gland, replier les bords sur eux- espaces étroits, tels que les
de nettoyage. \\ B / mémes. corridors, et de veiller a ne pas

bloquer le capteur de détection.



2. Fonctionnement et programmation/2.2 Préparation

Retirez tous les matériaux de protection du robot et de la station e Serrez les vis de la base
de vidage automatique avant toute utilisation.

o Branchez le contenant a poussiére et la base




e Assembler la station de vidage automatique e Positionnement de la station de vidage automatique




e Installation de la Brosse avant

e Charger le robot

D

‘L \’\\, —
—

Remarque : Quand le robot a fini son cycle de nettoyage ou quand la
batterie est faible, il retourne automatiquement a la station de vidage
automatique pour se recharger de lui-méme. |l est également possible
de le renvoyer a la station de vidage automatique a tout moment via
|'application yeedi ou en maintenant le bouton de mode automatique
du robot enfoncé pendant 3 secondes.

Vider I'eau présente dans le réservoir, puis retirer la plaque du patin de
lavage avant de charger le robot.



Pour profiter de toutes les fonctionnalités disponibles, il est recommandé de contrdler votre robot via I'application yeedi.

Avant de commencer a utiliser le robot, assurez-vous que :

e votre téléphone portable est connecté a un réseau Wi-Fi ;
e |e signal sans fil de bande 2,4 GHz est activé sur votre routeur ;
* le voyant Wi-Fi de votre robot clignote lentement.

# Download on the GETITON
@& AppStore *® Google Play
[Q yeedi ]

/2.3 Application yeedi

Voyant Wi-Fi
Clignotement lent Déconnecté du Wi-Fi ou en
9 attente de connexion Wi-Fi
N\
’.\ Clignotement rapide Connexion au Wi-Fi en cours
Fixe Connecté au Wi-Fi
Conseils :

Si vous rencontrez des problemes lors de la configuration Wi-Fi,
reportez-vous a la section Dépannage > Connexion Wi-Fi de ce

manuel.




/2.4 Démarrage, mise en pause,
réactivation, et mise hors tension

o Démarrage e Réactivation
( [ )
» [i— ti¢ > 9
E——4|q c ) v
Appuyer sur le bouton de mode automatique pour réactiver le robot
) |'g Q )
— 9
o N\
/// f@
e Mise hors tension
O @ O
[T I
-
Remarque : Le panneau de commande du robot s'arréte de clignoter @l
si celui-ci est en pause depuis quelques minutes. Appuyer sur le
bouton de mode automatique pour réactiver le robot. Remarque : Lorsque le robot n'est pas en fonctionnement, il est

recommandé de le laisser sous tension et en charge.



/2.5 Systéme de lavage

Remarque :
1. Pour prolonger la durée de vie du réservoir, il est recommandé d'utiliser de I'eau purifiée ou de I'eau adoucie pour le systéme de lavage.

2. S'il est nécessaire de nettoyer la moquette/les tapis, commencer par enlever la plaque du patin de lavage.
3. Vider le réservoir une fois que le robot a fini de laver.




/3.1 Systéme de lavage

Pour procéder aux taches de nettoyage et d'entretien du robot, le mettre hors tension et débrancher la station de vidage automatique.




/3.2 Réservoir a poussiére et filtres

Réservoir a poussiére

Remarque : 1. Rincer le filtre a I'eau comme indiqué ci-dessus. 2. N'utiliser ni votre doigt ni une brosse pour
nettoyer le filtre. 3. Veiller a sécher le filtre pendant au moins 24 heures aprés I'avoir lavé.



/3.3 brosse principale, Brosse avant et Capteur de
cartographie

Remarque : Un outil de nettoyage multifonction est fourni pour faciliter I'entretien. Manipuler cet outil avec soin, car ses bords sont

tranchants.

Brosse principale

©

Brosse avant Capteur de cartographie




/3.4 Autres composants

=~
0
= — B
] ]
“\s, 04,

Remarque : Avant de nettoyer les contacts de charge et les broches de la station de vidage automatique, mettre le robot hors tension et débrancher
la station de vidage automatique.



3. Maintenance/3.5 Station de vidage automatique

Remarque : Avant de procéder au nettoyage et a I'entretien de la station de vidage automatique, la débrancher d'abord.
* Pour un bon entretien, essuyer avec un chiffon propre et sec, et éviter d'utiliser tout détergent ou spray de nettoyage.

Broches de la station de vidage automatique Emetteur infrarouge

Sac a poussiére

o Jeter le sac a poussiere

* Le sac a poussiere sera scellé par la poignée afin que la poussiere
ne s'échappe pas.




e Nettoyer le couvercle du ventilateur o Fermer le couvercle du réservoir a poussiére




Tube d'évacuation de la poussiére

Dévisser le couvercle du tube Retirer le Nettoyer le tube d'évacuation de la
d'évacuation de la poussiere couvercle du tube d'évacuation de la poussiere
poussiere

—_——— -




/3.6 Entretien régulier

Pour maintenir les performances optimales du robot, réaliser les taches d'entretien et remplacer les piéces a la fréquence suivante :

Piéce du robot

Fréquence d'entretien

Fréquence de remplacement

Patin de lavage lavable

Aprés chaque utilisation

Tous les 50 lavages

Réservoir/Plague de patin de lavage

Apres chaque utilisation

/

Brosse avant

Une fois toutes les 2 semaines

Tous les 3 a 6 mois

Brosse principale

Une fois par semaine

Tous les 6 a 12 mois

Filtre éponge/Filtre haute efficacité

Une fois par semaine

Tous les 3 a 6 mois

Roue universelle
Pare-chocs des capteurs antichute
Capteur de cartographie
Contacts de charge
Broches de la station de vidage
automatique

Une fois par semaine

Un outil de nettoyage multifonction est fourni pour faciliter I'entretien. Manipuler cet outil avec soin, car ses bords sont tranchants.

Remarque : yeedi fabrique diverses piéces de rechange et accessoires. Contacter le service clientéle pour plus d'informations sur les piéces de

remplacement.



4. Voyant

Robot

Le robot vous indiquera la présence d'un dysfonctionnement par un voyant et un rapport vocal. Une assistance complémentaire est
disponible via I'application yeedi et le site web.

Voyant Scénario

Le robot est en cours de nettoyage.

Le bouton de mode automatique clignote en BLANC fixe.
Le robot se met en pause en cours de nettoyage.

Le robot est en charge.

Le bouton de mode automatique clignote en BLANC. Le robot démarre.

Le robot se déplace.

Le bouton de mode automatique clignote en ROUGE fixe. La batterie du robot est faible.

Le bouton de mode automatique clignote en ROUGE. Le robot a rencontré un probléme.




Station de vidage automatique

L'effet lumineux du voyant d'état sur la station de vidage automatique correspond a différentes conditions et solutions. Pour plus d'informations, se
reporter a I'application yeedi ou a la section Dépannage de ce manuel.

Effet lumineux Etat Solutions
La station de vidage automatique est en veille. /
Voyant éteint

Le robot est en mode Ne pas déranger. /
Le robot retourne a la station de vidage
automatique et commence a se vider /
automatiguement.

S'allume en BLANC fixe Le robot se vide automatiquement. /

La puissance d'aspiration de la station de vidage
automatique a diminué.

Vérifier le sac a poussiére.

S'allume en ROUGE fixe

Le sac a poussiére n'est pas installé.

Installer le sac a poussiére.

La station de vidage automatique n'a pas pu
procéder au vidage automatique de la poussiére.

Veuillez vérifier la solution dans I'application

Le couvercle du compartiment a poussiére n'est
pas fermé.

S'assurer que le couvercle du réservoir a poussiere est bien
fermé.




/5.1 Dépannage

Non. Dysfonctionnement

Causes possibles

Solutions

Le robot n'est pas en mesure
de se connecter a un réseau
Wi-Fi domestique.

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe pour
le Wi-Fi domestique est incorrect.

Saisir le nom d'utilisateur et le mot de passe corrects
pour le Wi-Fi domestique.

Le robot se trouve hors de la zone de
couverture du signal Wi-Fi domestique.

S'assurer que le robot se trouve dans la zone de
couverture du signal Wi-Fi domestique.

La configuration du réseau a débuté avant
que le robot ne soit prét.

Allumer I'appareil. Appuyer sur le bouton de
réinitialisation pendant 3 secondes. Le robot est prét pour
la configuration réseau lorsqu'il joue une mélodie et que
son voyant Wi-Fi clignote lentement.

Le robot ne se charge pas.

Le robot n'est pas sous tension.

Mettre le robot sous tension.

Le robot ne s'est pas connecté a la station de
vidage automatique.

S'assurer que les contacts de charge du robot sont
connectés aux broches de la station de vidage
automatique.

Le cordon d'alimentation n'est pas connecté
a la station de vidage automatique.

S'assurer que le cordon d'alimentation est fermement
connecté a la station de vidage automatique.

La batterie est complétement déchargée.

Réactiver la batterie. Mettre sous tension. Placer le robot
sur la station de vidage automatique manuellement, le
retirer apres |'avoir laissé en charge pendant 3 minutes,
répéter 3 fois cette opération, puis charger normalement.

S'assurer que la station de vidage
automatique est connectée a I'alimentation.

La station de vidage automatique n'est pas connectée a
I'alimentation.




Non. Dysfonctionnement Causes possibles Solutions
La station de vidage automatique n'est pas Se reporter a la section 3.2 pour savoir comment
lacée correctement positionner la station de vidage automatique
P ’ correctement.
La station de vidage automatique est Vérifier si la station de vidage automatique est connectée
déconnectée ou dgé lacée a a |'alimentation. Ne pas utiliser la station de vidage
Le robot ne retourne pas  la P ’ automatique si elle est endommageée.
3 . . pas a , )
station de vidage automatique. | Le robot fonctionne dans un environnement " . i
sombre. Utiliser le robot dans un environnement bien éclairé.
Iég :gik;%tt:sst mis en pause pendant plus de Eviter I'interruption du robot pour plus de 60 minutes.
Le robot n'a pas démarré le nettoyage a S'assurer que le robot démarre le nettoyage a partir de la
partir de la station de vidage automatique. station de vidage automatique.
Le robot fonctionne dans un environnement " . i
sombre. Utiliser le robot dans un environnement bien éclairé.
Lorsque la batterie devient faible, le robot
bascule automatiquement en mode de retour . . . . " .
R : . Ceci est normal. Il n'est pas nécessaire d'intervenir.
Le robot revient a la station au chargeur et retourne a la station de vidage
4 | de vidage automatique avant automatique pour se recharger tout seul.
d'avoir terminé le nettoyage. Le temps de travail varie selon la surface du
sol, la complexité de la piéce et le mode de Ceci est normal. Il n'est pas nécessaire d'intervenir.
nettoyage sélectionné.
La zone de nettovage n'est pas ranqée Retirer les petits objets présents sur le sol et ranger la
yag P gee. zone a nettoyer avant le début du nettoyage.
Le robot est confronté a un Le robot est bloqué par quelque chose au sol | Le robot va tenter de résoudre le probléme de diverses
5 | probléme pendant le nettoyage | (cordons électriques, rideaux tombant au sol, | maniéres. En cas d'échec, retirer a la main les obstacles
et s'arréte. bordure de tapis, etc.). et redémarrer le robot.
Le robot fait beaucoup de bruit | Les brosses sont emmélées, ou le réservoir a . s . .
6 Débarrasser régulierement la saleté collée.

lors du nettoyage.

poussiere est coincé.




Non. Dysfonctionnement

Causes possibles

Solutions

En cycle de lavage, I'eau ne

Les entrées d'eau sur le dessous du réservoir
sont bloquées.

Dévisser I'entrée d'eau sur le dessous du réservoir et
nettoyer le filtre.

cours d'utilisation.

7 . ) : Le réservoir d'eau est vide. Remplir le réservoir d'eau.
s'écoule pas du réservoir.
Les sorties d'eau sur le dessous du robot . . s
. Nettoyer les sorties d'eau, le cas échéant.
sont bloquées.
Le réservoir du robot tombe en ) L ) , Le réservoir est correctement installé lorsqu'il s'enclenche
8 Le réservoir n'est pas correctement installé.

en position.

Le robot ne démarre pas le
9 | vidage aprés étre retourné a la
station de vidage automatique.

Le couvercle du compartiment a poussiere
n'est pas fermé.

Fermer le couvercle du réservoir a poussiere.

Le sac a poussiére n'est pas installé sur la
station de vidage automatique.

Installer le sac a poussiére et fermer le couvercle du
compartiment a poussiére.

Le déplacement manuel du robot vers la
station de vidage automatique ne déclenche
pas le vidage automatique.

Afin de s'assurer que le robot démarre le vidage
automatique, éviter de soulever et de déplacer la station
de vidage automatique pendant le nettoyage.

Le robot retourne a la station de vidage
automatique qui utilise Video Manager dans
I"application.

Ceci est normal.

Le mode Ne pas déranger est activé dans
I'application yeedi.

Ceci est normal. Désactiver le mode Ne pas déranger
dans |'application ou démarrer le vidage automatique
manuellement.

Le sac a poussiére est plein.

Remettre le sac a poussiére en place et fermer le
couvercle du compartiment a poussiére.

Si les causes possibles sont exclues, il
peut s'agir d'un dysfonctionnement d'un
composant.

Contacter le service clientele.




Non. Dysfonctionnement Causes possibles Solutions
. s . , . . Installer le réservoir a poussiére avec les deux sorties de
Le réservoir a poussiére n'est pas installé. ) h
vidage automatique dans le fond.
R . . Remettre le sac a poussiére en place et fermer le
Le sac a poussiére est plein. ; N O
Le robot ne parvient pas a couvercle du compartiment a poussiere.
10 | vider automatiquement le Les sorties de vidage automatique du L . - " o
réservoir a poussiére. X It o . Désinstaller le réservoir a poussiére et nettoyer les débris
réservoir a poussiére sont bloquées par des ) : .
P des sorties de vidage automatique.
débris.
Le tube d'évacuation de la poussiére est ) ) .
. P Nettoyer le tube d'évacuation de la poussiere.
obstrué.
Les particules fines sont absorbées a . s . .
. . L - Nettoyer le couvercle du réservoir a poussiere et la paroi
o I'intérieur du réservoir a poussiére par le sac int
11 |y a des débris dans le a poussiére. Interne.
réservoir a poussiére.
Le sac a poussiere est endommagé. Vérifier le sac a poussiere et le remplacer.
Le robot laisse échapper de la . ) .
- o Les sorties de vidage automatique sont - . s - P s
12 | poussiére ou des débris lors du . o Désinstaller le réservoir a poussiere et éliminer les débris.
bloquées par des débris.
nettoyage.
La brosse principale contient des débris et —
13 | La base est sale. P P Nettoyer la brosse principale.

doit étre nettoyée.




/5.2 Connexion Wi-Fi

Avant de configurer le Wi-Fi, s'assurer que votre robot, votre téléphone portable et votre réseau Wi-Fi répondent aux exigences énoncées ci-dessous.

Exigences du robot et du téléphone portable

e Le robot est complétement chargé et son commutateur d'alimentation est activé.

e Le voyant d'état Wi-Fi clignote lentement.

e Les données mobiles du téléphone portable sont désactivées (vous pouvez les réactiver apres la configuration).

Exigences du réseau Wi-Fi

e Vous utilisez un réseau mixte de 2,4 GHz ou 2,4/5 GHz.

e \/otre routeur prend en charge les protocoles 802.11b/g/n et IPv4.

e Vous n'utilisez pas de VPN (réseau privé virtuel) ou de serveur proxy.

e \Jous n'utilisez pas de réseau caché.

e Cryptage WPA et WPA2 utilisant TKIP, PSK, AES/CCMP.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) n'est pas pris en charge.

e Vous utilisez les réseaux Wi-Fi 1-11 si vous étes en Amérique du Nord et 1-13 en dehors de I'Amérique du Nord (référez-vous a I'organisme de
réglementation local).

e Si vous utilisez un extenseur/répéteur réseau, le nom du réseau (SSID) et le mot de passe sont identiques a votre réseau principal.



6. Spécifications techniques

vidage automatique

Modele DVX34
Courant nominal d'entrée 20V=—= 1A
Modéle de station de CH1918

Courant nominal d'entrée
(chargement)

Pour I'Union européenne
uniquement

220-240V ~ 50-60Hz 0.3A

Pour la Russie
uniquement

220V ~ 50-60Hz 0,3A

Courant de sortie nominal

20V=—== 1A

Alimentation (vidage
automatique)

1000W

Bandes de fréquence

2 400-2 483,5MHz

Puissance en mode
désactivé

Moins de 0,50W

Puissance en veille réseau

Moins de 2,00W

La puissance de sortie du module Wi-Fi est inférieure a 100 mW.

Remarque : Ces spécifications techniques peuvent étre modifiées a des fins d'amélioration continue.
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Importanti istruzioni sulla
sicurezza

IMPORTANTI ISTRUZIONI SULLA
SICUREZZA

Quando si usa un elettrodomestico, e
necessario seguire delle precauzioni di base:

LEGGERE TUTTE LE ISTRUZIONI
PRIMA DI UTILIZZARE
L'APPARECCHIO

CONSERVARE QUESTE ISTRUZIONI

1. Questo apparecchio pud essere usato da
bambini di almeno 8 anni e da persone con
capacita fisiche, sensoriali o0 mentali ridotte o da
persone che non ne conoscano il corretto utilizzo
purché supervisionate o formate sull'uso sicuro
dell'apparecchio e in grado di comprenderne gli
eventuali rischi correlati. | bambini nhon devono
giocare con l'apparecchio. La pulizia e la
manutenzione non devono essere effettuate da
bambini non supervisionati.

2. Sgombrare |'area da pulire. Togliere dal
pavimento cavi di alimentazione e piccoli oggetti
che potrebbero intralciare |'apparecchio. Piegare
le frange dei tappeti sotto agli stessi e sollevare
dal pavimento oggetti come tende e tovaglie.

10.

. In caso di possibilita di caduta nell'area da pulire,

ad esempio a causa di scalini, € necessario
impostare I'apparecchio in modo che possa
rilevare i gradini senza cadere. Potrebbe essere
necessario posizionare delle barriere sul bordo
per evitare la caduta del robot. Assicurarsi che
la barriera fisica non rappresenti un rischio di
inciampo per le persone.

. Utilizzare I'apparecchio solo come previsto

da questo manuale. Utilizzare solo accessori
consigliati o venduti dal produttore.

. Assicurarsi che il voltaggio della fonte di

alimentazione corrisponda a quello indicato sulla
stazione di svuotamento automatico.

SOLO per uso in INTERNI. Non utilizzare
I'apparecchio in esterni o in ambienti commerciali
o industriali.

. Utilizzare solo le batterie ricaricabili originali

e la stazione di svuotamento automatico del
produttore in dotazione con I'apparecchio. Non
€ consentito |'utilizzo di batterie non ricaricabili.
Non utilizzare senza aver installato la cassetta di
raccolta e i filtri.

. Non utilizzare I'apparecchio in un'area con

candele accese o0 oggetti fragili.
Non utilizzare in condizioni ambientali
estremamente calde o fredde (sotto i -5 °C o sopra



11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

i 40°C).

Tenere capelli, vestiti, dita e qualsiasi parte del
corpo lontano dalle aperture e dalle parti mobili
dell'apparecchio.

Non utilizzare I'apparecchio in una stanza in cui
sta dormendo un neonato o un bambino.

Non utilizzare I'apparecchio su superfici bagnate
0 con acqua stagnante.

Non consentire all'apparecchio di raccogliere
oggetti grandi come pietre, grossi pezzi di carta
0 oggetti che potrebbero ostruire I'apparecchio.
Non utilizzare |'apparecchio per raccogliere
materiali inflammabili o combustibili come
benzina, toner per stampanti o fotocopiatrici, né
utilizzarlo in aree dove questi potrebbero essere
presenti.

Non utilizzare |'apparecchio per raccogliere
materiali incandescenti o che emettono fumo,
come sigarette, fiammiferi, cenere ardente,
0 qualsiasi cosa che potrebbe provocare un
incendio.

Non infilare oggetti nella presa di aspirazione.
Non utilizzare I'apparecchio se la presa di
aspirazione € ostruita. Mantenere la presa libera
da polvere, garze, capelli, 0 qualsiasi cosa che
potrebbe ridurre il flusso d'aria.

Fare attenzione a non danneggiare il cavo

19.

20.

21.

22.

di alimentazione. Non tirare o trascinare
I'apparecchio o la stazione di svuotamento
automatico dal cavo di alimentazione, non
utilizzare il cavo di alimentazione come maniglia,
non chiudere il cavo di alimentazione in una porta
e non strusciare il cavo di alimentazione su bordi
o spigoli affilati. Non far passare I'apparecchio
sopra il cavo di alimentazione. Tenere il cavo di
alimentazione lontano da superfici calde.

In caso di danneggiamento del cavo di
alimentazione, sara necessario sostituirlo presso
il produttore o tramite il servizio clienti per evitare
rischi.

Non utilizzare la stazione di svuotamento
automatico, se danneggiata. Non provare a
riparare I'alimentatore e non utilizzarlo in caso di
danni o malfunzionamenti.

Non utilizzare I'apparecchio con prese o cavi
di alimentazione danneggiati. Non utilizzare
I'apparecchio o la stazione di svuotamento
automatico se non funzionano correttamente, in
caso di caduta, se sono stati lasciati all'esterno
0 se sono venuti a contatto con acqua. In questi
casi, sara necessaria la riparazione da parte del
produttore o tramite il servizio clienti per evitare
rischi.

Spegnere I'apparecchio prima di pulirlo o di



23.

24,

25.

26.

27.

28.

29.

30.

effettuare operazioni di manutenzione.

E necessario rimuovere la spina dalla presa di
corrente prima di pulire o effettuare operazioni
di manutenzione sulla stazione di svuotamento
automatico.

Rimuovere |'apparecchio dalla stazione di
svuotamento automatico e posizionare su OFF
I'interruttore di accensione prima di rimuovere la
batteria per lo smaltimento dell'apparecchio.

E necessario rimuovere e gettare la batteria
secondo le leggi e le normative vigenti, prima
dello smaltimento dell'apparecchio.

Gettare le batterie usate secondo le leggi € le
normative vigenti.

Non incenerire |'apparecchio anche nel caso
in cui sia molto danneggiato. Le batterie
potrebbero esplodere e provocare un incendio.
In caso di mancato utilizzo prolungato, scollegare
la stazione di svuotamento automatico dalla
presa di corrente.

L'apparecchio deve essere utilizzato in
conformita alle indicazioni contenute nel
presente manuale di istruzioni. yeedi non puo
essere ritenuto responsabile per eventuali danni
0 lesioni causati da un uso improprio.

Il robot contiene batterie sostituibili solo da
persone competenti. Per sostituire la batteria del

robot, contattare I'assistenza clienti.

31. Se il robot non viene utilizzato per un periodo
prolungato di tempo, spegnerlo per conservarlo
e scollegare la stazione di svuotamento
automatico.

32. AVWERTENZA: Per ricaricare la batteria, utilizzare
solo I'unita di alimentazione rimovibile CH1918
fornita con I'apparecchio.

Per soddisfare i requisiti in materia di
esposizione RF, € consigliabile mantenere
una distanza di 20 cm o piu tra il dispositivo
e le persone durante il funzionamento
dell'apparecchio.

Per garantire la conformita, non & consigliato
il funzionamento a distanze ravvicinate.
L'antenna utilizzata per questo trasmettitore
non deve essere utilizzata in combinazione
con altre antenne o trasmettitori.



Per disattivare I modulo Wi-Fi del robot,
accendere il robot.

Posizionare il robot sulla stazione di svuotamento
automatico assicurandosi che i contatti di ricarica
del robot e i pin della stazione di svuotamento
automatico creino una connessione.

Tenere premuto il pulsante della modalita AUTO
sul robot per 20 secondi finché il robot non
emette 3 segnali acustici.

Per attivare il modulo Wi-Fi sul robot, spegnere
il robot e riaccenderlo. Il modulo Wi-Fi viene
attivato al riavvio del robot.

Classe Il

Trasformatore isolante di sicurezza anti
cortocircuito

Alimentatore a commutazione

Solo per uso in interni

Corrente continua

1 D ® @

Corrente alternata

Per i paesi dell'Unione europea

Per informazioni sulla dichiarazione di conformita
UE, visitare il sito Web https://www.yeedi.com/

support

—
Istruzioni per il corretto smaltimento del
prodotto

Questo simbolo indica che il prodotto non
dovrebbe essere smaltito insieme ad altri rifiuti
domestici in tutta I'Unione europea. Per evitare
danni all'ambiente o alla salute provocati da uno
smaltimento di rifiuti non controllato, riciclare in
maniera responsabile per promuovere il riutilizzo
sostenibile delle risorse materiali. Per riciclare
I'apparecchio usato, usare i servizi di ritiro e
raccolta o contattare il rivenditore dove é stato
acquistato il prodotto, che sara in grado di
smaltirlo correttamente.



/1.1 Contenuto della confezione

L'estensione della rampa

Cacciavite Viti a brugola per la base Cavo di alimentazione Sacchetto per la polvere

etrueton enl @

Manuale d'uso Spazzola marginale Panno di pulizia lavabile Piatto per panno di pulizia

Nota: le figure e le illustrazioni sono solo per riferimento e potrebbero differire dal reale aspetto del prodotto.
Il design e le specifiche del prodotto sono soggetti a modifiche senza preavviso.



Robot

Sensore di mappatura

Sensori anticollisione e paraurti

Interruttore di
alimentazione -

[e] 1 ¢
Pulsante {o)

Modalita AUTO

Strumento di pulizia
multi-funzione

/1.2 Diagramma del prodotto

Pulsante di
RESET

Spia Wi-Fi

Vista inferiore

Contatti di ricarica

Ruota universale

Spazzola marginale

Batteria

Spazzola
principale

g

Pulsante di rilascio
della spazzola

Ruote motrici

principale

/ Uscite dell'acqua

Alloggiamento piatto
per panno di pulizia

Sensori anticaduta

Sensore
rilevamento
tappeti

Serbatoio




Cassetta di raccolta

Uscita svuotamento automatico

Filtro di spugna

Maniglia della cassetta
di raccolta

Pulsante di
rilascio

Rete del filtro

Filtro ad alta efficienza

Serbatoio

Piatto per panno
di pulizia

Panno di pulizia lavabile

Stazione di svuotamento automatico

Spia

Pulsante rilascio
coperchio

Emettitore di segnale a
infrarossi

Ingresso svuotamento
automatico

Pin della stazione di
svuotamento automatico

L'estensione della rampa




Stazione di svuotamento automatico (retro)

Avvolgicavo per il cavo
di alimentazione

Porta per il cavo di
alimentazione

Stazione di svuotamento automatico (fronte)

Presa per sacchetto
per la polvere

Tubo di evacuazione
della polvere

Coperchio ventilatore

Stazione di svuotamento automatico (fondo)

[

Alloggiamento vite della base

Viti di fermo del coperchio
del tubo di evacuazione
della polvere

- B
U

Tubo di evacuazione
della polvere

+ coperchio del tubo
L'estensione della
rampa fessura

Cavo di alimentazione




2. Funzionamento e programmazione/2.1 Note prima della pulizia

Mettere gli arredi, come le sedie, al loro posto Durante il primo utilizzo, accertarsi che tutte le Potrebbe essere necessario posizionare
prima di pulire la zona desiderata. porte della stanza siano aperte per consentire al delle barriere sul bordo del dislivello per
robot di esplorare tutta I'abitazione. evitare la caduta del robot.

Per migliorare |'efficienza della /7‘\ Ripiegare i bordi dei tappeti Non sostare in spazi ristretti, ad
pulizia, rimuovere dal pavimento / con nappe prima di utilizzare il esempio i corridoi, e assicurarsi
oggetti quali fili, panni, ciabatte, @ \ prodotto in loro prossimita. che il sensore di rilevamento non
ecc. v sia bloccato.




/2.2 Preparazione

Prima dell'uso, rimuovere tutti i materiali di protezione dal robot e e Serrare le viti a brugola per la base

dalla stazione di svuotamento automatico.

o Agganciare il contenitore della polvere alla base

SR




e Montaggio della stazione di svuotamento automatico e Posizionamento della stazione di svuotamento automatico

-




e Installazione delle spazzole laterali

e Accensione (ON)

e Caricare il robot

Nota: quando il robot termina il ciclo di pulizia 0 quando la batteria
comincia a esaurirsi, il robot torna automaticamente alla stazione di
svuotamento automatico per ricaricarsi. E possibile impostare il robot
affinché ritorni alla stazione di svuotamento automatico in qualsiasi
momento con |'app yeedi o premendo il pulsante AUTO sul robot per
3 secondi.

vuotare il serbatoio dell'acqua restante e rimuovere il piatto per panno
di pulizia prima di ricaricare il robot.



/2.3 App yeedi

Per sfruttare tutte le funzioni disponibili, si consiglia di controllare il robot tramite I'app yeedi.

Prima di iniziare, accertarsi che: Spia Wi-Fi
e || telefono cellulare sia connesso alla rete Wi-Fi. L @ lent ‘ Rete Wi-Fi disconnessa o in
. . . . ampeggia lentamente . .
e || segnale wireless di banda 2,4 GHz sia attivato sul router. pegg attesa di connessione
* La spia Wi-Fi del robot lampeggi lentamente. ’.\ Lampeggia rapidamente Connessione alla rete Wi-Fi
Fissa Connesso alla rete Wi-Fi
# Download on the GETITON
@& AppStore | P Google Play Consigli:
\ ) in caso di problemi durante il processo di configurazione della rete
Wi-Fi, consultare la sezione Risoluzione dei problemi > Connessione
[Q yeedi ] Wi-Fi in questo manuale.




/2.4 Avvio, pausa, riattivazione e
spegnimento

o Avvio e Riattivazione

Nota: il pannello di controllo del robot smette di lampeggiare se il
robot € in pausa da alcuni minuti. Premere il pulsante Modalita AUTO
del robot per riattivarlo.

Nota: quando il robot non sta pulendo, & consigliabile tenerlo acceso
e in carica.



/2.5 Sistema di lavaggio

Nota:
1. Per prolungare la durata di servizio del serbatoio, si consiglia di utilizzare acqua depurata o addolcita per il sistema di lavaggio.

2. Se e necessario pulire il tappeto, disinstallare prima il piatto per panno di pulizia.
3. Svuotate il serbatoio dopo che il robot ha terminato la pulizia.

»




/3.1 Sistema di lavaggio

Prima di eseguire operazioni di pulizia e manutenzione sul robot, spegnere il robot e scollegare la stazione di svuotamento automatico.

o




/3.2 Cassetta di raccolta e filtri

Cassetta di raccolta

Nota: 1. Sciacquare il filtro con acqua come mostrato sopra. 2. Non inserire le dita né utilizzare una spazzola
per pulire il filtro. 3. Assicurarsi di lasciare asciugare il filtro per almeno 24 ore dopo il lavaggio.



/3.3 Spazzola principale, Spazzola marginale e
Sensore di mappatura

Nota: per semplificare le operazioni di manutenzione, € fornito uno strumento di pulizia multi-funzione. Maneggiare con cura: lo strumento
di pulizia ha bordi taglienti.

Spazzola principale

Spazzola marginale Sensore di mappatura




/3.4 Altri componenti

il Il
]

=~
0
A 8
L] L]
“\s, 04,

Nota: prima di pulire i contatti di ricarica del robot e i pin della stazione di svuotamento automatico, spegnere il robot e scollegare la stazione di
svuotamento automatico.



3. Manutenzione/3.5 Stazione di svuotamento automatico

Nota: prima di eseguire la pulizia e la manutenzione della stazione di svuotamento automatico, scollegarla.
* Per una corretta manutenzione, strofinare con un panno pulito e asciutto ed evitare di utilizzare detergenti o spray per la pulizia.

Pin della stazione di svuotamento automatico Emettitore di segnale a infrarossi

Sacchetto per la polvere

o Smaltire il sacchetto per la polvere

* |l sacchetto per la polvere viene sigillato dalla maniglia in modo da
non perdere la polvere.



e Pulire il coperchio del ventilatore 0 Chiudere il coperchio del contenitore polvere




Tubo di evacuazione della polvere

Svitare la copertura del tubo Disinstallare la copertura Pulire il tubo di evacuazione della
di evacuazione della polvere del tubo di evacuazione della polvere polvere




/3.6 Manutenzione regolare

Per mantenere il robot in esecuzione con prestazioni ottimali, eseguire le operazioni di manutenzione e sostituzione dei componenti con le
seguenti frequenze:

Parte robot Frequenza di manutenzione Frequenza di sostituzione
Panno di pulizia lavabile Dopo ogni uso Ogni 50 lavaggi
Serbatoio/Piatto per panno di pulizia Dopo ogni uso /
Spazzola marginale Ogni 2 settimane Ogni 3-6 mesi
Spazzola principale Una volta a settimana Ogni 6-12 mesi
Filtro di spugn_a/FlItro ad alta Una volta a settimana Ogni 3-6 mesi
efficienza
Ruota universale
Paraurti con sensori anticaduta
Sensore di mappatura Una volta a settimana /

Contatti di ricarica
Pin della stazione di svuotamento
automatico

Per semplificare le operazioni di manutenzione, & fornito uno strumento di pulizia multi-funzione. Maneggiare con cura: lo strumento di
pulizia ha bordi taglienti.

Nota: yeedi produce diverse parti e accessori di ricambio. Contattare |'assistenza clienti per ulteriori informazioni sulle parti di sostituzione.



4. Spia

Robot

I robot informa I'utente di un eventuale problema con spie e messaggi vocali. Informazioni di assistenza piu dettagliate sono disponibili

nell'app yeedi e sul sito Web online.

Spia

Situazione

Il robot & in fase di pulizia.

Il pulsante della modalita AUTO emette una luce BIANCA fissa.

Il robot viene messo in pausa durante la pulizia.

Il pulsante della modalita AUTO lampeggia in BIANCO.

Il robot & in fase di ricarica.

Il robot & in fase di avvio.

Il robot & in fase di riposizionamento.

Il pulsante della modalita AUTO emette una luce ROSSA fissa.

La batteria del robot € scarica.

Il pulsante della modalita AUTO lampeggia in ROSSO.

Il robot rileva un problema.




Stazione di svuotamento automatico

L'effetto luminoso della spia di stato sulla stazione di svuotamento automatico indica diverse condizioni e soluzioni. Per ulteriore assistenza, fare
riferimento all'app yeedi o alla sezione relativa alla risoluzione dei problemi del presente manuale.

cassetta di raccolta.

Effetto luminoso Stato Soluzioni
La stazione di svuotamento automatico € in /
Luce spia spenta standby.
Il robot & in modalita Non disturbare. /
Il robot torna alla stazione di svuotamento /
automatico e inizia lo svuotamento automatico.
Si accende fissa in BIANCO Il robot sta svuotando automaticamente la /

La potenza di aspirazione della stazione di
svuotamento automatico € diminuita.

Controllare il sacchetto per la polvere.

Si accende fissa in ROSSO

Il sacchetto per la polvere non & installato.

Installare il sacchetto per la polvere.

La stazione di svuotamento automatico non &

riuscita a svuotare automaticamente la polvere.

Controllare la soluzione nell'app.

Il coperchio del contenitore polvere non & chiuso.

Assicurarsi che il coperchio del contenitore polvere sia

chiuso saldamente.




/5.1 Risoluzione dei problemi

No.

Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

Impossibile connettere il robot
alla rete Wi-Fi domestica.

Nome utente o password della rete Wi-Fi
domestica errato.

Inserire il nome utente e la password corretti della rete
Wi-Fi domestica.

Il robot non si trova nel raggio di copertura
del segnale Wi-Fi domestico.

Verificare che il robot si trovi nel raggio di copertura del
segnale Wi-Fi domestico.

La configurazione della rete & stata avviata
prima che il robot fosse pronto.

Accendere l'interruttore di alimentazione (ON). Premere
il pulsante RESET per 3 secondi. Il robot & pronto alla
configurazione della rete quando riproduce un motivo
musicale e la spia del Wi-Fi lampeggia lentamente.

Il robot non si sta ricaricando.

Il robot non & acceso.

Accendere il robot.

Il robot non & collegato alla stazione di
svuotamento automatico.

Assicurarsi che i contatti di ricarica del robot siano
collegati ai pin della stazione di svuotamento automatico.

Il cavo di alimentazione non ¢ collegato alla
stazione di svuotamento automatico.

Assicurarsi che il cavo di alimentazione sia saldamente
collegato alla stazione di svuotamento automatico.

La batteria € completamente scarica.

Riattivare la batteria. Accendere. Posizionare
manualmente il robot sulla stazione di svuotamento
automatico e rimuoverlo dopo averlo caricato per 3
minuti; ripetere 3 volte, quindi caricare normalmente.

Assicurarsi che la stazione di svuotamento
automatico sia collegata all'alimentazione.

La stazione di svuotamento automatico non ¢ collegata a
una fonte di alimentazione.




No.

Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

Il robot non puo tornare alla

La stazione di svuotamento automatico non &
posizionata correttamente.

Consultare la sezione 3.2 per posizionare correttamente
la stazione di svuotamento automatico.

La stazione di svuotamento automatico &
scollegata o & stata spostata.

Verificare che la stazione di svuotamento automatico sia
collegata all'alimentazione. Non spostare la stazione di
svuotamento automatico manualmente.

3 | stazione di svuotamento Il robot sta eseguendo la pulizia in un Assicurarsi di utilizzare il robot in un ambiente ben
automatico. ambiente buio. illuminato.
Il robot rimane in pausa per piu di 60 minuti. Evitare di mettere in pausa il robot per piu di 60 minuti.
Il robot non ha iniziato la pulizia stazione di Assicurarsi che il robot inizi la pulizia dalla stazione di
svuotamento automatico. svuotamento automatico.
Il robot sta eseguendo la pulizia in un Assicurarsi di utilizzare il robot in un ambiente ben
ambiente buio. illuminato.
Quando il livello di carica della batteria &
insufficiente, il robot passa automaticamente N N .
R . ) Questo comportamento &€ normale. Non & necessario
alla modalita di ritorno in carica e torna alla . )
. . . intervenire.
Il robot torna alla stazione di stazione di svuotamento automatico per
4 | svuotamento automatico prima | flcaricarsi.
di aver completato la pulizia. Il tempo di funzionamento varia in base alla
superficie del pavimento, alla complessita Questo comportamento & normale. Non & necessario
della stanza e alla modalita di pulizia intervenire.
selezionata.
. ) o . ) Rimuovere dal pavimento i piccoli oggetti e sistemare
L'area da pulire non ¢ priva di ostacoli. , ) ) . L2 P
I'area da pulire prima che il robot inizi la fase di pulizia.
. . Il robot & incastrato su un oggetto sul Il robot provera a districarsi in vari modi. Qualora non
Il robot si blocca durante il . ) - . S : .
5 . . pavimento (cavi elettrici, tende, frange di dovesse riuscirci, rimuovere manualmente gli ostacoli e
funzionamento e si ferma. - R
tappeti, ecc.). riavviarlo.
Il robot & molto rumoroso Le spazzole sono aggrovigliate o la cassetta - . s .
6 P ggrovig Eliminare regolarmente i detriti incastrati.

durante la pulizia.

di raccolta & incastrata.




No.

Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

L'acqua non fuoriesce dal
serbatoio quando il robot € in
fase di lavaggio.

Il filtro della valvola di inserimento acqua
situata sulla parte inferiore del serbatoio e
ostruito.

Svitare la valvola di inserimento acqua situata sulla parte
inferiore del serbatoio e pulire il filtro.

Dal serbatoio fuoriesce dell'acqua.

Aggiungere acqua nel serbatoio.

Le uscite dell'acqua della parte inferiore del
robot sono ostruite.

Controllare le uscite dell'acqua della parte inferiore e
pulirle.

Il serbatoio del robot si sgancia
durante la pulizia.

Il serbatoio non ¢ installato adeguatamente.

Il serbatoio & installato adeguatamente quando scatta in
posizione.

Il robot non avvia lo
svuotamento automatico
dopo il ritorno alla stazione di
svuotamento automatico.

Il coperchio del contenitore polvere non &
chiuso.

Chiudere il coperchio del contenitore polvere.

Il sacchetto per la polvere non € installato
nella stazione di svuotamento automatico.

Installare il sacchetto per la polvere e chiudere il
coperchio del contenitore polvere.

Lo spostamento manuale del robot nella
stazione di svuotamento automatico non
attivera lo svuotamento automatico.

Per assicurarsi che il robot avvii lo svuotamento
automatico correttamente, evitare di sollevare e spostare
la stazione di svuotamento automatico durante la pulizia.

Il robot torna alla stazione di svuotamento
automatico eseguendo Video Manager
nell'app.

Questo comportamento & normale.

La modalita Non disturbare ¢ abilitata
nell'app yeedi.

Questo comportamento & normale. Disattivare la modalita
Non disturbare nell'app o avviare lo svuotamento
automatico manualmente.

Il sacchetto per la polvere € pieno.

Sostituire il sacchetto per la polvere e chiudere il
coperchio del contenitore polvere.

Se le cause possibili sono escluse, potrebbe
trattarsi di un malfunzionamento di un
componente.

Contattare |'assistenza clienti.




No.

Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

10

Il robot non € in grado di
svuotare automaticamente la
cassetta di raccolta.

La cassetta di raccolta non ¢ installata.

Installare la cassetta di raccolta con due uscite di
svuotamento automatico sulla parte inferiore.

Il sacchetto per la polvere € pieno.

Sostituire il sacchetto per la polvere e chiudere il
coperchio del contenitore polvere.

Le uscite di svuotamento automatico della
cassetta di raccolta sono bloccate da detriti.

Disinstallare la cassetta di raccolta per lo svuotamento
automatico e pulire i detriti sulle relative uscite.

Il tubo di evacuazione della polvere &
bloccato.

Pulire il tubo di evacuazione della polvere.

Presenza di detriti nel

Le particelle fini vengono assorbite all'interno
del contenitore polvere attraverso il sacchetto
per la polvere.

Pulire il coperchio del contenitore polvere e la parete
interna.

11 :
contenitore polvere.
Il sacchetto per la polvere & danneggiato. Controllare il sacchetto per la polvere e sostituirlo.
Il roboto perde polvere o detriti | Le uscite di svuotamento automatico sono . . . . .
12 o " Disinstallare la cassetta di raccolta e rimuovere i detriti.
durante la pulizia. bloccate da detriti.
13 | La base & sporca. Sulla spazzola principale sono presenti detriti Pulire la spazzola principale.

che devono essere puliti.




/6.2 Connessione Wi-Fi
Prima di configurare la connessione alla rete Wi-Fi, assicurarsi che il robot, il telefono cellulare e la rete Wi-Fi soddisfino i seguenti requisiti.

Requisiti del robot e dei telefoni cellulari

e || robot & completamente carico e I'interruttore di alimentazione del robot € acceso.

e La spia di stato Wi-Fi lampeggia lentamente.

e Disattivare i dati cellulari del telefono cellulare (€ possibile riattivarli dopo la configurazione).

Requisiti della rete Wi-Fi

e Si sta utilizzando una rete mista a 2,4 GHz o 2,4/5 GHz.

e || router supporta i protocolli 802.11b/g/n e IPv4.

* Non utilizzare una VPN (Virtual Private Network) o un server proxy.

* Non utilizzare una rete nascosta.

o WPA e WPA2 utilizzano la crittografia TKIP, PSK, AES/CCMP.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) non & supportato.

e Utilizzare i canali Wi-Fi 1-11 in Nord America e i canali 1-13 al di fuori del Nord America (fare riferimento all'agenzia di regolamentazione locale).
e Se si utilizza un extender/ripetitore di rete, il nome di rete (SSID) e la password corrispondono alla rete primaria.



6. Specifiche del prodotto

svuotamento automatico

Modello DVX34
Ingresso nominale 20V=—= 1A
Modello di stazione di CH1918

Ingresso nominale (Ricarica)

Solo per Unione europea

220-240V~ 50-60Hz 03A

Solo per Russia

220V~ 50-60Hz 0,3A

Uscita nominale

20V=—== 1A

Potenza (svuotamento
automatico)

1000 W

Bande di frequenza

2400-2483,5 MHz

Alimentazione - Modalita Off

Meno di 0,50 W

Standby rete

Meno di 2,00W

La potenza di uscita del modulo Wi-Fi ¢ inferiore a 100 mW.

Nota: le specifiche tecniche e di progettazione potrebbero variare a seguito dei miglioramenti continui sul prodotto.
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MHCTPYKLUUUN NO TEeXHUKE
©e3onacHocCTuU

MHCTPYKLUWU MO TEXHUKE
BE3OIMNMACHOCTHU

Mpw Mcnonb3oBaHUN AMEKTPUYECKUX NpUBopoB
HeobGxoamnmo Bcerga cobnogath criegyolime
Mepbl NPeaoCTOPOXKHOCTY:

O3HAKOMBTECb CO BCEMMU
MHCTPYKUUAMU NEPE]N
SKCMNYATALUMEN NPUBOPA
COXPAHUWUWTE OAHHYIO
MHCTPYKLUMUIO

1. JaHHbI Npnbop MOryT Ucnonb3oBaTb AETU cTaplue
8 neT u nuua ¢ orpaHMYeHHbIMU PU3NYECKUMMU,
CEHCOPHBLIMW WM YMCTBEHHBIMU CMOCOBOHOCTSIMM, a
Takke nuua, He obragatoLme JOCTaTOYHbIM OMbITOM
N 3HAHMSIMU, ECIIN OHW HAXOAATCA NoA Haanexallmm
NPUCMOTPOM UK BbINY NPOUHCTPYKTUPOBAHLI O
npaBuibHOM MCMNOMb30BaHUM AaHHOro npubopa u
OCO3HatT BO3MOXHbIE pUCKU. He no3somnsavTe oeTaM
urpatb ¢ npubopom. He crnegyer 4OBEPSTb OYUCTKY
npubopa 1 yxoa 3a HUM JeTaAM, Haxogsawmmcs 6e3
npucmoTpa.

2. OcBoboanTte 30HY, nognexawyt ybopke, oT
NMOCTOPOHHMX MpeamMeToB. YoepuTte ¢ nona kabenu
nUTaHusa 1 Hebonblune NpeamMeThbl, KOTOpble MOryT

nomellaTtb nepeaBwxkeHnto npubopa. MNogeepHuTe
GaxpomMy Ha KOBpe NoAd ero ocHoBaHue u
NoAHUMMTE C Mora 3aHaBECKU U CKaTepTy.

. Ecnn 30Ha y60pKM MMeeT nepenagbl BbICOT,

Hanpumep CTyrneHun, ynpaensawnte npubopom, 4ToObl
ybeaomnTbcsa, UTO OH pacno3HaeT ux U He nagaeT
c kpas. BoamoxHo, noTpebyeTca ycTaHOBUTL
dun3unyeckoe npenaTcTemne, YTobbl NPeaoTBpaTUTb
nageHue npubopa. Pusmyeckoe nNpenaTcTene He
OOJIXKHO NpeAcTaBnsaTb ONacHOCTb NadeHus Ans
Yenoseka.

. Wicnonbayiite npnbop TONbKO B COOTBETCTBUN C

OaHHbIM pykoBoACTBOM. cnonb3ynte TOMbKO Te
KOMMNNeKTywLwmne, KotTopble pekoMmeHaoBaHbl UK
NOCTaBMAKTCA NPOM3BOAUTENEM.

. HanmeeHme MCTOYHUKaA NMUTAHNA OOJTXKXHO

COOTBETCTBOBATb HaANpPAXEeHWN, YKadaHHOMY Ha
CTaHLUM1 aBTOMaTU4YECKOMN BbIr'PY3KMN Mycopa.

. Mpnbop npegHasHayeH TOJIbKO gns gomaluHero

mcnonob3oBaHnus BHYTPW nomeweHnn. He
mcnonb3ynte npubop BHe nomMelweHun, B
KOMMEPYECKOMW MU NPOMBbILLFIEHHON cpefe.

. Mcnonb3yinTe TONbKO OpPUTMHAMNbHbLIN

nepesapsikaeMblii akKyMynsTop U CTaHLUMIO
aBTOMaTUYECKON BbIFPY3K/ Mycopa, NocTaBnsieMble
npoussoauTenemM B KOMMNMekTe ¢ npuGopom.
3anpelleHo ncnosb30oBaTh HenepesapsikaeMble
aKKyMYmnATOpbI.

. He ucnonb3ayiite npu6op 6e3 ycTaHOBMNEHHOTO

MblNecbopoYHOro KOHTeHepa U/vnm UnLTPOB.

. He ucnonbsynte npubop B mectax, B KOTOpPbIX

pacnonararTCa 3aX>XeHHble CBe4Yn Unm xpynkue



10.
1.

12.
13.
14.

15.

16.

17.

npegMerThbl.

He ncnonb3ynte npubop npu O04eHb BbICOKOW UMK
0YeHb Hu3kow Temnepatype (Huxe -5 °C / 23 °F nnu
Bbiwe 40 °C /104 °F).

CneaunTte 3a TeM, 4YToObl Bonochkl, cBoboaHas
ofexaa, nanbLbl U Apyrue YyacTy Terna He nonaganu
B OTBEPCTUS U NOABWXHbIE YacTu npubopa.

He ncnonbayite npnbop B NOMELLEHMN, B KOTOPOM
cnuT pebeHok.

He ncnonbayiite Npubop Ha MOKPbLIX NMOBEPXHOCTSAX
W Ha NOBEPXHOCTSAX, 3aNnnTbIX BOSOW.

He ponyckante nmonagaHums B npubop KpymnHbIX
0OBbEeKTOB, HanpumMep KaMHen, 6oMbLUMX KIOYKOB
oymaru unu apyrux npegmMeToB, KOTOpble MOryT
NPUBECTU K 3aCOpeHuto npubopa.

He ncnonb3ynte npubop gona cbopa
NerkoBocnnaMeHSAWNXCAa NN TOPYNX
MaTepuanoB, Hanpumep 6eH3nHa, ToHepa AN
npuHTEpa Unu KoNMpoBanbHOro annapara,
W He MUCnonb3ynTe ero B MecTtax, rae MoryT
NPUCYTCTBOBAaTb Takue BeLLeCTBa.

He ucnonbayiite npubop anst cbopa ropswmnx unm
TrewLwmx NpegMeToB, Takux Kak curapetbl, CMYKu,
ropsiyasd 3ona wunu gpyrue npeameTbl, KOTOpble
MOTYT MPUBECTU K BO3rOPaHuIo.

He nomewanTe npegmMmeTbl BO BcacbiBakwliee
oTBepcTne. He ncnonedynte npubop, ecnu
BCcacblBalllee oTBepcTMe 3abNokMpoBaHoO.
He ponyckanTe cKoMneHus BO BcacbiBalLWEM
OTBEPCTWM MbINK, BOpPCa, BOMOC Unu NMoObIX Apyrnx
npeaMeToB, KOTOpPble MOTyT NpensaTcTBOBaTb
NPOXOXOEHMIO MOTOKa BO3ayXa.

18.

19.

20.

21.

22.

CobntoganTte OCTOPOXHOCTb, YTOObI HE MOBPEaUTb
kabenb nuTtaHusa. He TaHUTe N He nepeHocuTe
npubop 1Ny CTaHUMI aBTOMaTUYECKON BbIrPY3KK
Mycopa 3a kabenb NMUTaHUA, HE MONb3yNTECh
kabenem NMUTaHUs Kak Py4Ykon, He 3aXxumanTe ero
CTBOpPKaMu OBEPEN N HE TAHWUTE NPOBOZ MO OCTPbLIM
Kpasim unu yrnam. Cnegurte 3a Tem, 4Ytobbl nprubop
He Hae3Xxan Ha kabenb nuTaHuda. He gonyckanTe
COMPUKOCHOBEHUS Kabens nuTaHust ¢ ropsunmMmn
NMOBEPXHOCTSAMM.

B uensax obecnevyeHus 6es3onacHocTu npu
noBpexaeHun kabensa NUTaHus ero 3ameHy AOMKeH
BbIMOSTHATL NMpeacTaBuUTENlb MPOM3BOAUTENS UMK
aBTOPM30BAHHOIO CEPBMCHOIO LiEHTpA.

He nonb3yntecb cTaHuuewn aBTOMaTUYECKOM
BbIFPY3KM Mycopa, ecnn oHa noBpexaeHa. bnok
NMUTaHUA HE MOONEXUT PEMOHTY U HE OOSKEH
NCMNonb30BaTbCs B Cllyvyae ero noBpexaeHus unm
HEeMcnpaBHOCTMU.

Mcnonb3oBaHue npubopa ¢ noBpexXAeHHbIM
kabenem nuTaHMsa UNu NOBPEXAEHHOW BUNKOMN
3anpeleHo. He nonb3yntecb npubopom umnwu
CcTaHuueln aBTOMaTUYECKOW BbITPY3KM Mycopa
Npu HapyleHnn nx PyHKUMOHUPOBAHUS, a Takke
nocne nageHus, noBpexaeHus, npebbiBaHus
Ha OTKPbITOM BO34yXe WNX NnonagaHusa B BoAy.
B uenax obecnevyeHna 6e30NacHOCTU PEMOHT
npudopa OOMMKeH BbIMOMHATLCA NpeacTaBuTenem
npounsBoauTens UM aBTOPU3OBAHHOIO CEPBUCHOIO
LeHTpa.

Mepen 04MCTKON NN TEXHUYECKMM OBCMY>XMBaHMEM
npubopa ycTaHOBUTE ero nepeknovaTens nuTaHus



23.

24.

25.

26.

27.

28.

20.

30.

B nonoxeHue «BbIKJ1.».

MMepen 04MCTKOM MM TEXHNUYECKUM 0BCIY>XMBaHUEM
CTaHLUMUN aBTOMaTUYECKOWN BbIFPYy3KM mMycopa
cnepyeT ob6si3aTeNbHO OTKNKYUTL €e OT
3MEKTPOCETW.

Mepen v3BneyYeHUeMm akkymynsatTopa AN
yTunusaumm npubopa cHMMmUTE Npnbop CO CTaHLUUM
aBTOMaTUYeCKOW BLIrPY3KM Mycopa U yCTaHOBUTE
nepekrnyaTens NUTaHUsa Nnpubopa B NonoxeHue
«BbIKIT.».

Mepepn yTunusaumen npubopa HeOOX0AMMO U3BMEYb
N yTUNN3NPOBaTb akKyMyrnsaToOp B COOTBETCTBUU C
MECTHbIMW 3aKOHOAATENbHbIMU U HOPMATUBHbLIMU
akTamu.

YTunumsaumnss UCNoNb30BaHHbIX akKyMynsiTOPOB
[OIKHa MPOBOAUTLCSA B COOTBETCTBUM C MECTHBIMM
3aKoHodaTenbHbIMU U HOPMATUBHBIMU aKTaMM.

He cxwurante npubop, faxe ecnm OH CUIbHO
noBpexaeH. MNpu cxuraHnm akkymynaTopbl MOryT
B30pBaTbCH.

Ecnu Bbl fonroe BpeMsi He UCMOMb3yeTe CTaHLUMIO
aBTOMaTUYECKOWN BbITPY3KM Mycopa, OTKIYnUTE ee
OT 3M1EeKTPOCETH.

Mpnbop [OMmKeH UCNONb30BaTbCA B COOTBETCTBUU
C WHCTPYKUMSAMMU, NPUBEAEHHBIMU B HACTOSALLEM
pykoBoAcTBe No akcnnyaTtauuun. yeedi He HeceT
KaKon-nnbo OoTBETCTBEHHOCTU 3a MOBPEXAEHUSN
UInn noslydyeHne TpaBM B CBA3W C HEHaAMexXallen
akcnnyataumen npubopa.

3ameHa akkymynsaTopa gaHHoro poboTta JormkHa
BbIMOMHATBCHA TOMBbKO KBANMUUMpPOBaHHbLIMU
cneynanuctamu. Ons 3aMmeHbl akkymynsaTtopa

obpaTutechb B CEPBUCHbIV LIEHTP.

31. Ecnu Bbl He nNnaHupyeTe nucnonb3oBaTb poboTa B
TeyeHve NPOAOIHKUTENBHOIO BPEMEHU, OTKIUNTE
nuTaHne poboTa U OTCOEAUVHUTE CTaHUMUIO
aBTOMAaTMYECKON BbIFPY3KN Mycopa OT 3fIEKTPOCETH.

32. NPEAYNPEXOEHUE. [na 3apsgkn akkymynsitopa
MCNONb3yNTe TOMbKO OTCOEAMHSAEMbIA Brok
nutanna CH1918, BxogsaLwmin B KOMMNIIEKT NOCTaBKMU.

B cootBeTcTBUKN C TpebBoBaHMAMM
OTHOCUTENBLHO BO3AENCTBUS PaaNO4aCTOTHOMO
M3ny4YyeHuMsa BO BpeMsa akcnnyaTtauuu
YyCTPOMCTBA pPacCTOAHUE MEXAY HUM U
nonb3oBaTensaMn OOMMKHO COCTaBNATb He
meHee 20 cm.

Ona obecneyeHnda coOTBEeTCTBUA
HOpPMaATMBHBIM TpeboBaHUAM He
pekomMeHayeTca Mcnonb3oBaTb Npubop Ha
bonee 6GnMM3Kom paccTodHUMU. AHTEHHa,
ncnonb3dyemas gNns 4aHHOro nepepatyuka,
He AOMNXHa HaxoAWTbCsA PSAAOM UMK
NCNob30BaTbCA COBMECTHO C ntobon apyrou
aHTEHHOM UNN NepeaaTYNKoM.



YToObI oTKNtOUMTE MOoaynb cetn Wi-Fi Ha poborTe,
BKINOUNTE nNuTaHmne pobora.

YctaHoBuTe poboTa Ha CTaHUMIO aBTOMaTUYECKOMN
BbIrPYy3kn Mycopa 1 ybeguTecb, YTO 3apsifHble
KOHTaKTbl po00OTa M CTaHLUUN COEANHEHBI.
HaxxmntenynepxmBanTe KHOMKY aBTOMaTU4E€CKOro
pexuma AUTO okono 20 cekyHf, noka poboTt He
n3gacTt 3 curHana.

Utobbl BkNtouMTe Moaynb Wi-Fi Ha pobore,
BbIKITIOYMTE, a 3aTeM BKITYMTE YCTPOMCTBO.
Mogynb Wi-Fi 6ygeT BknodeH npu nepesanycke
poborTa.

Knacc Il

PasgenutenbHbIi TpaHcgopmaTop ¢
3aLUMTOM OT KOPOTKOTO 3aMblKaHWs!

MIMNynbCHBIM UCTOMHUK NUTaHUSA

TonbKo AN UCMONb30BaHNS BHYTPY
nomMeLLeHnmn

[MOCTOSIHHbIN TOK

1 D ® @

[epeMeHHbI ToK

Ona cTtpaH EBponenckoro cor3sa
Ons nonyyeHna nHgopmaummn o deknapauum o

COOTBETCTBMU HOpPMaATUBHbLIM TpeboBaHuam EC
nepenaute no agpecy https://www.yeedi.com/

support

——
MpaBuna ytunusauum gaHHoro npubopa
JaHHbIK 3HAK O3HA4YaeT, YTO HACTOALWNN
NPOAYKT He cnegyeTt yTUnuM3mpoBaTb BMecCTe
Cc ObITOBbIMM OTXO4AaMW Ha TEPPUTOPUM CTPaH
EC. [Insa npegoTBpalweHna HaHeceHnsa Bpeaa
oKpyXatlLlen cpeage n 30o0poBblo nogen B
pesynbTate HEKOHTPONMPYEMOW yTunumsaymm
oTxogoB npubop cnegyet yTunmanmposaTb C
JOIKHOM OTBETCTBEHHOCTbIO, obecne4ymBas
9KOMNOrMYeckn yctTonymBoe NOBTOPHOE
mcnonb3oBaHne matepumanoB. YTobbl
yTunuamposatb npmbop, BOCNONb3YNTECH
cuctemon cbopa n BosBpaTa unum obpartmTechb
B MarasmH, B KOTOPOM OH Obinl NnpnobpeTeH.
3710 no3BonunT obecne4ynTtb 6e30MacHOCTb
yTunusaumm npmnbopa.



/ 1.1 Komnnekrauus

KoHTenHep ans cbopa
nbin

OcHoBaHve YanuHuTenb ckata

N

BuHTbI Ana oTBEpCTMIN Ha
OCHOBaHUU

OTBepTka Kabenb nutaHus

Instruction Manual

PykoBogcTteo no Motowasncs Hacagka ons lMnactuHa, K kKoTopon
LLleTka ons kpOMOK
akcnnyaraumm MbITbS1 Mona npuKkpennsaeTca Hacagka
ONs1 MbITbs1 Norna

MpumeyaHue. PlAcyHKM N nnncTpaunn npueeneHbl B 03HAaKOMUTENbHbIX Lenax U MOryT OTNin4aTbCAa OT d)aKTI/ILleCKOFO BHELUHero snaa uanenus.
KOHCprKLl,VIﬂ N TEXHUYECKUE XapPaKTePUCTUKN nsgenna moryt ObITb U3MEHEHbI 6e3 npeaBapuTenbHOro ysegomMneHuns.



/ 1.2 Cxema uspenwus

PoGoT

[aTymk coctaBneHus KapTbl

Bamnep v gatuuku ans
NpeaoTBPaLLEeHUs CTONKHOBEHWIA

Mepekntoyatens NUTaHus

KHonka {o) Knonka RESET

aBTOMaTUYeCcKoro

pexxuma AUTO WHavkatop
cetn Wi-Fi

MHoroghyHKLMOHaNbHbIN

VHCTPYMEHT O4UCTKU

Bupg cHusy

3apsiaHble KOHTaKTbl

YHuBepcanbHoe
Koneco

AKKyMynsTop

LLleTka Anst KpOMOK

MmaBHas wweTka

KHonka
pa3brnoknpoBKM

rMaBHOM LLETKN

E@% Bepyuwine koneca

/ OTBepcTve ansa
BbiMycka BOAbl

lHe3n0 Ans ycTaHoBKu

MracTuHbI, K KOTOPOn
NpVIKpennseTca Hacaaka
NS MbITbs Nona

LOatynkn
obHapyxeHus
KOBpOB

Oatunkun ons
npefoTBpaLLeHust
nageHusi

PesepByap




Mbinec6opoYHbIN KOHTEMHEP
BbII'IyCKHoe oTBepcTMe ans
aBTOMaTUYECKON BbIrPY3KM Mycopa

Pyuka
nblNec6opoyHoro
KOHTeWnHepa

ly6yaTbiIvi hunsTp

KHonka
pa3broknpoBKM

PewweTka counetpa o
P P BblcokoahdeKTUBHbIN

uneTp

PesepByap

OTBepcTue ans
HanuBaHusa BoAbl

KHonka pa36rnokvpoBku
pesepsyapa

npUKpennsieTcs
Hacazka s MbITbst
nona

Motollascsa Hacagka ans
MbITbs1 Nona

CTaHuuMA aBTOMAaTU4YEeCKOM BbIrPy3KuU Mycopa

KHonka

pa3bnoknpoBku

KPbILLKM

CBeTOBOW MHANKATOP

Manyyatenb nHdpakpacHoro
curHana

BnyckHoe oTBepcTue
[Ons aBTOMaTuU4eckom

KoHTakTbl cTaH umn
aBTOMaTUYECKOW Bbl rpysku

mycopa

BbIFPY3ku Mycopa

YonuHutens ckata




CTaHuMA aBTOMaTU4E€CKOWN BbIrPY3KU

(BuA c3agm)

Mpucnocobnerve ans
XpaHeHus kabens
nUTaHUs B CBEPHYTOM
BUae

2 fiﬁf\\

Mycopa

MopT ansa kabens
nuTaHus

[ 8

CtaHuuAa aBTOMaTUYECKOW BbIFPY3KU Mycopa

(BuA ceepxy)

Kpbllwka BeHTMNSATOPA

[epxaTens meluka ans
cbopa nbinu

TpakT ans copoca
nbim

CtaHuMA aBTOMaTU4YeCKoOM BbIrPy3Ku Mycopa
(BnA cHK3y)

®
TpakT anst cbpoca \
nbinu
+ KpblLLKa TpakTa
YAnuHUTENb ckaTa
Cnort

Kabenb nutaHus

OTBepcTVE ANS BUHTA B
6a30B0oI CTaHUun

YCTaHOBOYHbIE BUHTbI
ONS KPbILWKKU TpakTa ans
cbpoca nbinu




2. Jkcnnyarauma u nporpammvupoeanve [ 2.1 NMoarotroBKa K yoopke

an/IBe,E]VITe B NOPAOOK 30HY y60pKI/I, ﬂpvl nepBoOM UCMNOSb30BaHUU OTKpOIZTe Aasepu Bo3moxHo, n0Tpe6yeT<:ﬂ YCTaHOBUTb
paccTtaBuB mebens, HanpumMmep CTyrb4d, Ha BO BCE KOMHaTbl, 4TOObI p060T NOJIHOCTbIO q)I/ISI/NECKOG npenaTtcTene Ha
cBOe 0OblYHOE MECTO. nccenenosan sawl oM. rpaHuue nepenaga BbICOThHI, 4TOObI

npenoTBpaTUTh NageHve npudopa.

® OO N

Y6epuTte ¢ nona Ttakve npeamerhbl, /;‘\ Mepen ncnonb3oBaHvem npubopa He cTouite B y3kux

Kak npoBoga, canderku, [@ | Ha KkoBpe ¢ H6axpomon no kpasim NpOCTPaHCTBax, Hanpumep
Tanoykn 1 T. 4., ANS NOBbILLEHUS / HeobXoAMMO NoABEPHYTL Kpast kopuaopax, u ybegmtech, 4To
ahdheKTNBHOCTN YOOPKN. v KoBpa. Bbl He NpensTcTByeTe paboTe

Aartymka obHapyKeHus.



| 2.2 NMoaroroBka

3aTAaHuTe YyCTaHOBOYHbIe BUHTbI Ansa OTBepCTVIFI Ha
OCHOBaHuUU

MNepea vcnonb3oBaHWeM CHUMUTE Bce 3aliMTHble MaTepuansbi ¢
po60Ta 1 cTaHLUMM aBTOMaTU4YECKOIN BbIFPY3KU Mycopa.

o MopcoepnnHute KOHTeﬁHep Aans c6opa NbiJsIn K OCHOBaHUIO

N -




9 CGopKa CTaHUMKM aBTOMaTU4eCKoMn BbIFPYy3kKn Mmycopa e Pa3melleHune cTaHLMM aBTOMaTUYECKOW BbIFPYy3Kn mycopa




G YcTaHOBKa G0OKOBbIX LLETOK

e 3apsagka po6oTa

Mpumevanne. Korga pobot 3aBepluaeT umkn ybopku unm ypoBeHb
3apsga  akkymynstopa CTaHOBWUTCS HU3KMM, OH aBTOMaTU4ecku
BO3BpALLAEeTCs Ha CTaHLMIO aBTOMaTMYeCKOW BbIrPy3kM Mycopa Ans
3apsigku. Takke poboTa MOXXHO OTNPaBUTbL Ha CTAHLIMIO aBTOMaTUYECKOW
BbIFPY3KM1 Mycopa B Nlob6oe Bpems, ncnonb3ys npunoxenue yeedi unu
yAepxuBas Haxatoun kHonky AUTO B TedeHne 3 cekyHA.

Mepen 3apsgkon poboTa BbiNenTe U3 pesepByapa OCTaBLUYOCS BOAY
N CHUMWTE NNacTuHy, K KOTOPOW MPUKPEnnseTcs Hacaaka Ans MblTbs
nona.



Mpexae YeM NpPUCTYNUTBL K MCNONb30BaHUI, y6eanuTechb B

crnegytoLiem.

* MobunbHbI TenedoH nogkmntodeH k cetn Wi-Fi.
* Ha mapLupyTtnsatope ucnonb3syercs curHan 6ecnpoBogHON CBSA3M B

avanasoHe 2,4 u.

* Hpukatop cetn Wi-Fi Ha po6oTe MeaneHHo muraer.

# Download on the
« Store

App
N

ﬁ—/

GETITON
*® Google Play

[Q yeedi

)

| 2.3 MpunoxeHue yeedi

UTto6bl BOCMONb30BaTbCst BCEMU AOCTYMHbIMU (DYHKLMSAMW, PEKOMEHAYETCS ynpaBnsATbe poboToM Yepes npunoxeHue yeedi.

Uupukatop cetn Wi-Fi

Me,EU'IeHHO Muraet

Het nogkniodeHuns kK cetn
Wi-Fi nnu oxnpaxune
nogknoyenus k cetn Wi-Fi

" BhinonHsieTcst noaknioveHne
BbicTpo muraet .
. k cetn Wi-Fi
Moakntoyenne k cetn Wi-Fi
HenpepbIBHO cBETUTCS
YCTaHOBIIEHO
CoBeTbl:

[Mpn BO3HUKHOBEHUN KaKMX-NBOo Npobriem Bo BpeMsi HACTPOMKK CEeTU
Wi-Fi cm. pasgen "YcTpaHeHue HencnpaBHocTen" > "lNogknioyeHune K

cetn Wi-Fi" B gaHHOM pykoBOACTBe.



MpumeuaHue. MNaHenb ynpaeneHus poboTa nepecTaer CBETUTLCS
Nno MNPOLIECTBMN HECKOIbKMX MUHYT MOCrie MNpUOCTaHOBKN paboTbl
ycTponcTea. Haxmute kHonky aBTomartuyeckoro pexuma AUTO Ha
poboTe Ans BbiBOAA YCTPOWCTBA U3 CMSILLENO peXnMa.

| 2.4 3anyck, npuocTaHOBKa
paboTbl, BbIXOA4 U3 CALLEro pexxmuma, BblKfo4YeHne nuTaHus

a 3anyck

e Bbixoa n3 cnsiliero pexuma

Haxmute kHonKy aBTOmaTuyeckoro pexuma AUTO Ha
po6oTte ANA BbIBOAA YCTPOMCTBA U3 CNALLEro pexuma

MpumeuaHue. Korga poboT He wcnonb3yeTcsi, pekomMeHayeTcs
OCTaBWTb €ro BKITIOYEHHbBIM Ha 3apsAHON CTaHLMW.



[ 2.5 Cnctema MbiTbs NONIOB

MpumeyvaHwue.
1. Ytobbl NpoanuTL CPoK CNyxObl pe3epByapa, peKOMeHAYeTCS MCMOMb30BaTh OYMLLIEHHYIO UMM CMSAMYEHHY0 BOAY AN CUCTEMbI MbITbS MOMOB.
2. Ecnu koBpoBOE MOKPbITUE HEOBXOAMMO OYUCTUTb, CHaYana CHUMUTE NNacTVHY, K KOTOPOW NPUKPeNnnAeTca Hacaaka ANns MblTbs nona.

3. OnycrowmTe pesepByap nocre Toro, kak poboT 3aKOHYUT MbITb MOS.

»




/ 3.1 Cncrema MbiTbf NOSIOB

Mpexae YeM MPUCTYNUTb K OYUCTKE U TEXHUYECKOMY OGCHYXMBaHUIO po6oTa, BbIKMIOYUTE €ro U OTKIYUTE CTAHLMUI0O aBTOMaTU4eckomn
BbIrPY3KU Mycopa OT 3JIeKTPOCeTH.




3. Texnnyeckoe obenyxumeanve [ 3.2 Nblnecb0poYHbIA KOHTEUHEP U
¢unbTpbI

MbINec6opoYHbLIN KOHTENHEP

Mpumeyanwue. 1. MNpomMovite puneTp BOAON, Kak NokasaHo Bbille. 2. He BbINONHAWTE 04MCTKY bunbstpa ¢
MOMOLLbI0 NasbLeB UNnu wetok. 3. MNocne ouncTkn ocTaBbTe (OUILTP BhIChIXaTb HE MEHEe YeM Ha 24 Yaca.



/ 3.3 NMaBHas werTKa, LLeTka ans
KPOMOK 1 [1aTuMK cocTaBneHUus KapTbl

Mpumeyanue. ina yaob6cTBa 06CNyKMBaHUA B KOMMIEKT NOCTaBKA BXOAUT MHOroyHKUMOHaNbHbIA MHCTPYMEHT O4MCTKU. MHCTpyMeHT
OYUCTKMN UMeeT OCTPbIe Kpasi, TOITOMY UCMONb3YNTe ero C OCTOPOXHOCThIO.

MMaBHasA weTKa

[aTumk cocTaBneHusa KapTbl




/ 3.4 lpyrne KOMNOHEHTbI

=~
0
= = 8
L] L]
“\s, 04,

MpumeyvaHwue. MNpexae Yyem NPUCTYNUTb K OYUCTKE 3apAAHbIX KOHTaKTOB po60Ta 1 CTaHUMM aBToOMaTU4ecKomn BbIrPY3KM MyCOpa, BbIKITHO4UTE p060Ta n
OTKNKYUTE CTaHUUIO OT 3NEKTPOCETU.



3. TexHnyeckoe obenyxueanue [ 3.5 CtaHUUA aBTOMaTU4YECKOMN
BbIrPYy3KN Mycopa

MpumeyaHwue. MNpexae yem NPUCTYNUTb K OYUCTKE N TEXHNYHECKOMY OﬁCHy)KMBaHMIO CTaHUMW aBToOMaTn4ecKomn BbIrPYy3KM Mycopa, OTKMHo4nTe ee ot

3JIEKTpOoCeTH.
* Ons nogaepXxaHusa Hagnexatlero CoCTosAHUA NpoTpuTe ee 4ncTon CyXOl;l TKaHbO N He I/ICI'IOJ'Ib3yl7ITe Mowune cpeacrTea Unn YUCTdLLmne crnipen.
KoHTakTbl cCTaHLMN aBTOMaTU4YECKOWN BbIFPYy3Kn Mmycopa Msnyanenb m-lcppal(pacuoro CUrHana

Mewok ansa c6opa nbinu

o YTunusupyinte MeLLok ans cbopa nbinm

* Mewwok anst cbopa nbinu ByaeT 3aneyataH pyykon, YTo6bl Mbifb He
npocoymnack Hapyxy.



e OuncTUTE KPbILLKY BEHTUMSITOPA o 3akpoiiTe KpbILLKY KOHTelHepa Ans c6opa nbin




TpakT ans cobpoca nbinu

OTprTVITe KPbILWKY TpakTa CHuMUTE KPbILLKY TpakTa Ounctute TPaKT Anga c6poca nbinn
Aana c6poca nbinn Anda c6poca nbln




/| 3.6 PerynsipHoe o6cnyxuBaHue

YT106bI p060T npoagorxan obecneunBaTtb Hauny4ulee Ka4eCcTtBo y50pKVI, BbINOMNHANTE OGCHy)KMBaHVIe U 3aMeHy pacxogHUKOB B COOTBETCTBUMU
CO crneayrWUMN UHCTPYKUUAMNU.

Oetanb poboTta YacroTa o6cnyxuBaHus YacTtoTa 3ameHbI

Motollascsa Hacaaka ans MbiTbsi

nona Mocne kaxpown yoopku Mocne 50 npombiBaHUi

PesepByap / nnactuHa, K KOTopon

npuKpennseTcs Hacagka ans MbiTbst Mocne kaxpgon ybopku /
nona

LLleTka Ans KpoMok Pa3 B 2 Hegenun Kaxpgble 3—6 mecsues

MmaBHas weTtka Pa3 B Hegento Kaxnable 6—-12 mecsiLeB

[y64aThIit/BbICOKO3(DEKTUBHBIN Pas B Hegenio Kakable 3-6 mecsiLes
uneTpbI

YHuBepcanbHoe Korneco
Bamnep ¢ gatumkamu ans
npenoTepalleHus nageHuns
[atuuk coctaBneHuns KapTbl
3apsaHble KOHTaKThbI
KOHTaKTbl CTaHLMKU aBTOMAaTUYECKOM
BbIFPY3KU Mycopa

Pa3 B Hepento /

Ansa ynobcTBa 06CnyXNMBaHUA B KOMMJIEKT MNOCTaBKU BXOAUT MHOTO(YHKLIMOHANbHbIN MHCTPYMEHT OYUCTKA. MHCTPYMEHT OYMCTKN nmeeT
oCTpble Kpasi, TO3TOMY UCMONb3yNTe €ro ¢ 0CTOPOXHOCThIO.

MpumeyaHue. yeedi NOCTaBnNAeT pasnnyHble KOMNNEeKTyLWwmne N 3anacHble getanun. Ons nony4vyeHuns Gonee I'IO,EI,pO6HOI2 VIH(bOpMaLWIVI O 3anacHbIX
getanax 06paTVITer B aBTOpVI3OBaHHbII2 CepBVICHbIIZ LEeHTp.



4. CBeTOoBasi UHAMKaUuA

PoGot

Po6oT coobLaeT o Henonaakax ¢ NOMOLbIO CBETOBOM MHAMKALIMM U FOJNTIOCOBLIX YBeAOMIIEHUN. [lononHuTeNbHbIe CBeAeHUs1 O noaaepxKe
AOCTYMHbI B NpunoxeHun yeedi n Ha Beb-canTe.

CBeToBasi MHAMKaUMA CocTtosiHne

Po6oT BbINonHSeT yoopKy.
KHonka aBToMaTuyeckoro pexxuma AUTO HenpepbIBHO CBETUTCS

BEJIbIM.
Po6oT nprocTtaHoBneH Bo Bpemsi yOopku.
Pobot 3apspkaeTcs.

KHonka aBToMaTnyeckoro pexxuma AUTO muraet BEJIbIM. Po6oT 3anyckaetcs.

PoGot nepemetiaetcs.

KHonka aBToMaTnyeckoro pexxuma AUTO HenpepbIBHO CBETUTCSA .
KPACHBIM. Hu3kuin ypoBeHb 3apsiga akkymynstopa pobora.

KHonka aBToMaTnyeckoro pexxuma AUTO muraet KPACHbIM. HapyLueHve cyHKLMOHNpoBaHus poboTa.




CTaHuuMsi aBTOMaTU4YECKOM BbIrPy3KU Mycopa

CBeToBOW 3(phekT nHAMKaTOpa COCTOSIHWSA Ha CTaHLMKM aBTOMATUYECKON BbIrPY3KU Mycopa COOTBETCTBYET pasfvyHbIM YCNOBUAM U peLueHnamM. [ns

nony4eHns JONOMHUTENbHbIX CBEAEHNI BOCNONb3yiTech NnpunoxexHnem yeedi unu nepengnte K pasgeny "lMonck n yctpaHeHne HeucnpasHocTen"

[aHHOIO PYKOBOACTBA.

CBeToBOM 3cppekT

CocTtosiHue

PeweHus

MH,D.I/IKaTOp He CBeTUuTCA

CTaHums aBTOMaTM4eCKOM BbIFPY3K/M Mycopa
HaxXoOMTCS B PEXMME OKUOAHUS.

Pob6ot HaxoguTtcs B pexume "He 6GecnokouTs".

HenpepsbisHo ceeTuTca BEJIBIM

Po60oT Bo3BpaLlaeTcsa Ha CTaHLUMIo
aBTOMaTUYECKOM BbIFPY3KM Mycopa 1 HaunHaeT
aBTOMaTUYECKYH BbIrPY3Ky Mycopa.

Po6oT BbINonHseT aBTOMaTU4eCKYH BbIrPY3KYy
Mycopa.

MoLHoCTb BcacblBaHWUA CTaHLmUK
aBTOMaTu4ecKon BbIFPY3KN MyCOpa CHU3Unach.

MpoBeptTe MeLLok Ans c6opa nbifu.

HenpepbiBHO cBETUTCA
KPACHbIM

Mewwok ans 060pa NblSIN HE YCTaHOBIEH.

YcTaHoBUTE MELLOK Ans c6opa nbinn.

CTaHumm aBTOMaTUYECKOW BbIrpy3kyu Mycopa He
y[anocb aBToMaTU4ecky BbIrpy3uTb Mbifb.

MocMoTpUTE peLLEHNE B NMPUMNOXKEHNN.

Kpbllwka koHTenHepa Ans cbopa nbinv He
3aKpbITa.

Y6eouTech, YTO KpbllLKa KOHTEVHepa Ans cbopa nbinv

HaOeXXHOo 3aKkpbITa.




/ 5.1 YcTpaHeHue HencrnpaBHOCTEMN

HeucnpaBHocTb

Bo3MoXHble NPUYUHbI

PeweHus

Pob6oTy He yaanoch BbINOMHNUTL
noaKmntoYeHre K JoMalluHen
cetn Wi-Fi.

BBeaeH HeBepHbIV Naporb Unn nvs
none3osartens gomawHen cetn Wi-Fi.

BBeauTte npaBunibHOe UMs Nonb3oBaTensi U naposnb A5s
pomaiuHen cetn Wi-Fi.

Po60oT HaxoauTcst BHE 30HbI AeNCTBUS
curHana gomatuHen cetn Wi-Fi.

Y6enuTech, 4TO pobOT HAXoQUTCS B 30HE AENCTBUS
curHana gomawHen cetn Wi-Fi.

Po6oT He 6bin roToB K 3amycky HacTPOMKM
ceTu.

YcTaHOBWTE NepekroyaTent NUTaHWS B NOMOXEHNe
«BKJl.». Haxxvmunte n ygepxusante kHonky RESET B
TeyeHue 3 cekyna. Korga pobot GyaeT rotoB k HacTpoiike
CeTW, OH BOCNpom3BeAeT My3blKarnbHbIA CUrHan, a ero
nHaukatop cetn Wi-Fi 6ynet meaneHHo murathb.

Po6oT He 3apspkaetcs.

Po60T He BKIHOYEH.

BknitounTe poboTa.

Po60T He NoaknYeH K cTaHuun
aBTOMaTUYECKOW BbIrPY3KM Mycopa.

Y6eguTech, 4TO 3apsigHble KOHTaKTbl poboTa coeanHeHbI
C KOHTaKTamu CTaHLMN aBTOMAaTUYECKOMN BbIrpy3ku
mycopa.

Kabenb nuTaHns He NOAKMIYEH K CTaHLum
aBTomMaTu4ecKomn BbIrPY3Kn Mycopa.

Ybenutech, 4To kKabenb NMTaHWUS HAaAEXXHO NOAKIMHYEH K
CTaHUMN aBToMaTn4eckon BbIrPY3KK Mycopa.

AKKYMYNSTOP NOMHOCTbLIO Pa3psiKeH.

[MoBTOPHO aKTUBUPYNTE akKymynaTop. Bkntouute
nuTaHve. BpyyHyto yctaHoBKUTE poboTa Ha CTaHLmio
aBTOMaTUYECKON BbIrPY3KM Mycopa, CHUMWTE Yepes

3 MUHYTbI 3apaaky, NoBTOpuTE 3Ty onepauuto 3 pasa, a
3aTeM 3apsbkanTe B 0ObIHHOM NMOPSAKeE.

Y6eantechb, YTO CTaHUMS aBTOMaTUYECKON
BbIFPY3K/ Mycopa MNOAKMYEHA K UCTOUHUKY
nuTaHus.

CTaHuma aBTOMaTU4eCKON BbIFPY3KM Mycopa He
NOAKIIYEHA K MCTOYHUKY NUTaHUS.




HeucnpaBHoCTb

Bo3MoXHble NPUYNHbI

PeweHus

Po6oTy He ynaeTtcsa BepHyTbCS

CTtaHumsa aBTomMaTu4eckomn BbIrPYy3KKU Mycopa
yCTaHOBJ1€Ha HenpaBUJ1bHO.

MHopmaLmio 0 NpaBMbHON yCTaHOBKE CTaHLUK
aBTOMaTUYECKON BbIrPY3KM Mycopa cM. B pasgerne 3.2.

CTaHumMsa aBTOMaTU4ECKON BbIFPY3KM Mycopa
OTKMIOYeHa Un nepemeLleHa.

Y6eauTech, YTO CTaHLMs aBTOMATUYECKON BbIrPy3Ku
Mycopa MOAKIYEHA K UCTOUHUKY NuTaHus. He
nepemeLlanTe CTaHUMIO aBTOMaTU4ECKON BbIFPY3KM
Mycopa BpPYYHYH.

3 | Ha cTaHUMIo aBTOMaTU4ECKOW =
BLIDY3KkM Mycopa PoboT paboTaeT B yCNoBusix HU3KOW Ybeautech, 4TO pobOT UCMOSNb3YEeTCSA B XOPOLLIO
y y ’ OCBELLEHHOCTH. OCBELLEHHOM NMOMELLEHNN.
[MpuocTaHoBka paboTbl 4NUTCA AonbLue He npuoctaHaBnuearite paboTty poboTa gonbliue YeM Ha
60 MUHYT. 60 MUHYT.
Pobot Hayan ybopKy He co cTaHumu Y6eauTechb, 4To pobOT HaYMHaET yOopKy CO CTaHLmn
aBTOMaTUYECKOW BbIrPy3kn Mycopa. aBTOMaTUYECKOW BbIrPy3kn Mycopa.
PoboT paboTaeT B yCNoBusix HU3KOW Ybeautech, 4To pobOT UCMONb3YEeTCSA B XOPOLLIO
OCBELLEHHOCTH. OCBELLEHHOM NMOMELLEHNN.
Koraa 3apsig akkymynsatopa CTaHOBMTCS
HU3K1M, pOBOT aBTOMATUYECKW NePeKiovaeTcs
B pEXIIM BOSBPATA HA 3ADSIAHYHO CTAHLIIO 1 OT0 HopMarnbHoe fBneHve. He HyxHO npeanpuH1MaTh
PoGoT Bo3BpaLLaeTcs Ha P p pAARY g HUKaKIX AeACTBUA.
4 | cranumo aBTOMATUYECKON BO3BPALLAETCH Ha CTaHLMIO aBTOMATUYECKON
BbIFPY3KI MyCOpa A0 BbIFPY3K/ Mycopa A 3apsaku.
OKOHYaHNst yBOpKM. Bpemsi paboThbl 3aBUCUT OT MOBEPXHOCTU
370 HopMarnbHOe siBneHve. He HyxHO npeanpuH1MaTh
riona, CroXHOCT KOMHaTbl U BbIbpaHHoOro . N
HUKaKUX AENCTBUNA.
pexunmMa ybopku.
Y6epuTe Mernkve NnpeameThbl C nona v pacyucTuTe 30Hy
3oHa ybopku He pacyuLleHa.
ybopku, npexae 4em poboT NpUCTynuT Kk paboTe.
Po6oT nonbitaeTcs 0CBOGOANTLCS PasnNUYHbIMM
PoboT 3acTpeBaeT Bo Bpems Po6ort 3anyTancs B npeamertax Ha nony (8
5 cnocobamu. Ecnun emy aTo He ygacTcsi, ycTpaHuTte
paboTbl 1 OCTaHaBNMBAETCS. nposogax, 3aHaBeckax, baxpome koBpa 1 T. A.).
npenaTcTBXSA BPYYHYIO 1 NepesanyctuTe poboTa.
Po6oT n3naet cunbHbIv Wym Bo | LLleTkn nnm nbinecbopoyHbi KOHTEHep o .
6 PerynspHo yaansinTe 3acTpsiBLLUMIA MyCOP.

Bpems ybopku.

3aCopeHbI.




Ne HeucnpaBHocTb

Bo3moXxHble NPUYUHbI

PeweHus

He noctynaet Boga u3
7 | pesepByapa, korga poboTt moeT
nor.

Bacopwurncst hunbTp OTBEPCTUSA AN HaNMBaHKS
BOAbI B HUXKHEW YacTu pesepsyapa.

OTKpYTUTE KPbILLKY OTBEPCTUS AN HANMBaHWUS BOAbI B
HWXXHEN YacTu pesepByapa U 04UCTUTE PUIBTP.

B pesepByape 3akaHuvBaeTCs Boaa.

HanenTte Boay B pesepByap.

B HwxHel yactn poboTta 3acopunmchb
OTBEPCTUA ANSA BbiNycKka BOAbI.

ﬂpOBepre OTBEPCTUA ANA BblNyCKa BOAbI B HUXHEWN
vYactm po60Ta W BbIMOJTHUTE UX OYUCTKY.

PesepByap Bbinagaet n3
po6oTa BO Bpems y6opKu.

Pe3epByap ycTaHOBMNEH HENPaBUITbHO.

YT06bI yCTAHOBUTL pe3epByap Haanexalumm obpasom,
BCTaBbTe €ro Ha MecTo A0 Len4yka.

Po6oT He HaunHaeT
aBTOMaTUYECKYIO BbIpY3Ky

9 | mycopa nocne BO3BpaLleHus
Ha CTaHUM0 aBTOMaTUYEeCKon
BbIFPY3Ky Mycopa.

Kpbillka KoHTeNHepa Ans c6opa Nbinv He
3aKkpbITa.

3akpoliTe KpbILLKY KOHTelHepa Ans cbopa nbinu.

Ha ctaHuum aBTOMaTM4ecKom BbIrpy3Kn
MyCOpa He YyCTaHOBMNEH MeLUOoK Ana c6opa
nbinn.

YcTaHoBUTe MeLLOK Anst c6opa Mblin U 3aKpoWTe KPbILLKY
KOHTelHepa Ans cbopa nbinu.

MepemelleHne poboTa Ha CTaHUMIO
aBTOMaTUYECKOW BbIrPY3KM Mycopa BpyYHYH
He NpUBEAET K aBTOMATUYECKOW BbIrpy3ke
mycopa.

Y106bI pOBOT yCneLHo Ha4an aBToMaTUYECKYHO BbIrpy3Ky
Mycopa, cTapaWTech He NogHUMaTh U He Nnepemellatb
CTaHLMI0 aBTOMaTUYECKOW BbIrpy3Kku Mycopa BO BpeMS
y6opku.

Po6oT Bo3BpaLlaeTca Ha CTaHUumio
aBTOMaTUYeCKOW BbIrpy3ku Mycopa
noZ ynpasrneHvemM aucnetyepa

BMAEOHabNoAeHNs B MPUNOXEHUN.

370 HOpMarnbHOE ABNeHne.

B npunoxeHun yeedi BkntodeH pexum "He
6ecrnokonTb".

370 HopManbHoe sBneHve. OTKMIYUTE PeXnM
"He 6ecrnokonTb" B NPUNOXEHUN UK 3anycTute
aBTOMAaTUYECKYIO BbIrPY3Ky Mycopa BPYYHYIO.

MeLwuok ons cbopa nbinu 3anorHeH.

3ameHnTe MeLok anst cbopa Nbinu 1 3aKPOUTE KPbILLIKY
KOHTelHepa ans cbopa nbinu.

Ecnun Bo3MOXHbIE NMPUYMHBI UCKITHOYEHDI,
BO3MOXXHO, BO3HMKIA Hemnonaaka ¢ Kakum-
NGO KOMMOHEHTOM.

ObpaTtutech B aBTOPU30BAHHbIV CEPBUCHBIN LIEHTP.




HeucnpaBHoCTb

Bo3MoXHble NPUYNHBI

PeweHus

Po6oTy He yaaeTcs BbINOMHUTb
aBTOMaTUYECKYIO BbITPY3KY

MbinecbopOYHBbI KOHTEHEP HE YCTaHOBIIEH.

YcTaHoBWTE MbINecopoYHbI KOHTENHEP C ABYMS
BbIMYCKHbIMW OTBEPCTUSIMU A1 aBTOMAaTUYECKOM
BbIFPY3KM1 Mycopa CHU3Y.

Mewwok ans c6opa NbIN1A 3anonHeH.

3amMeHuTe MeLloK Ans cGopa Nbinv 1 3aKPOUTe KPbILLKY
KOHTelHepa Anst cbopa nbinu.

10
mycopa 13 nbinecGopoyHoro BbinyckHble 0TBEPCTUSA ANA aBTOMaThyeckoir | CHUMUTE NblnecbopoYHbIi KOHTEMHEP U OYUCTUTE OT
KOHTEUHEpa. BbIFPY3KV Mycopa Ha MblnecGopoyYHOM Mycopa BbIMyCKHble OTBEPCTUS AN aBTOMATUYECKoM
KOHTelHepe 3acopeHbl. BbIrPy3Kku Mycopa.
TpakT ans cbpoca nbinv 3abrnokMpoBaH. Ouuctute TpakT AnA cbpoca nbinu.
Menkune yacTuLbl NPOHUKAIOT B KOHTENHEP OuncTnTE KPbILLKY KOHTEMHEpa Ansa cbopa nbinv u ero
" B koHTeliHepe ans c6opa nbinn | A9 c6opa nbinu 13 MeLlka ans céopa Nbinu. | BHYTPEHHIOK NOBEPXHOCTD.
eCTb Mycop.
MeLuok Ans c6opa nbiny NOBPEXAeH. MpoBepbTe MeLwok Ansa c6opa Nbinv U 3ameHnTe ero.
12 M3 pobota Bbinagaet nbinb unu | BeimyckHble 0TBepcTMS Anst astomatudeckon | CHUMKTE NblnecGopoyHbIN KOHTENHep 1 ybepuTe
Mycop BO Bpemsi YGOpKU. BbIrPY3KM Mycopa 3aCOpeHbI. NMOCTOPOHHUE YacTuLbI.
Ha rnaBHoW LeTKe ckonumncst Mycop, KOTOpbIN
13 | OcHoBaHMe 3arpsi3HeHo. OuuncTuTe rmaBHyHO LLETKY.

Heobxoaumo ybpaTb.




5. YcrpaneHnue HeucnpasHocten [ 5.2 NMogknioyeHue k cetn Wi-Fi
Mepepn HacTpoiikon cetn Wi-Fi ybeaumtecs, 4to poboT, MobunbHbIi TenedoH u cetb Wi-Fi cooTBeTCTBYOT criegyrowym TpeboBaHusiM.

TpeGoBaHUA K po60Ty U MOGUNBLHOMY TenedoHy

» POBOT MOMHOCTLIO 3apsiXeH, a ero nepeknioyaTens NUTaHNsS BKITIOYEH.

* Mngukatop coctosiHusa cetn Wi-Fi megneHHo muraer.

+ OTkIoYeHa nepeaaYa AaHHbIX N0 COTOBOW CETU Ha MOBUINBHOM TenedoHe (ee MOXHO BKIOYUTL 0OpaTHO Nocrie HacTPOWKK).

Tpe6oBaHus k cetn Wi-Fi

* MicnonbayeTcs ceTb, paboTatolias B AgnanasoHe 2,4 My unm cmelwaHHom ananasoHe 2,4/5 Mu.

» MapLpyTtusatop nogaepxmsaet ctangapt 802.11b/g/n n npotokon IPv4.

* He ucnonbayetcs VPN (Virtual Private Network — BupTyanbHas 4acTtHasi ceTb) Unu NpoKcu-cepBeep.

* He ucnonb3yeTcsi ckpblTas CeTb.

* WPA nnn WPA2 ¢ ucnonssoBaxuem wndposarHus TKIP, PSK, AES/CCMP.

» WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) He nogaepxuBaeTcs.

* NcnonbaynTe kaHanbl Wi-Fi 1-11 B CeBepHon Amepuke 1 kaHanbl 1-13 3a npegenamu CeBepHoli AMepuiky (0Bpatutech B MECTHbIN perynupyowui
opraH).

* [pun ncnonb3oBaHWUM CETEBOIO YCUNUTENs/peTpaHcnsiTopa naposb 1 ums cetu (SSID) coBnagatoT ¢ AaHHBIMU OCHOBHOW CETU.



6. TexHn4yeckue XapaKTepucTtukm npoaykKrta

BbIFPYy3KU Mmycopa

Mogenb DVX34
HomuHanbHoe BXOgHOE 20B=— 1A
HanpsikeHve

Mopgenb ctaHuumn

aBTOMaTU4YeCcKomn CH1918

HomuHanbHoe BxogHoe
HanpskeHue (Bo Bpemsi
3apsaakn)

Tonbko Ans cTpaH
EBponerickoro cotosa

220-240B~ 50-60Ty 0,3A

Tonbko gns Poccun

220B~ 50-60Tu 0,3A

HomuHanbHoe BbIxogHoe
Hanps>xeHne

20B==1A

MuTaHue (aBTomatuyeckas
BbIrpy3ka Mycopa)

1000 Bt

[nanasoH yactot

2400-2483,5 MI'y

MoTpebnaemast MOLLHOCTb
B BbIKIMOYEHHOM COCTOSIHUM

MeHee 0,50 Bt

I'IOTpe6nﬂemaﬂ MOLLHOCTb B
CETEBOM peXnmMe oXXngaHua

Menee 2,00 Bt

BbixogHasi mowwHocTe mogyns cetn Wi-Fi — He 6onee 100 mBT.

MpumeyaHme. TexHNYECKNe XxapakTePUCTUKN U BHELLHWUIA BUA MoryT ObITb U3MEHEHBI C Liefbio yCcoBepLUEHCTBOBaHNA n3genua.
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