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IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS
FOR HOUSEHOLD USE ONLY

When using an electrical Appliance, basic precautions should
always be followed, including the following:

WARNING: READ ALL SAFETY WARNINGS
AND INSTRUCTIONS. FAILURE TO FOLLOW
THE WARNINGS AND INSTRUCTIONS MAY
RESULT IN ELECTRIC SHOCK, FIRE OR
SERIOUS INJURY.

READ ALL INSTRUCTIONS BEFORE USING
THIS APPLIANCE

SAVE THESE INSTRUCTIONS

1. This Appliance can be used by children
aged from 8 years and above and persons
with reduced physical, sensory or mental
capabilities or lack of experience and
knowledge if they have been given supervision
or instruction concerning use of the Appliance
in a safe way and understand the hazards
involved. Children shall not play with the
Appliance. Cleaning and user maintenance
shall not be made by children without
supervision.(For European Union countries)

2. Clear the area to be cleaned. Remove power
cords and small objects from the floor that

could entangle the Appliance. Tuck rug
fringe under the rug base, and lift items such
as curtains and tablecloths off the floor.

If there is a drop off in the cleaning area

due to a step or stairs, you should operate
the Appliance to ensure that it can detect
the step without falling over the edge. It
may become necessary to place a physical
barrier at the edge to keep the unit from
falling. Make sure the physical barrier is not
a trip hazard.

Only use as described in this manual. Only
use attachments recommended or sold by
the manufacturer.

Please make sure your power supply source
voltage matches the power voltage marked
on the Docking Station.

For INDOOR household use ONLY. Do not
use the Appliance in outdoor, commercial or
industrial environments.

Use only the original rechargeable battery
and Docking Station provided with the
Appliance from the manufacturer. Non-
rechargeable batteries are prohibited.

For battery information, please refer to
Specifications section.




10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Do not use without dust bin and/or filters in
place.

Do not operate the Appliance in an area
where there are lit candles or fragile objects.
Do not use in extremely hot or cold environments
(below -5°C/23°F or above 40°C/104°F).

Keep hair, loose clothing, fingers, and all
parts of body away from any openings and
moving parts.

Do not operate the Appliance in a room
where an infant or child is sleeping.

Do not use Appliance on wet surfaces or
surfaces with standing water.

Do not allow the Appliance to pick up large
objects like stones, large pieces of paper or
any item that may clog the Appliance.

Do not use Appliance to pick up flammable
or combustible materials such as gasoline,
printer or copier toner, or use in areas where
they may be present.

Do not use Appliance to pick up anything
that is burning or smoking, such as
cigarettes, matches, hot ashes, or anything
that could cause a fire.

. Do not put objects into the suction intake.

Do not use if the suction intake is blocked.

18.

19.

20.

21.

22.

Keep the intake clear of dust, lint, hair, or
anything that may reduce air flow.

Take care not to damage the power cord. Do
not pull on or carry the Appliance or Docking
Station by the power cord, use the power
cord as a handle, close a door on the power
cord, or pull power cord around sharp edges
or corners. Do not run Appliance over the
power cord. Keep power cord away from hot
surfaces.

If the power cord is damaged, it must be
replaced by the manufacturer or its service
agent in order to avoid a hazard.

Do not use the Docking Station if it is
damaged. The power supply is not to be
repaired and not to be used any longer if it is
damaged or defective.

Do not use with a damaged power cord or
receptacle. Do not use the Appliance or
Docking Station if it is not working properly,
has been dropped, damaged, left outdoors,
or come in contact with water. It must be
repaired by the manufacturer or its service
agent in order to avoid a hazard.

Turn OFF the power switch before cleaning
or maintaining the Appliance.



23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

The plug must be removed from the
receptacle before cleaning or maintaining
the Docking Station.

Remove the Appliance from the Docking
Station, and turn OFF the power switch to
the Appliance before removing the battery
for disposal of the Appliance.

The battery must be removed and discarded
according to local laws and regulations
before disposal of the Appliance.

Please dispose of used batteries according
to local laws and regulations.

Do not incinerate the Appliance even if it

is severely damaged. The batteries can
explode in a fire.

When not using the Docking Station for a
long period of time, please unplug it.

The Appliance must be used in accordance
with the directions in this Instruction Manual.
The manufacturer cannot be held liable or
responsible for any damages or injuries
caused by improper use.

The robot contains batteries that are only
replaceable by skilled persons. To replace
the robot’s battery, please contact Customer
Service.

31.

32.

33.

If the robot will not be used for a long time,
power OFF the robot for storage and unplug
the Docking Station.

WARNING: For the purposes of recharging
the battery, only use the detachable supply
unit CH1822 provided with the Appliance, or
CH1918 sold separately as an accessory.
This Appliance is not intended for use by
persons (including children) with reduced
physical, sensory or mental capabilities,

or lack of experience and knowledge,

unless they have been given supervision or
instruction concerning use of the Appliance
by a person responsible for their safety.
Children should be supervised to ensure
that they do not play with the Appliance. (For
Non-European Union countries)




To satisfy RF exposure requirements, a separation distance of
20 cm or more should be maintained between this device and
persons during device operation.

To ensure compliance, operations at closer than this distance
is not recommended. The antenna used for this transmitter
must not be co-located in conjunction with any other antenna
or transmitter.

To disable Wi-Fi module on Robot, powerthe robot ON.

Place the robot on the Docking Station making sure the
Charging Contacts on Robot and the Docking Station Pins
make a connection.

Press and hold the AUTO Mode Button on the robot for 20
seconds until Robot emits 3 beeps.

To enable Wi-Fi module on Robot, power the robot OFF and
then power ON. The Wi- Fi module is turned on when Robot
is restarted.

@ Class I

Short-circuit-proof safety isolating

Switch mode power supply

For indoor use only

transformer

== Direct current

~ Alternating current

For EU Countries

For EU Declaration of Conformity information, visit https://www.
yeedi.com/support

Correct Disposal of this Product

This marking indicates that this product should not be disposed
of with other household waste throughout the EU. To prevent
possible harm to the environment or human health from
uncontrolled waste disposal, recycle it responsibly to promote
the sustainable reuse of material resources. To recycle your used
device, please use the return and collection systems or contact
the retailer where the product was purchased. They can safely
recycle this product.

Temperature -5-40°C
Working
Humidity 5%-95%
Temperature -5-40°C
Storage
Humidity 5%-95%
Service Life 5 years




/1.1 Package Contents

Robot Docking Station
Instruction Manual @
Instruction Manual Washable Mopping Pad

Note: Figures and illustrations are for reference only and may differ from actual product appearance.
Product design and specifications are subject to changes without notice.
* Oscillating Mopping kit is sold separately .

Explore more accessories at https://www.yeedi.com.

A

Edge Brush

Mopping Pad Plate




Robot

AUTO Mode Button

3D-Detect Sensor

/1.2 Product Diagram

Mapping Sensor

Power Switch
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Dust Bin Docking Station

Sponge Filter

( % Docking Station Pins
Filter Net

High Efficiency Filter

Power Cord
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Reservoir Rel
Button

Mopping Pad
Plate

Washable Mopping Pad

> NE




2. Operating and Programming/2.1 Notes Before Cleaning

Tidy up the area to be cleaned by putting During the first use, make sure each room door is It may be necessary to place a physical

furniture, such as chairs, in their proper place. open to help Robot fully explore your house. barrier at the edge of a drop to stop the
unit from falling over the edge.

Please do not stand in narrow

cloths and slippers, etc. on the K \ Before using the product on a rug spaces, such as hallways, and
k@ with tasseled edges, please fold make sure not to block the

Put away objects including wires,

floor to improve the cleaning

efficiency. the rug edges under. Detection Sensor.




2. Operating and Programming/2.2 Preparation

Please remove all protection materials on Robot and Docking Station before use.

o Assemble Docking Station 9 Docking Station Placement e Install Edge Brush

Note: When Robot completes the cleaning cycle or when the battery gets low, Robot automatically returns to the Docking Station to recharge itself.
Robot can also be sent back to the Docking Station at any time by using the yeedi App or by pressing the AUTO Button on the robot for 3 seconds.

Empty remaining water from the Reservoir and remove the Mopping Pad Plate before charging Robot.

v



/2.3 yeedi App

To enjoy all available features, it is recommended to control your Robot via the yeedi App.

Disconnected to Wi-Fi or
waiting for Wi-Fi connection

Connecting to Wi-Fi

Before you start, make sure that: Wi-Fi Indicator Light

e Your mobile phone is connected to a Wi-Fi network.

® The 2.4GHz band wireless signal is enabled on your router. Slowly flashing

« The Wi-Fi indicator light on Robot is slowly flashing. ’,L\ Rapidly flashing
Solid

Connected to Wi-Fi

’ Download on the GETITON
@& AppStore ® Google Play Tips:

\ ) If you have any problems during the Wi-Fi setup process, refer to the

[Q yeedi ]

Troubleshooting > Wi-Fi Connection section in this manual.




/2.4 Start, Pause, Wake Up, Power Off

During the first cleaning:
Please supervise Robot and assist it should there be a problem.

oStart eWake Up

Press the AUTO button on Robot to wake it up

o Power OFF

Note: The robot’s Control Panel stops glowing after the robot is Note: When Robot is not working, it is recommended to keep it
paused for a few minutes. Press the AUTO Mode Button on Robot to switched ON and charging.
wake it up.

1>




/2.5 Mopping System

Note:
1. To prolong the service life of the reservoir, it is recommended to use purified water or softened water for the mopping system.

2. If you need to clean the carpet, please uninstall the Mopping Pad Plate first.
3. Empty the reservoir after Robot finishes mopping.




/3.1 Mopping System

Before performing cleaning and maintenance tasks on Robot, turn the robot OFF and unplug the Docking Station.




/3.2 Dust Bin and Filters

Note: 1. Please rinse the filter with water as shown above. 2. Do not use finger or brush to clean the filter.
3. Be sure to dry out the filter for at least 24 hours after washing.

=N



/3.3 Main Brush, Edge Brush and Mapping Sensor
Note: A Multi-Function Cleaning Tool is provided for easy maintenance. Handle with care, this cleaning tool has sharp edges.

Main Brush Edge Brush




/3.4 Other Components




/3.5 Regular Maintenance

To keep Robot running at peak performance, perform maintenance tasks and replace parts with the following frequencies:

Robot Part Maintenance Frequency Replacement Frequency
Washable Mopping Pad After each use Every 50 washings
Reservoir/Mopping Pad Plate After each use /
Edge Brush Once every 2 weeks Every 3-6 months
Main Brush Once per week Every 6-12 months
Sponge Filter/High Efficiency Filter Once per week Every 3-6 months

3D-Detect Sensor
Universal Wheel
Anti-Drop Sensors Bumper
Mapping Sensor
Charging Contacts
Docking Station Pins

Once per week /

A multi-function Cleaning Tool is provided for easy maintenance. Handle with care, this cleaning tool has sharp edges.
Note: yeedi manufactures various replacement parts and fittings. Please contact Customer Service for more information on replacement parts.




4. Indicator Light

Robot

Robot will tell you something is wrong with an indicator light and voice report. More detailed support is available through the yeedi app
and online website.

Indicator Light Scenario

The robot is cleaning.

AUTO Mode Button glows a solid WHITE.
The robot is paused while cleaning.

The robot is charging.

AUTO Mode Button flashes WHITE. The robot is starting.

The robot is relocating.

AUTO Mode Button glows a solid RED. The robot has low battery.

AUTO Mode Button flashes RED. The robot has a problem.




/5.1 Troubleshooting

No.

Malfunction

Possible Causes

Solutions

Robot is not able to connect to
the home Wi-Fi network.

Incorrect home Wi-Fi username or password
entered.

Enter the correct home Wi-Fi username and password.

Robot is not within range of your home Wi-Fi
signal.

Make sure Robot is within range of your home Wi-Fi
signal.

Network setup started before Robot was
ready.

Turn ON Power Switch. Press the RESET Button for 3
seconds. Robot is ready for network setup when it plays
a musical tune and its Wi-Fi Indicator light flashes slowly.

Robot is not charging.

Robot is not switched ON.

Switch ON Robot.

Robot has not connected to the Docking
Station.

Be sure that the robot’s Charging Contacts have
connected to the Docking Station Pins.

The Power Cord is not connected to the
Docking Station.

Make sure the Power Cord is firmly connected to the
Docking Station.

The battery is completely discharged.

Re-activate the battery. Switch ON. Place Robot on the
Docking Station by hand, remove after charging for 3
minutes, repeat 3 times; then charge normally.

Make sure the Docking Station is connected
to the power supply.

The Docking Station is not connected to the power
supply.

1 I




No.

Malfunction

Possible Causes

Solutions

Robot cannot return to the

The Docking Station is not correctly placed.

Refer to section 2.2 to correctly place the Docking
Station.

The Docking Station is disconnected or
moved.

Please check if the Docking Station is connected to
power. Do not move the Docking Station manually.

3 Docking Station. Robot is working in a dark environment. Make sure to use Robot in a well illuminated environment.
Robot is paused for more than 60 minutes. Avoid pausing Robot for over 60 minutes.
Robot did not start cleaning from the Docking | Make sure Robot starts cleaning from the Docking
Station. Station.
Robot is working in a dark environment. Make sure to use Robot in a well illuminated environment.
When the battery gets low, Robot
automatically switches to Return to Charger o .
. . This is normal. No solution necessary.
. Mode and returns to the Docking Station to
Robot returns to the Docking recharge itself
4 | Station before it has finished 9 .
cleaning. Working time varies according to floor
surface, room complexity and the Cleaning This is normal. No solution necessary.
Mode selected.
. . . Remove small objects from the floor and tidy up the
The cleaning area is not tidy. ) )
cleaning area before Robot starts cleaning.
Robot gets stuck while working RObOt.'S tan_gled with _somethlng on th_e floor Robot will try various ways to free itself. If itis
5 (electrical wires, curtains, Carpet fringing,
and stops. etc) unsuccessful, manually remove the obstacles and restart.
6 Robot makes much noise when | The brushes are tangled, or the dust bin is Clear the debris stuck regularly.

cleaning.

stuck.




No. Malfunction Possible Causes Solutions
The water inlet filter on the bottom of Unscrew the water inlet on the bottom of Reservoir and
Reservoir is clogged. clean the filter.
The water is not coming out of
7 | the Reservoir when Robot is The Reservoir runs out of water. Add water into the Reservoir.
mopping.
The water outlets on the bottom of Robot are Check the water outlets on the bottom and clean.
clogged.
8 The reservoir drops out of place The reservoir is not properly installed. The reservoir is properly installed when it clicks into place.

during cleaning.

s I




/5.2 Wi-Fi Connection

Before Wi-Fi setup, make sure Robot, mobile phone, and Wi-Fi network meet the following requirements.

Robot and Mobile Phone Requirements

® Robot is fully charged and the power switch of Robot is turned on.

e Wi-Fi status light slowly flashes.

e Turn off mobile phone’s cellular data (you can turn it back on after setup).

Wi-Fi Network Requirements

® You are using a 2.4GHz or 2.4/5 GHz mixed network.

e Your router supports 802.11b/g/n and IPv4 protocol.

® Do not use a VPN (Virtual Private Network) or Proxy Server.

® Do not use a hidden network.

e WPA and WPA2 using TKIP, PSK, AES/CCMP encryption.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) is not supported.

e Use Wi-Fi channels 1-11 in North America and channels 1-13 outside North America (refer to local regulatory agency).

e If you are using a network extender/repeater, the network name (SSID) and password are the same as your primary network.




6. Product Specifications

Model YDVN21
Rated Input 20V=—== 1A
Docking Station Model CH1822 CH1918*

For European
Rated Input | Union Only
(Charging) For Russia

220-240V ~ 50-60Hz 0.3A

Rated Input 100-240V ~ 50-60Hz 0.5A
220V ~ 50-60Hz 0.3A

Only
Rated Output 20V == 1A Rated Output 20V == 1A
/ Power (Auto-Emptying) 1000W
Frequency bands 2400-2483.5MHz
Off Mode Power Less than 0.50W
Networked Standby Power Less than 2.00W

Output power of the Wi-Fi module is less than 100mW.

Note: Technical and design specifications may be changed for continuous product improvement.

* CH1918 is an Self-empty Station sold separately that automatically empties your Robot's dustbin.
Explore more accessories at https://www.yeedi.com.
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WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE
NUR FUR DEN HAUSGEBRAUCH

Beim Gebrauch eines elektrischen Gerats sind einige

grundlegende Sicherheitshinweise zu beachten. Dazu gehéren

die folgenden Hinweise:

WARNUNG: LIES ALLE
SICHERHEITSWARNHINWEISE UND
ANWEISUNGEN. DIE NICHTBEACHTUNG

DER WARNHINWEISE UND ANWEISUNGEN

KANN ZU STROMSCHLAG,
BRANDAUSBRUCH ODER SCHWEREN
VERLETZUNGEN FUHREN.

LIES ALLE ANWEISUNGEN VOR
GEBRAUCH DIESES GERATS.
BEWAHRE DIESE ANLEITUNG AUF.

1. Dieses Gerat ist zur Verwendung durch Kinder

ab acht Jahren oder durch Personen mit
eingeschrankten physischen, sensorischen
oder geistigen Fahigkeiten bzw. fehlenden

Erfahrungen und Kenntnissen geeignet, sofern

sie dabei beaufsichtigt oder bezlglich der
sicheren Handhabung des Geréts angeleitet
werden und die damit verbundenen Gefahren

verstanden haben. Kinder dirfen nicht mit dem
Gerat spielen. Reinigung und anwenderseitige

Wartung durfen nicht durch unbeaufsichtigte
Kinder erfolgen (fur EU-Lander).

Raume den zu reinigenden Bereich frei. Entferne
Netzkabel und kleine Gegenstande, in denen
sich das Gerat verfangen kénnte, vom Boden.
Lege Teppichfransen unter den Teppich, und
achte darauf, dass Vorhange, Tischdecken u. A.
nicht bis zum Boden herunterhangen.

Wenn sich im zu reinigenden Bereich Abséatze in
Form von Stufen oder Treppen befinden, ist das
Gerét so zu bedienen, dass die Stufe erkannt
wird, ohne dass das Gerat Uber die Kante fallt.
Es kann erforderlich sein, eine physische Barriere
an der Kante anzubringen, um ein Herunterfallen
des Gerats zu verhindern. Stelle sicher, dass die
physische Barriere keine Stolperfalle darstellt.
Verwende das Gerat nur gemaB der
Beschreibung in dieser Bedienungsanleitung.
Verwende nur empfohlene bzw. vom Hersteller
angebotene Zubehorteile.

Stelle sicher, dass die Spannung der Stromquelle
mit der auf dem Typenschild der Dockingstation
angegebenen Netzspannung lUbereinstimmt.
Verwende das Gerat AUSSCHLIESSLICH fir
INNENRAUME im Haushalt. Verwende das
Gerét nicht im Freien oder fir kommerzielle oder
industrielle Anwendungen.

Benutze nur den aufladbaren Original-Akku und
die Dockingstation, die vom Hersteller mit dem
Geréat mitgeliefert wurde. Nicht wiederaufladbare

>



10.

11.

12.

13.

14.

15.

Batterien sind nicht zulassig. Informationen zum
Akku findest du im Abschnitt ,, Technische Daten“.
Verwende das Gerat nicht ohne Staubbehalter
bzw. Filter.

Verwende das Gerat nicht in Bereichen, in denen
sich brennende Kerzen oder zerbrechliche
Gegenstande befinden.

Verwende das Gerat nicht in extrem heifen

oder kalten Umgebungen (unter -5 °C oder Uber
40 °C).

Halte Haare, lose Kleidung, Finger und sonstige
Koérperteile von Offnungen und sich bewegenden
Teilen fern.

Verwende das Gerat nicht in RAumen, in denen
Babys oder Kinder schlafen.

Verwende das Gerat nicht auf nassen Flachen
oder auf Flachen, auf denen Wasser steht.

Achte darauf, dass das Gerét keine gréBeren
Gegenstande wie Steine, groBe Papierstiickchen
oder sonstige Gegenstande aufnimmt, die das
Gerat verstopfen kénnten.

Verwende das Gerat nicht, um entziindliche
oder brennbare Materialien wie Benzin, Drucker-
oder Kopierertoner aufzunehmen, und nicht in
Bereichen, in denen diese Materialien anzutreffen
sind.

. Verwende das Gerat nicht, um Zigaretten,

Streichhdlzer, heiBe Asche oder sonstige

17.

18.

19.

20.

21.

brennende, qualmende oder brandauslésende
Gegenstédnde aufzunehmen.

Stecke keine Gegenstande in die
Ansaugéffnung. Lasse das Gerat nicht mit
verstopfter Ansaug6ffnung arbeiten. Halte die
Ansaugoéffnung frei von Staub, Flusen, Haaren
oder sonstigen den Luftstrom behindernden
Materialien.

Achte darauf, dass das Netzkabel nicht
beschadigt wird. Ziehe oder trage das Gerat
bzw. die Dockingstation nicht am Netzkabel,
verwende das Netzkabel nicht als Haltegriff,
klemme das Netzkabel nicht in einer
geschlossenen TUr ein, und ziehe es nicht tber
scharfe Kanten oder Ecken. Achte darauf, dass
das Gerat nicht Uber das Netzkabel féhrt. Halte
das Netzkabel von heiBen Flachen fern.

Wenn das Netzkabel beschédigt ist, muss es
durch den Hersteller oder dessen Kundendienst
ausgewechselt werden, damit keine Gefahren
davon ausgehen.

Verwende die Dockingstation nicht, wenn sie
beschadigt ist. Das Netzteil darf nicht repariert
oder weiterverwendet werden, wenn es
beschadigt oder defekt ist.

Verwende das Geréat nicht, wenn das Netzkabel
oder die Steckdose beschadigt sind. Verwende
das Geréat oder die Dockingstation nicht, wenn



22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

es bzw. sie nicht einwandfrei funktioniert,
heruntergefallen ist, beschadigt wurde, im
Freien gelassen wurde oder mit Wasser in
Berthrung gekommen ist. Die Reparatur muss
durch den Hersteller oder dessen Kundendienst
durchgefihrt werden, um Gefahren zu
vermeiden.

Schalte das Geréat vor dem Reinigen oder Warten
aus (Betriebsschalter auf AUS).

Vor dem Reinigen oder Warten der
Dockingstation muss der Stecker aus der
Steckdose gezogen werden.

Entferne vor dem Entsorgen des Geréts

den Akku. Nimm hierzu das Gerat aus

der Dockingstation, und schalte es aus
(Betriebsschalter auf AUS).

Vor dem Entsorgen des Geréts ist der Akku
entsprechend den &rtlichen Gesetzen und
Vorschriften zu entfernen und zu entsorgen.
Gebrauchte Akkus sind entsprechend den
Ortlichen Gesetzen und Vorschriften zu
entsorgen.

Verbrenne das Gerét nicht, auch wenn es stark
beschadigt ist. Die Akkus kénnen im Feuer
explodieren.

Wenn die Dockingstation langere Zeit nicht
benutzt wird, ist sie vom Stromnetz zu trennen.
Verwende das Gerat immer gemal den

30.

31.

32.

33.

Anweisungen in dieser Bedienungsanleitung.
Der Hersteller Gbernimmt keine Haftung

fir Verletzungen und Schéden, die durch
unsachgemaBe Verwendung entstehen.

Der Roboter enthélt Akkus, die nur durch
geschultes Personal ausgewechselt werden
dirfen. Zum Auswechseln oder Entfernen des
Akkus des Roboters wende dich bitte an den
Kundendienst.

Wenn der Roboter l&dngere Zeit nicht benutzt
wird, schalte ihn zur Aufbewahrung aus. Trenne
auBerdem die Dockingstation vom Netz.
WARNUNG: Verwende zum Wiederaufladen
des Akkus ausschlieBlich das abnehmbare
Netzteil CH1822, das mit dem Gerat mitgeliefert
wurde, oder das Netzteil CH1918, das separat
als Zubehor erhéltlich ist.

Dieses Gerét darf von Personen (einschlieBlich
Kindern) mit eingeschréankten kdrperlichen,
sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder
mit mangelnder Erfahrung und Kenntnissen nur
dann verwendet werden, wenn sie unter Aufsicht
stehen oder eine Einflihrung im Umgang mit dem
Gerat von einer fir ihre Sicherheit zustandigen
Person erhalten haben.

Kinder durfen das Gerét nur unter Beaufsichtigung
nutzen, um sicherzustellen dass sie nicht mit dem
Gerét spielen. (Fur Nicht-EU-Lander)

20



Um den Anforderungen der HF-Strahlenbelastungsrichtlinien
zu entsprechen, ist beim Betrieb dieses Gerates ein
Mindestabstand von 20 cm zwischen dem Gerat und
Personen einzuhalten.

Um die Einhaltung der Richtlinien zu gewahrleisten, sollte
der Abstand beim Betrieb nicht geringer sein. Die fur diesen
Sender verwendete Antenne darf nicht in Verbindung mit
anderen Antennen oder Sendern aufgestellt werden.

Schalte den Roboter ein, um das WLAN-Modul am Roboter
zu deaktivieren.

Setze den Roboter in die Dockingstation, und vergewissere
dich, dass die Ladekontakte des Roboters die Stifte der
Dockingstation berhren.

Halte die AUTO-Modus-Taste am Roboter 20 Sekunden lang
gedriickt, bis der Roboter dreimal piept.

Um das WLAN-Modul am Roboter zu aktivieren, schaltest du
den Roboter aus und anschlieBend wieder ein. Das WLAN-
Modul wird eingeschaltet, wenn der Roboter neu gestartet

wird.
@ Klasse Il

Fir EU-Lander

Informationen zur EU-Konformitétserkldrung findest du unter
https://www.yeedi.com/support.

OrdnungsgemaBe Entsorgung dieses
Produkts

Diese Kennzeichnung gibt an, dass das Produkt EU-weit nicht
mit dem Hausmlill entsorgt werden darf. Recycle das Gerat
verantwortungsvoll, um die nachhaltige Wiederverwendung
der Materialien zu unterstitzen und mégliche Umwelt-

oder Gesundheitssch&den durch eine unkontrollierte
Abfallentsorgung zu vermeiden. Verwende zum Recyceln
deines gebrauchten Geréats entsprechende Riickgabe- und
Sammelsysteme, oder wende dich an den Handler, bei

dem du das Geréat gekauft hast. Er kann das Produkt sicher
entsorgen.

Kurzschlussfester
Sicherheitstransformator Temperatur -5-40°C
Betrieb
@7 Schaltnetzteil Feuchtigkeit 5%-95%
ﬁ Nur zur Verwendung in Temperatur -5.40°C
Innenraumen vorgesehen L
agerung
J— Gleichstrom Feuchtigkeit 5%-95%
~ Wechselstrom Lebensdauer 5 Jahre




/1.1 Lieferumfang

A

Roboter Dockingstation Seitenburste
Bedienungsanleitung @
Bedienungsanleitung Waschbares Wischtuch Wischtuchplatte

Hinweis: Abbildungen dienen nur als Referenz und kénnen vom tatséchlichen Erscheinungsbild des Produkts abweichen.
Produktdesign und technische Daten kdnnen ohne Vorankindigung gedndert werden.
* Das schwingende Wisch-Set ist separat erhéltlich.

Weiteres Zubehdr findest du unter https://www.yeedi.com.
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2. Bedienung und Programmierung/2.1 Vor der Reinigung

Stelle M&bel wie Stiihle im zu reinigenden Stelle bei der ersten Verwendung sicher, dass
Bereich an den flr sie vorgesehenen Platz. jede Tur gedffnet ist, damit der Roboter dein

Haus vollsténdig erkunden kann.

8 OO N

Entferne Gegenstande wie Kabel, / i
Ticher, Hausschuhe usw. vom —

“o: K8

N Schlage vor dem Gebrauch des
| Geréts auf einem Vorleger mit

Boden, um die Reinigungseffizienz \ / Fransen die Kanten des Vorlegers
zu verbessern. um.

Es kann erforderlich sein, eine physische
Barriere an der Kante einer Stufe
anzubringen, um ein Herunterfallen des
Gerats zu verhindern.

Stehe bitte nicht an engen Stellen
wie etwa in Fluren, und achte
darauf, den Erkennungssensor
nicht zu blockieren.



/2.2 Vorbereitung

Entferne vor der Verwendung das gesamte Schutzmaterial vom Roboter und der Dockingstation.

0 Dockingstation zusammensetzen e Aufstellung der Dockingstation e Einsetzen der Kantenbiirste

AN

0 Einschalten des Gerits

Hinweis: Nach Beendigung des Reinigungsvorgangs oder bei niedrigem Akkuladestand kehrt der Roboter zum Aufladen automatisch zur
Dockingstation zurtick. Der Roboter kann auch jederzeit liber die yeedi-App oder durch Driicken der AUTO-Taste am Roboter fur 3 Sekunden zur
Dockingstation zuriickgeschickt werden.

Leere das Restwasser aus dem Behalter aus, und entferne die Wischtuchplatte, bevor du den Roboter aufladst.

o N



/2.3 yeedi-App

Um alle verfligbaren Funktionen nutzen zu kénnen, wird empfohlen, den Roboter Uber die yeedi-App zu steuern.

Bevor du beginnst, stelle Folgendes sicher:

¢ Dein Mobiltelefon ist mit einem WLAN-Netzwerk verbunden.
e Das WLAN-Signal des 2,4-GHz-Bands ist auf deinem Router aktiviert.
¢ Die WLAN-Anzeige am Roboter blinkt langsam.

# Download on the GETITON
@& AppStore *® Google Play
[Q yeedi ]

“o: R

WLAN-Anzeige
WLAN-Verbindung ist
Blinkt langsam getrennt, oder es wird auf
WLAN-Verbindung gewartet.
~~ Blinkt schnell Verbindung mit WLAN wird

hergestellt.

Leuchtet durchgehend

Verbindung mit WLAN wurde
hergestellt.

Tipps:

Wenn wahrend der WLAN-Einrichtung Probleme auftreten, lies
den Abschnitt ,,Fehlerbehandlung” > ,,WLAN-Verbindung® in dieser

Anleitung.




/2.4 Start, Pause, Beenden des
Ruhemodus, Ausschalten

Wahrend der ersten Reinigung:
Uberwache den Roboter, und hilf bei Problemen.

o Start 9 Beenden des Ruhemodus

Driicke die AUTO-Taste am Roboter, um den Ruhemodus zu

beenden.
e Pause o Ausschalten
Hinweis: Das Bedienfeld des Roboters hort auf zu leuchten, wenn der Hinweis: Wir empfehlen, den Roboter eingeschaltet zu lassen und ihn
Roboter mehrere Minuten pausiert. Driicke die AUTO-Modus-Taste aufzuladen, wenn er gerade keine Reinigung durchfihrt.

am Roboter, um den Ruhemodus zu beenden.

o N



/2.5 Wischsystem

Hinweis:

1. Um die Lebensdauer des Behalters zu verlangern, wird empfohlen, gereinigtes oder enthartetes Wasser fiir das Wischsystem zu verwenden.
2. Zur Reinigung des Teppichs entfernst du zuerst die Wischtuchplatte.

3. Leere den Behélter, nachdem der Wischvorgang abgeschlossen ist.

»




/3.1 Wischsystem

Schalte den Roboter aus, und trenne die Dockingstation vom Netz, bevor du Reinigungs- oder Wartungsarbeiten am Roboter durchfiihrst.

o N




/3.2 Staubbehalter und Filter

Hinweis: 1. Splle den Filter wie oben gezeigt mit Wasser aus. 2. Reinige den Filter nicht
mit dem Finger oder einer Blrste. 3. Lasse den Filter nach der Reinigung mindestens
24 Stunden lang trocknen.

T



/3.3 Hauptbiirste, Seitenbiirste und Mapping-Sensor

Hinweis: Das mitgelieferte Multifunktions-Reinigungswerkzeug gewdahrleistet eine problemlose Wartung. Bitte gehe vorsichtig mit diesem
Werkzeug um, da es scharfe Kanten hat.

Hauptbiirste Seitenbiirste




/3.4 Sonstige Teile

Hinweis: Schalte vor der Reinigung der Ladekontakte des Roboters und der Kontakte der Dockingstation den Roboter aus, und trenne die
Dockingstation vom Netz.

N



/3.5 RegelmaBige Wartung

Um die maximale Leistung des Roboters dauerhaft zu gewahrleisten, fiihre Wartungsaufgaben und den Austausch der Teile gemaB der

nachfolgend angegebenen Haufigkeit aus:

Roboterbauteil Wartungshaufigkeit Austauschhaufigkeit
Waschbares Wischtuch Nach jeder Verwendung Nach jeweils 50 Waschvorgéngen
Behalter/Wischtuchplatte Nach jeder Verwendung /
Seitenbirste Einmal alle zwei Wochen Alle drei bis sechs Monate
Hauptburste Einmal wéchentlich Alle sechs bis zwolf Monate

Filterschwamm/Feinstaubfilter

Einmal wdchentlich

Alle drei bis sechs Monate

3D-Detect-Sensor
Universalrad
StoBschiene der Absturzsensoren
Mapping-Sensor
Ladekontakte
Kontakte der Dockingstation

Einmal wéchentlich

Das mitgelieferte Multifunktions-Reinigungswerkzeug gewahrleistet eine problemlose Wartung. Bitte gehe vorsichtig mit diesem

Werkzeug um, da es scharfe Kanten hat.

Hinweis: yeedi stellt verschiedene Ersatz- und Zubehorteile her. Wende dich an den Kundendienst, um weitere Informationen zu Ersatzteilen zu

erhalten.

>




4. Kontrollleuchte

Roboter

Der Roboter weist liber die Kontrollleuchte und mit Sprachbericht auf aufgetretene Probleme hin. Detaillierten Support erhiltst du liber die
yeedi-App und online auf der Website.

Kontrollleuchte Szenario

Der Roboter befindet sich im Reinigungsmodus.

Die AUTO-Modus-Taste leuchtet durchgehend WEISS.
Der Roboter pausiert wahrend der Reinigung.

Der Roboter wird geladen.

Die AUTO-Modus-Taste blinkt WEISS. Der Roboter wird gestartet.

Der Roboter wird umgesetzt.

Die AUTO-Modus-Taste leuchtet durchgehend ROT. Der Akku des Roboters ist fast leer.

Die AUTO-Modus-Taste blinkt ROT. Es liegt ein Problem vor.

_o: I8




/5.1 Fehlerbehandlung

Nr.

Funktionsstérung

Mégliche Ursachen

AbhilfemaBnahmen

Der Roboter kann sich nicht

Fehlerhafter Benutzername oder fehlerhaftes
Passwort fiir das drahtlose Heimnetzwerk
eingegeben.

Gib den korrekten Benutzernamen und das korrekte
Passwort flir das drahtlose Heimnetzwerk ein.

Der Roboter befindet sich auBerhalb der

Stelle sicher, dass sich der Roboter im Signalbereich

1 | mit dem WLAN-Heimnetzwerk | Reichweite des WLAN-Signals. deines WLAN-Heimnetzwerks befindet.
verbinden.
Schalte den Betriebsschalter auf EIN. Driicke die RESET-
Die Netzwerkeinrichtung wurde gestartet, Taste drei Sekunden lang. Der Roboter ist bereit fir die
bevor der Roboter bereit war. Netzwerkeinrichtung, sobald eine Melodie ertént und die
WLAN-ANzeige langsam blinkt.
Der Roboter ist nicht eingeschaltet. Schalte den Roboter ein.
Der Roboter hat keinen Kontakt zur Stelle sicher, dass die Ladekontakte des Roboters die
Dockingstation. Kontakte der Dockingstation berihren.
Das Netzkabel ist nicht an die Dockingstation | Stelle sicher, dass das Netzkabel fest mit der
) Der Roboter wird nicht angeschlossen. Dockingstation verbunden ist.

aufgeladen.

Der Akku ist vollstandig entladen.

Reaktiviere den Akku. Schalte das Gerat ein
(Betriebsschalter auf EIN). Setze den Roboter manuell in
die Dockingstation, entnimm ihn nach einer Ladezeit von
drei Minuten, und wiederhole diesen Vorgang dreimal.
Lade das Gerat anschlieBend normal auf.

Stelle sicher, dass die Dockingstation an die
Stromversorgung angeschlossen ist.

Die Dockingstation ist nicht an die Stromversorgung
angeschlossen.

s




Nr. Funktionsstérung Mégliche Ursachen AbhilfemaBnahmen
Die Dockingstation wurde nicht Weitere Informationen zum ordnungsgemaBen Aufstellen
ordnungsgemaB aufgestellt. der Dockingstation findest du in Abschnitt 2.2.
Die Dockingstation wurde getrennt oder Uberpriife, ob d_le Docklng_statlop an dle_Stromyerso_rgung
angeschlossen ist. Verschiebe die Dockingstation nicht
verschoben.
von Hand.
3 Der Roboter kann nicht zur . - .
Dockingstation zuriickkehren. Der Roboter arbeitet in einer dunklen Stelle sicher, dass der Rgboter in einer gut beleuchteten
Umgebung. Umgebung verwendet wird.
Der Roboter pausiert langer als 60 Minuten. Halte den Roboter nicht langer als 60 Minuten an.
Der Roboter hat die Reinigung nicht bei der Stelle sicher, dass der Roboter bei der Dockingstation mit
Dockingstation begonnen. der Reinigung beginnt.
Der Roboter arbeitet in einer dunklen Stelle sicher, dass der Roboter in einer gut beleuchteten
Umgebung. Umgebung verwendet wird.
Bei niedrigem Akkuladestand wechselt
der Roboter automatisch in den Modus Lo . . .
,Riickkehr zum Ladegerat* und kehrt zum Dies ist normal. Keine Aktion erforderlich.
Der Roboter kehrt zur Aufladen zur Dockingstation zurick.
4 Dockingstation zurtick, bevor
er den Reinigungsvorgang Die Arbeitszeit schwankt je nach
beendet hat. Oberfldchenbeschaffenheit des Bodens, Dies ist normal. Keine Aktion erforderlich.
der Raumaufteilung und dem gewahlten
Reinigungsmodus.
- . . Entferne kleine Gegenstédnde vom Boden, und rdume den
Der Reinigungsbereich wurde nicht . : .
.. zu reinigenden Bereich auf, bevor der Roboter mit dem
aufgerdumt. L :
Reinigungsvorgang beginnt.
Der Roboter hangt wihrend Auf dem Boden liegende Gegenstande . Der Roboter unternimmt mehrere Versuche, um sich
5 9 (Stromkabel, Vorhange, Teppichfransen o. A.) | zu befreien. Wenn dies nicht gelingt, entferne die

des Betriebs fest und hélt an.

haben sich im Roboter verfangen.

Hindernisse von Hand, und starte das Gerét neu.




Nr. Funktionsstérung Magliche Ursachen AbhilfemaBnahmen
Der Roboter verursacht beim Die Bursten haben sich verfangen, oder der . s
6 - S x . . Entferne festsitzenden Schmutz regelmaBig.
Reinigen viel Larm. Staubbehéalter hangt fest.
Der Wassereinlassfilter auf der Unterseite des | Schraube den Wassereinlass auf der Unterseite des
Behélters ist verstopft. Behalters ab, und reinige den Filter.
Aus dem Behalter kommt kein
7 | Wasser, wenn der Roboter den | Im Behalter befindet sich kein Wasser mehr. Fulle Wasser in den Behalter.
Wischvorgang durchfihrt.
Die Wasserauslasse auf der Unterseite des Uberpriife die Wasserauslasse auf der Unterseite, und
Roboters sind verstopft. reinige sie.
8 Der Behalter fallt wahrend des Der Behalter ist nicht ordnungsgeman Der Behalter ist ordnungsgeman eingesetzt, wenn er

Reinigungsvorgangs heraus.

eingesetzt.

hoérbar einrastet.




/5.2 WLAN-Verbindung

Vergewissere dich vor der WLAN-Einrichtung, dass Roboter, Mobiltelefon und WLAN-Netzwerk die folgenden Anforderungen erfiillen.

Anforderungen an Roboter und Mobiltelefon

® Der Roboter ist vollstdndig geladen, und der Netzschalter des Roboters ist eingeschaltet.

e Die WLAN-Statusleuchte blinkt in langsamem Tempo.

e Schalte die Mobilfunkdaten des Mobiltelefons aus (du kannst sie nach der Einrichtung wieder einschalten).

Anforderungen an WLAN-Netzwerk

¢ \Verwende ein 2,4-GHz- oder ein kombiniertes 2,4-/5-GHz-Netzwerk.

e Dein Router unterstitzt 802.11b/g/n und das IPv4-Protokoll.

e Verwende kein VPN (Virtual Private Network) und keinen Proxy-Server.

* Verwende kein unsichtbares Netzwerk.

e Verwende WPA und WPA2 mit TKIP-, PSK- oder AES/CCMP-Verschlisselung.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) wird nicht unterstttzt.

e Verwende die WLAN-Kanale 1-11 in Nordamerika bzw. die Kanale 1-13 auBerhalb von Nordamerika (Einzelheiten dazu erfragst du
bitte bei der lokalen Aufsichtsbehorde).

e Wenn du einen Netzwerk-Extender/Repeater verwendest, sind der Netzwerkname (SSID) und das Passwort identisch mit deinem
priméren Netzwerk.

T




6. Produktspezifikationen

im ausgeschalteten
Zustand

Weniger als 0,50 W

Modell YDVN21
Nenneingangsleistung 20Vv=—= 1A
Modell der "
Dockingstation CH1822 CH1918
Nur flr die 220-240 V ~ 50-60 Hz
Europaische 03A
Nenneinganasleistun 100-240 V~ 50-60 Hz | Nenneingangsstrom | Union ’
gang 9 0,5A (Ladevorgang) .
Nur fr 220V~ 50-60 Hz 0,3A
Russland
Nennausgangsleistung 20V=—= 1A Nennausgangsleistung 20V=—= 1A
/ Leistungsaufnahme (automatische 1000 W
Leerung)
Frequenzbander 2400-2483,5 MHz
Leistungsaufnahme

Leistungsaufnahme im
vernetzten Standby-
Modus

Weniger als 2,00 W

Ausgangsleistung des WLAN-Moduls liegt unter 100 mW.
Hinweis: Technische Daten und Konstruktionsspezifikationen kdnnen zum Zweck der kontinuierlichen Produktverbesserung geadndert werden.
* CH1918 ist eine Station zur Selbstentleerung, die separat verkauft wird und automatisch den Staubbehalter deines Roboters leert.

Weiteres Zubehor findest du unter https://www.yeedi.com.

«
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INSTRUCCIONES IMPORTANTES DE
SEGURIDAD
PARA USO EXCLUSIVO EN EL HOGAR

Al usar un dispositivo eléctrico, observe siempre las
precauciones basicas de seguridad, incluidas las que se
indican a continuacién:

AVISO: LEA TODAS LAS INSTRUCCIONES
Y ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD. EN
CASO DE NO SEGUIR LAS ADVERTENCIAS
E INSTRUCCIONES, EXISTE RIESGO DE
DESCARGA ELECTRICA, INCENDIO O
LESIONES GRAVES.

ANTES DE USAR ESTE DISPOSITIVO,
LEA ATENTAMENTE TODAS LAS
INSTRUCCIONES

CONSERVE ESTAS INSTRUCCIONES

1. Este dispositivo pueden utilizarlo nifios mayores
de 8 afos y personas con capacidades fisicas,
sensoriales 0 mentales reducidas, o cualquier
persona sin experiencia ni conocimiento sobre
este tipo de dispositivos, siempre que se les
supervise o se les haya instruido sobre su uso
seguro y comprendan los peligros potenciales.
Este dispositivo no es un juguete. Los nifios no
deben limpiar o realizar el mantenimiento de este

dispositivo sin supervision (paises de la Union
Europea).

Despeje el area que desea limpiar. Retire del
suelo los cables de alimentacion y los pequefios
objetos que se puedan enredar en el dispositivo.
Doble los flecos de las alfombras bajo estas y
levante las cortinas o manteles que pudieran
estar a nivel del suelo.

Si en la zona de limpieza existe un desnivel
debido a la presencia de un escaldn o escaleras,
le recomendamos que controle el dispositivo
para cerciorarse de que sea capaz de detectar
el escalon sin caerse. Para evitar la caida del
dispositivo, puede ser necesario colocar una
barrera fisica en el borde. Asegurese de que la
barrera fisica no suponga un riesgo de tropiezo.
Use el dispositivo Unicamente como se describe
en este manual. Emplee solo accesorios
recomendados o vendidos por el fabricante.
Cerciorese de que el voltaje del suministro
eléctrico coincide con el voltaje de tensién que
figura en la estacion de carga.

Disefiado para uso EXCLUSIVO en ESPACIOS
INTERIORES. No utilice el dispositivo al aire libre
ni en espacios comerciales o industriales.

Use Unicamente la bateria recargable y la
estacion de carga originales del fabricante
incluidas con el dispositivo. Este dispositivo

s HE



10.

11.

12.

13.

14.

15.

no permite el uso de baterias no recargables.
Para obtener informacién acerca de la bateria,
consulte la seccion de especificaciones.

No utilice el dispositivo sin el recipiente para
polvo o sin los filtros instalados en la posicion
correcta.

No ponga en marcha el dispositivo en un lugar
donde haya velas encendidas u objetos fragiles.
No use el dispositivo en entornos
extremadamente frios o calidos (temperatura
inferior a -5 °C [23 °F] o superior a 40 °C [104 °F]).
Mantenga el pelo, la ropa suelta, los dedos y las
partes del cuerpo alejados de las aberturas y de
las piezas moviles.

No ponga en marcha el dispositivo en una
habitacion donde se encuentren durmiendo
bebés o nifos.

No use el dispositivo sobre superficies mojadas
0 con agua estancada.

No permita que el dispositivo aspire objetos de
gran tamafo, como piedras, trozos grandes de
papel o cualquier otro objeto que pueda causar
obstrucciones.

No use el dispositivo para recoger materiales
inflamables o combustibles, como gasolina o
toner de impresoras o fotocopiadoras. No lo
utilice en lugares donde puedan existir esta
clase de materiales.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

No use el dispositivo para recoger objetos

que estén ardiendo o que emitan humo, como
cigarrillos, cerillas, cenizas calientes o cualquier
otro objeto que pueda provocar un incendio.

No introduzca objetos en la abertura para la
entrada de polvo. No use el dispositivo si la
entrada de polvo esta obstruida. Mantenga

la abertura libre de polvo, pelusas, pelos o
cualquier particula que pueda reducir el flujo de
aire.

Tenga cuidado de no dafar el cable de
alimentacién. No emplee el cable de alimentacién
para tirar del dispositivo o de la estacion de
carga ni para transportarlos. No lo use tampoco
a modo de asa. No cierre la puerta si el cable de
alimentacion queda atrapado ni coloque el cable
sobre bordes afilados o esquinas. No permita
que el dispositivo pase por encima del cable de
alimentacion. Mantenga el cable de alimentacién
alejado de superficies calientes.

Si el cable de alimentacion esta dafiado, el
fabricante o un técnico de servicio deberan
sustituirlo para evitar posibles riesgos.

No utilice la estacion de carga si esta dafada.
La fuente de alimentacion no se debe reparar ni
seguir utilizando si presenta dafos o defectos.
No use el dispositivo si el cable de alimentacion
o el enchufe estan dafados. No use el



22.

23.

24,

25.

26.

27.

28.

29.

dispositivo ni la estacién de carga si no
funcionan correctamente, si han sufrido una
caida, si estan dafiados, si se han dejado
olvidados en el exterior o si han entrado en
contacto con agua. En ese caso, el fabricante o
un técnico de servicio deberan repararlos para
evitar posibles riesgos.

Antes de realizar tareas de limpieza y
mantenimiento en el dispositivo, apague el
interruptor de alimentacion.

Desconecte el enchufe de la toma de

corriente antes de llevar a cabo la limpieza y el
mantenimiento de la estacion de carga.

Antes de extraer la bateria del dispositivo para
desecharlo, retire el dispositivo de la estacion de
carga y apague el interruptor de alimentacion.
Antes de desechar el dispositivo, extraiga la
bateria y deséchela de acuerdo con las leyes y
normativas locales.

Tire las baterias usadas de acuerdo con las leyes
y normativas locales.

No arroje el dispositivo al fuego aunque se
encuentre muy dafiado. Las baterias pueden
explotar.

Si no prevé usar la estacion de carga durante un
tiempo prolongado, desenchufela.

El dispositivo debe usarse respetando lo
establecido en este manual de instrucciones. El

30.

31.

32.

33.

fabricante no asume ninguna responsabilidad
por los dafos o lesiones causados por un uso
inadecuado.

El robot contiene baterias que solo puede
sustituir personal cualificado. Para sustituir la
bateria del robot, péngase en contacto con el
servicio de atencion al cliente.

Si no se va a utilizar el robot durante un periodo
de tiempo prolongado, apaguelo para guardarlo
y desenchufe la estacion de carga.

AVISO: Para cargar la bateria, utilice unicamente
la unidad de alimentacién desmontable CH1822
proporcionada con el dispositivo o la unidad
CH1918 que se vende como accesorio por
separado.

Este dispositivo no esta disefiado para que

lo utilicen personas (incluidos nifios) con
capacidades fisicas, sensoriales o mentales
reducidas, o que carezcan de experiencia y
conocimientos, a menos que se les supervise

o hayan recibido instruccién en relacion con el
uso del dispositivo por parte de una persona
responsable de su seguridad.

Se debe supervisar a los nifios para asegurarse
de que no juegan con el dispositivo (paises no
pertenecientes a la Unién Europea).

s N



De acuerdo con los requisitos de exposicion a la
radiofrecuencia, se debe mantener una distancia de al menos
20 cm entre el dispositivo y el usuario mientras el dispositivo
esté en marcha.

Para garantizar el cumplimiento de la normativa, no se
recomienda situarse a una distancia inferior. La antena
empleada para este transmisor no debe colocarse ni utilizarse
en conjunto con ninguna otra antena o transmisor.

Para desactivar el médulo de Wi-Fi en el robot, enciéndalo.
Coloque el robot en la estacién de carga y compruebe que

la conexion entre los contactos de carga del robot y los de la
estacién de carga sea correcta.

Mantenga pulsado el botén de modo automatico del robot
durante 20 segundos hasta que el robot emita 3 pitidos.

Para activar el médulo de Wi-Fi del robot, apaguelo y, a
continuacion, vuelva a encenderlo. El médulo de Wi-Fi se
encendera cuando se reinicie el robot.

Clase I

Transformador de aislamiento
de seguridad a prueba de
cortocircuitos

Fuente de alimentacion conmutada

Solo para uso en espacios
interiores

Corriente continua

1 D@ @ =

Corriente alterna

Para paises de la Uniéon Europea

Para obtener informacién sobre la Declaracién de
conformidad de la UE, visite https://www.yeedi.com/support

Eliminacion correcta de este producto

Esta marca indica que este producto no se debe desechar
con otros residuos domésticos en la UE. Para evitar posibles
dafos al medioambiente o la salud derivados del vertido

no regulado de residuos, recicle el producto de manera
responsable para fomentar la reutilizacion sostenible de los
recursos materiales. Para desechar el dispositivo usado, siga
los procedimientos de recogida y reciclado adecuados o
consulte con el proveedor a quien compro el producto. Este
podra encargarse de reciclar el producto de forma segura.

Temperatura -5-40°C
Funcionando
Humedad 5%-95%
Temperatura -5-40°C
Almacenamiento
Humedad 5%-95%
Vida util 5 afios




/1.1 Contenido de la caja

A

Estacion de carga Cepillo lateral

Manual de @
instrucciones

Manual de instrucciones Mopa de fregado lavable

Bandeja de la almohadilla
limpiadora

Nota: Las figuras e ilustraciones se muestran solo como referencia y pueden ser diferentes del aspecto real del producto.
El disefio y las especificaciones del producto estan sujetos a cambios sin previo aviso.
* El kit de la mopa de fregado oscilante se vende por separado.

Descubra mas accesorios en https://www.yeedi.com.
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Boton del modo
automatico

Sensor de
deteccion 3D

Interruptor de alimentacion

/1.2 Esquema del producto

Sensor de
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Herramienta
de limpieza
multifuncién
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(RESET)

Luz indicadora

de Wi-Fi

Vista inferior

Contactos de carga

Rueda universal .

Cepillo principal
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propulsion

Salida de agua

Ranura de la bandeja
de la almohadilla
limpiadora

Sensores anticaida

Sensor de
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Recipiente para polvo

Filtro de esponja

8

Filtro de alta eficiencia

Asa del deposito
de polvo

Boton de
liberacion

Malla del filtro

Depésito

Entrada de agua

Bandeja de la
almohadilla
limpiadora

Boton de liberacion
depdsito

Mopa de fregado lavable

Estacion de carga

Conectores de la
estacion de carga

Cable de
alimentacion
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/2.1 Observaciones antes de limpiar

Ordene la zona que se va a limpiar colocando Durante el primer uso, asegurese de que todas Tal vez sea necesario colocar una

los muebles en su lugar, por ejemplo, las las habitaciones tienen las puertas abiertas barrera fisica en el borde de cualquier

sillas. para que Robot pueda explorar la casa al desnivel para evitar la caida del robot.
completo.

M
Retire del suelo objetos como /7\\ Antes de utilizar este producto en No se quede de pie en espacios
cables, trapos, zapatillas y demas HL/ || una alfombra de pelo corto con estrechos (por ejemplo, un
para mejorar la eficacia de la \ E )| flecos, doble los bordes hacia pasillo) y asegurese de que no
limpieza. AN 7:,:,/ dentro. blogquea el sensor de deteccion.




/2.2 Preparacion

Retire todos los materiales de proteccion del robot y de la estaciéon de carga antes de su uso.

o Monte la estacién de carga e Coloque la estacion de carga e Instale el cepillo lateral

AN

0 Encienda el dispositivo

Nota: Una vez completado el ciclo de limpieza o cuando el nivel de la bateria es bajo, el robot regresa automaticamente a la estacion de carga para
recargarse por si solo. El robot también se puede enviar en cualquier momento a la estacion de carga mediante la aplicacion yeedi o pulsando el
botén de modo automatico (AUTO) del robot durante 3 segundos.

Vacie el agua restante que haya quedado en el depdsito y retire la bandeja de la almohadilla limpiadora antes de cargar el robot.
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/2.3 Aplicacién yeedi

Para poder usar todas las funciones disponibles, se recomienda controlar el robot mediante la aplicacion yeedi.

Antes de comenzar, asegtrese de que: Luz indicadora de Wi-Fi
* El teléfono movil esta conectado a una red Wi-Fi. Sin conexién Wi-Fi o esperando
* La sefial inaldmbrica de banda de 2,4 GHz esta activada en el router. Parpadeo lento una conexién Wi-Fi
e La luz indicadora de Wi-Fi del robot parpadea lentamente. N\
’.‘ Parpadeo rapido Conectando con una red Wi-Fi
Fija Conectado con una red Wi-Fi
# Download on the GETITON
) Sugerencias:
Si tiene algun problema durante el proceso de configuracion de la red
[Q yeedi ] Wi-Fi, consulte la seccién Solucién de problemas > Conexién Wi-Fi
de este manual.




/2.4 Inicio, pausa, reactivaciony
apagado

Durante la primera limpieza:
Supervise el funcionamiento del robot y ayudelo si se produce algin problema.

o Inicio e Reactivacion

Pulse el botén de modo automatico para reactivar el robot.

e Pausa o Apagado

Nota: El panel de control del robot se apaga tras dejarlo en pausa Nota: Cuando el robot no esté en funcionamiento, se recomienda
durante unos minutos. Pulse el botén del modo automatico para dejarlo encendido y cargando.
reactivar el robot.

o HEN



/2.5 Sistema de fregado

Nota:
1. Para prolongar la vida util del depdsito, se recomienda utilizar agua purificada o agua descalcificada para el sistema de fregado.

2. Si tiene que limpiar la alfombra, desinstale primero la bandeja de la almohadilla limpiadora.
3. Vacie el depdsito cuando el robot termine de limpiar.




/3.1 Sistema de fregado

Antes de realizar cualquier tarea de limpieza y mantenimiento en el robot, apague el aparato y desenchufe la estacion de carga.




/3.2 Recipiente para polvo y filtros

Nota: 1. Lave el filtro con agua tal como se muestra mas arriba. 2. No utilice los dedos
ni un cepillo para limpiar el filtro. 3. Asegurese de dejar secar el filtro durante al menos
24 horas después de lavarlo.

=



/3.3 Cepillo principal, cepillo lateral y sensor de
mapeo

Nota: A fin de facilitar las tareas de mantenimiento, el dispositivo se suministra con una herramienta de limpieza multifuncién. Utilice la
herramienta con cuidado, ya que sus bordes estan afilados.

Cepillo principal Cepillo lateral




/3.4 Otros componentes




/3.5 Mantenimiento habitual

Para mantener el rendimiento 6ptimo del robot, realice las tareas de mantenimiento y las sustituciones con las siguientes frecuencias:

Pieza del robot Frecuencia de mantenimiento Frecuencia de sustitucion
Mopa de fregado lavable Después de cada uso Cada 50 lavados
Bandeja/dep93|t9 de la almohadilla Después de cada uso /
limpiadora
Cepillo lateral Una vez cada 2 semanas Cada 3 a 6 meses
Cepillo principal Una vez a la semana Cada 6 a 12 meses
Filtro de espo_nja/flltro de alta Una vez a la semana Cada 3 a 6 meses

eficiencia

Sensor de deteccién 3D
Rueda universal
Sensores anticaida, parachoques

Una vez a la semana /
Sensor de mapeo
Contactos de carga
Conectores de la estacion de carga

A fin de facilitar las tareas de mantenimiento, el dispositivo se suministra con una herramienta de limpieza multifuncién. Utilice la
herramienta con cuidado, ya que sus bordes estan afilados.

Nota: yeedi fabrica diversas piezas de sustitucion y montaje. Péngase en contacto con el servicio de atencion al cliente para obtener mas
informacién sobre las piezas de repuesto.

o HEN




4. Indicador luminoso
Robot

El robot le indicara si hay alguin problema a través de un indicador luminoso y un informe de voz. Puede encontrar asistencia mas
detallada en el sitio web en linea y en la aplicacion de yeedi.

Indicador luminoso Situacion

El robot estéa limpiando.

El botén del modo automatico muestra una luz BLANCA fija.
El robot se ha puesto en pausa durante la limpieza.

El robot se esta cargando.

El botdn del modo automatico parpadea en BLANCO. El robot se esta poniendo en marcha.

El robot se estéa reubicando.

El botén del modo automatico muestra una luz ROJA fija. El nivel de la bateria del robot es bajo.

El boton del modo automatico parpadea en ROJO. El robot tiene un problema.




/5.1 Solucidén de problemas

No. Problema Posibles causas Soluciones
El nombre de usuario o la contrasefa de la . -
- o . . Introduzca el nombre de usuario y la contrasefia
red Wi-Fi doméstica se han introducido de - o
. correctos de la red Wi-Fi doméstica.
forma incorrecta.
El robot no se encuentra dentro del alcance Asegurese de que el robot se encuentra dentro del
El robot no puede conectarse a o . ~ L o
1 — de la sefnal Wi-Fi. alcance de la sefial de Wi-Fi doméstica.
la red Wi-Fi del hogar.
Active el interruptor de alimentacion. Pulse el botén de
La configuracion de la red se inicié antes de reinicio (RESET) durante 3 segundos. El robot estara listo
que el robot estuviera listo. para configurar la red cuando emita una melodia y la luz
indicadora de Wi-Fi parpadee lentamente.
El robot no esta encendido. Encienda el robot.
El robot no se ha conectado a la estacion de Asegurese de que los contactos de carga del rgbot se
carga hayan conectado a los conectores de la estacion de
’ carga.
El cable de alimentacion no esta conectado a | Asegurese de que el cable de alimentacién esté bien
la estacion de carga. conectado a la estacién de carga.
2 | Elrobot no se esta cargando.

La bateria esta totalmente descargada.

Vuelva a activar la bateria. Encienda el dispositivo.
Coloque el robot manualmente en la estacion de carga,
retirelo una vez transcurridos tres minutos de carga.
Repita esta accion tres veces. A continuacion, cargue el
robot de la forma habitual.

Asegurese de que la estacion de carga esté
conectada al suministro eléctrico.

La estacion de carga no esta conectada al suministro
eléctrico.
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No. Problema Posibles causas Soluciones
La estacién de carga no se ha colocado Consulte en la seccién 2.2 para colocar la estacion de
correctamente. carga correctamente.
. . Compruebe si la estaciéon de carga esta conectada
La estacién de carga esta desconectada o se ) L .
. a la alimentacion. No mueva la estacion de carga
ha movido.
manualmente.
El robot no puede regresar a la . . i " .
3 L P 9 El robot esta funcionando en un entorno Asegurese de utilizar el robot en un entorno bien
estacion de carga. L
oscuro. iluminado.
El robot se ha dejado en pausa durante mas . . . .
. ) P Evite dejar en pausa el robot durante mas de 60 minutos.
de 60 minutos.
El robot no ha empezado a limpiar desde la Asegurese de que el robot empiece a limpiar desde la
estacion de carga. estacion de carga.
El robot esta funcionando en un entorno Asegurese de utilizar el robot en un entorno bien
oscuro. iluminado.
Cuando el nivel de la bateria es bajo, el robot
pasa automaticamente al modo de retorno . . . .
- Esto es normal. No es necesario realizar ninguna accion.
El robot regresa a la estacion al cargador y regresa a la estacién de carga
4 | de carga antes de concluir la | Para recargarse por si solo.
limpieza. El tiempo de funcionamiento varia en funcion
de la superficie del suelo, la complejidad de la | Esto es normal. No es necesario realizar ninguna accion.
estancia y el modo de limpieza seleccionado.
. . Retire del suelo los objetos pequefios y ordene la zona de
La zona de limpieza no esté ordenada. L ) o
limpieza antes de que el robot comience a limpiar.
. | El robot se ha enredado con algun objeto en | El robot probara varias formas de desenredarse. Sino lo
El robot se atasca cuando esta s : : ) . -
5 . : ) el suelo (cables eléctricos, cortinas, flecos de | consigue, retire los obstaculos manualmente y reinicie el
en funcionamiento y se detiene. ) "
alfombra, etc.). dispositivo.
El robot hace mucho ruido Los cepillos estan enredados o el recipiente - . .
6 Elimine los residuos atascados con regularidad.

durante la limpieza.

para polvo esté atascado.




No. Problema Posibles causas Soluciones
El filtro de la entrada de agua situado en la Desatornille la entrada de agua situada en la parte inferior
parte inferior del depésito esta obstruido. del deposito y limpie el filtro.
El agua no sale del deposito - . o -

7 cuando el robot esté fregando. El depdsito se queda sin agua. Ahada agua al deposito.
Las salidas de agua de la parte inferior del Compruebe las salidas de agua de la parte inferior y
robot estan obstruidas. limpielas.

8 El depdsito del robot se cae El depésito no est4 instalado correctamente. El depdsito esta instalado correctamente cuando encaja

durante la limpieza.

en su sitio.

"




/5.2 Conexion Wi-Fi

Antes de configurar la red Wi-Fi, asegurese de que el robot, el teléfono movil y la red Wi-Fi cumplen los siguientes requisitos.

Requisitos del robot y del teléfono movil

e El robot esta totalmente cargado y el interruptor de alimentacién del robot estd apagado.

e La luz de estado de la conexion Wi-Fi parpadea lentamente.

e Ha desactivado los datos del teléfono movil (puede volver a activarlos cuando termine la configuracion).

Requisitos de la red Wi-Fi

e Usa una red de 2,4 GHz o una red mixta de 2,4/5 GHz.

e Su router es compatible con el estandar 802.11b/g/n y el protocolo IPv4.

* No usa una VPN (red privada virtual) ni un servidor proxy.

* No usa una red oculta.

* WPA y WPA2 con cifrado TKIP, PSK o AES/CCMP.

e EI WEP EAP (protocolo de autenticacién extensible) no es compatible.

e Usa canales Wi-Fi del 1 al 11 en Estados Unidos y del 1 al 13 en el resto de paises (consulte al organismo regulador local).

e Si usa un amplificador/repetidor de red, el nombre de la red (SSID) y la contrasefia son los mismos que los de la red principal.




6. Especificaciones del producto

automatico)

Modelo YDVN21
Tensién nominal de 20V=—= 1A
entrada
Modelo de estacién de CH1822 CH1918*
carga
» Solo para
Tension Tension la Union 220-240 V~ 50-60 Hz 0,3 A
nominalde | 100-240V~ 50-60Hz 05A |nomina Europea
entrada de entrada
(Carga) Solo para 220V ~ 50-60 Hz 0,3 A
Rusia
Tensién
nominal de 20V=—=—=1A Tensiéon nominal de salida 20V=—=1A
salida
/ Potencia (vaciado 1000 W

Bandas de frecuencia

2400-2483,5 MHz

Consumo en modo
apagado

Menos de 0,50 W

Consumo en modo de
espera en red

Menos de 2,00 W

La potencia de salida del médulo de Wi-Fi es inferior a 100 mW.
Nota: Las especificaciones técnicas y de disefio podrian variar debido al continuo desarrollo del producto.
* CH1918 es una estacion con vaciado automatico que se vende por separado y que vacia automaticamente el depésito para el polvo del robot.

Descubra mas accesorios en https://www.yeedi.com.
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CONSIGNES DE SECURITE IMPORTANTES
A USAGE DOMESTIQUE UNIQUEMENT

Lors de I'utilisation d'un appareil électrique, des précautions
de base doivent toujours étre respectées, dont les suivantes :

AVERTISSEMENT : LIRE TOUS LES
AVERTISSEMENTS ET CONSIGNES

DE SECURITE. LE NON-RESPECT DES
AVERTISSEMENTS ET CONSIGNES PEUT
ENTRAINER UN CHOC ELECTRIQUE, UN
INCENDIE OU DES BLESSURES GRAVES.

LIRE TOUTES LES INSTRUCTIONS AVANT
D'UTILISER CET APPAREIL
CONSERVER CES INSTRUCTIONS

1. Cet appareil peut étre utilisé par des enfants
a partir de 8 ans, ainsi que par des personnes
dont les facultés physiques, sensorielles ou
mentales sont diminuées, ou bien qui manquent
d'expérience et de connaissances, a la condition
qu'ils aient été informés sur la fagon de se servir
de I'appareil de maniére sdre et qu'ils aient
compris les risques éventuels. Les enfants ne
doivent pas jouer avec l'appareil. Les processus
de nettoyage et d'entretien ne doivent pas étre
effectués par des enfants sans la surveillance d'un
adulte. (Pour les pays de I'Union européenne)

Débarrasser la zone a nettoyer. Retirer les
cordons d'alimentation et les petits objets
présents sur le sol et susceptibles de se prendre
dans I'appareil. Replier les franges sous les tapis
et relever les rideaux et les nappes pour qu'ils ne
trainent pas sur le sol.

Si le sol présente une déclivité dans la zone

a nettoyer (une marche ou un escalier, par
exemple), veiller a ce que |'appareil puisse
détecter la marche sans tomber. Il peut s'avérer
nécessaire de placer une barriére physique aux
abords de la déclivité pour empécher I'appareil
de tomber. S'assurer que la barriere physique ne
présente pas de risque de chute.

Utiliser I'appareil uniguement comme indiqué
dans le présent manuel. Utiliser uniquement des
accessoires recommandés ou vendus par le
fabricant.

S'assurer que la tension d'alimentation
correspond a celle indiquée sur la station
d'accueil.

UNIQUEMENT destiné a un usage domestique
en INTERIEUR. Ne pas utiliser I'appareil &
I'extérieur ni dans des environnements industriels
Ou commerciaux.

Utiliser uniquement la batterie rechargeable

et la station d'accueil d'origine fournies avec
I'appareil par le fabricant. Les batteries non
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

rechargeables sont interdites. Pour plus
d'informations sur la batterie, se reporter a la
section « Spécifications ».

Ne pas utiliser I'appareil sans réservoir a
poussiere et/ou sans filtre.

Ne pas faire fonctionner I'appareil en présence
de bougies allumées ou d'objets fragiles.

Ne pas utiliser I'appareil dans des
environnements trés chauds ou tres froids
(température inférieure a -5°C/23°F ou supérieure
a 40°C/104°F).

Eloigner les cheveux, les vétements amples, les
doigts et toutes les parties du corps des orifices
et des pieces mobiles.

Ne pas faire fonctionner I'appareil dans une piece
dans laquelle un nourrisson ou un enfant dort.

Ne pas utiliser I'appareil sur des surfaces
humides ou recouvertes d'eau.

Ne pas laisser |I'appareil ramasser des objets
volumineux comme des pierres, de gros
morceaux de papier ou tout élément susceptible
de I'obstruer.

Ne pas utiliser I'appareil pour ramasser des
matériaux inflammables ou combustibles
(essence et toners d'imprimante ou de
photocopieur, par exemple) ni dans des endroits
ou ces produits sont susceptibles d'étre
présents.

16.

17.

18.

19.

20.

Ne pas utiliser I'appareil pour ramasser des
objets en train de brller ou de fumer (comme
des cigarettes, des allumettes, des cendres
chaudes) ou tout ce qui pourrait provoquer un
incendie.

Ne pas placer d'objet dans la téte d'aspiration.
Ne pas utiliser I'appareil si la téte d'aspiration
est bloquée. Retirer de la téte d'aspiration la
poussiere, les peluches, les cheveux ou tout ce
qui peut réduire le débit d'air.

Veiller a ne pas endommager le cordon
d'alimentation. Ne pas déplacer |'appareil

ou la station d'accueil en tirant sur le cordon
d'alimentation, ne pas utiliser le cordon
d'alimentation comme une poignée, ne pas le
coincer dans une porte et ne pas tirer le cordon
sur des bords ou coins tranchants. Ne pas faire
rouler I'appareil sur le cordon d'alimentation.
Maintenir le cordon d'alimentation a I'écart des
surfaces chaudes.

Si le cordon d'alimentation est endommagé,

il doit étre remplacé par le fabricant ou son
intermédiaire de service afin d'éviter tout
accident.

Ne pas utiliser la station d'accueil si elle est
endommagée. Si l'alimentation est endommageée
ou défectueuse, cesser de I'utiliser et ne pas
tenter de la réparer.



21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

Ne pas utiliser I'appareil si le cordon
d'alimentation ou le réservoir est endommageé.
Ne pas utiliser I'appareil ou la station d'accueil
s'ils ne fonctionnent pas correctement, ont subi
une chute, ont été endommagés, sont restés

a l'extérieur ou sont entrés en contact avec de
I'eau. lls doivent étre réparés par le fabricant ou
son intermédiaire de service afin d'éviter tout
accident.

Couper l'alimentation avant le nettoyage ou
I'entretien de I'appareil.

La fiche doit étre retirée de la prise avant le
nettoyage ou I'entretien de la station d'accueil.
Pour la mise au rebut de I'appareil, retirer
I'appareil de la station d'accueil, couper
I'alimentation et retirer la batterie.

La batterie doit étre déposée et mise au rebut
conformément aux lois et réglementations
locales avant la mise au rebut de I'appareil.
Mettre au rebut les batteries usagées
conformément aux lois et réglementations
locales.

Ne pas incinérer I'appareil, méme s'il est
gravement endommageé. Les batteries peuvent
exploser sous |'effet du feu.

Si la station d'accueil n'est pas utilisée pendant
une longue période, la débrancher.

L'appareil doit étre utilisé conformément aux

30.

31.

32.

33.

consignes figurant dans ce manuel d'instructions.
Le fabricant ne peut étre tenu responsable de
tout dommage ou préjudice causé par une
utilisation incorrecte.

Le robot contient des batteries que seules des
personnes qualifiées peuvent remplacer. Pour
remplacer la batterie du robot, contacter le
service clientéle.

Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue
période, le mettre hors tension pour le ranger.
Débrancher la station d'accueil.
AVERTISSEMENT : Pour recharger la batterie,
utiliser I'unité d'alimentation amovible CH1822
fournie avec l'appareil, ou I'unité CH1918 vendue
séparément en tant qu'accessoire.

Cet appareil ne peut pas étre utilisé par des
personnes (y compris des enfants) dont les
facultés physiques, sensorielles ou mentales sont
diminuées, ou bien qui manquent d'expérience
et de connaissances, a moins qu'elles soient
supervisées ou aient été informées sur la fagon
de se servir de I'appareil par une personne
responsable de leur sécurité.

Les enfants doivent étre surveillés afin de
s'assurer qu'ils ne jouent pas avec l'appareil.
(Pour les pays hors Union Européenne)
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Afin de satisfaire aux exigences de sécurité de la FCC en
matiére d'exposition aux radiofréquences et aux circuits
intégrés, une distance d'au moins 20 cm doit €tre maintenue
entre cet appareil et les individus lorsque I'appareil est en
fonctionnement.

Pour veiller au respect de ces exigences, il n'est pas conseillé
d'utiliser I'appareil a une distance inférieure a celle indiquée.
L'antenne utilisée pour cet émetteur ne doit pas se trouver a
proximité d'une autre antenne ou d'un autre émetteur.

Pour désactiver le module Wi-Fi sur le robot, mettre le robot
sous tension.

Placer le robot sur la station d'accueil en veillant a ce que
les contacts de charge du robot et les broches de la station
d'accueil soient connectés.

Appuyer sur le bouton de mode automatique du robot et le
maintenir enfoncé pendant environ 20 secondes jusqu'a ce
que le robot émette trois bips.

Pour activer le module Wi-Fi du robot, mettre le robot hors
tension, puis le mettre sous tension. Au redémarrage du
robot, le module Wi-Fi est activé.

@ Classe ll

Transformateur d'isolement
résistant aux courts-circuits

Alimentation a découpage

Utiliser uniquement a l'intérieur

@)
5

— Courant continu

~ Courant alternatif

Pour les pays de I'Union européenne

Pour obtenir des informations sur la déclaration de conformité
de I'UE, rendez-vous sur https://www.yeedi.com/support

Mise au rebut correcte de ce produit

Ce marquage indique que ce produit ne doit pas étre jeté avec
les autres déchets ménagers dans toute I'Union européenne.
Pour prévenir d'éventuels dommages a I'environnement ou

la santé humaine dus a une mise au rebut non controélée,
recycler |'appareil de fagon responsable afin d'assurer la
réutilisation durable de ses ressources matérielles. Pour
recycler votre appareil usagé, merci d'utiliser le systéme de
retour et de collecte ou de contacter le détaillant qui vous I'a
vendu. Il peut recycler ce produit en toute sécurité.

Température -5-40°C
En service
Humidité 5%-95%
Température -5-40°C
Espace de
stockage
Humidité 5%-95%
Durée de vie 5 années




/1.1 Contenu de I'emballage

Station d'accueil Brosse latérale

Manuel d'instructions @

Manuel d'instructions Patin de lavage lavable Plaque de patin de lavage

Remarque : Les figures et illustrations sont fournies uniquement a titre de référence, et peuvent ne pas représenter I'apparence du produit.
La conception et les spécifications du produit peuvent étre modifiées sans préavis.
* Le kit de Lavage oscillant est vendu séparément.

Découvrez d'autres accessoires sur https://www.yeedi.com.




/1.2 Schéma du produit
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Réservoir a poussiére

Filtre éponge

S

Filtre haute efficacité
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Filet du filtre
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Ranger la zone a nettoyer en mettant les
meubles, par exemple les chaises, a leur
place exacte.

Ranger les objets tels que fils,
vétements et chaussons, etc. par
terre pour une efficacité optimale
de nettoyage.

/2.1 Remarques avant le nettoyage

Lors de la premiére utilisation, s’assurer que Il peut s'avérer nécessaire de placer

les portes de toutes les pieces sont ouvertes une barriére physique aux abords d'une
pour que le robot puisse explorer entierement déclivité pour empécher |'appareil de
votre domicile. tomber.

Il est important que personne

/ \ Avant d'utiliser I'appareil sur un ne se tienne debout dans les
1 ; tapis a poil ras avec des franges, espaces étroits, tels que les
/ replier les bords sur eux-mémes. corridors, et de veiller a ne pas

bloquer le capteur de détection.



/2.2 Préparation

Retirer tous les matériaux de protection du robot et de la station d'accueil avant toute utilisation.

o Assemblage de la station d'accueil e Positionnement de la station d'accueil e Installation de la brosse latérale

b EE%%%E;I

4h~,
7 = )

Remarque : Quand le robot a fini son cycle de nettoyage ou quand la batterie est faible, il retourne automatiquement & la station d'accueil pour
se recharger de lui-méme. |l est également possible de le renvoyer a la station d'accueil a tout moment via I'application yeedi ou en maintenant le
bouton AUTO du robot enfoncé pendant 3 secondes.

Vider I'eau présente dans le réservoir, puis retirer la plaque du patin de lavage avant de charger le robot.

= T



/2.3 Application yeedi

Pour profiter de toutes les fonctionnalités disponibles, il est recommandé de contrdler votre robot via I'application yeedi.

Avant de commencer a utiliser le robot, assurez-vous que : Voyant Wi-Fi

e votre téléphone portable est connecté a un réseau Wi-Fi ; Gi | Déconnecté du Wi-Fi ou en
® |e signal sans fil de bande 2,4 GHz est activé sur votre routeur ; ignotement lent attente de connexion Wi-Fi
* |e voyant Wi-Fi de votre robot clignote lentement. ,.\ Clignotement rapide Gonnexion au Wi-Fi en cours

Fixe Connecté au Wi-Fi

# Download on the GETITON
@& AppStore | > Google Play Conseils :
\ ) Si vous rencontrez des problémes lors de la configuration Wi-Fi,
reportez-vous a la section Dépannage > Connexion Wi-Fi de ce
[Q yeedi ] manuel.




/2.4 Démarrage, mise en pause,
réactivation, et mise hors tension

Lors du premier nettoyage :
Surveiller le robot et I'aider en cas de probleme.

ﬂ Démarrage e Réactivation

Appuyer sur @

Appuyer sur le bouton de mode automatique pour réactiver
le robot

o Mise hors tension

Remarque : Le panneau de commande du robot s'éteint si celui-ci
est en pause depuis quelques minutes. Appuyer sur le bouton de
mode automatique pour réactiver le robot.

Remarque : Lorsque le robot n'est pas en fonctionnement, il est
recommandé de le laisser sous tension et en charge.

o I



/2.5 Systéme de lavage

Remarque :
1. Pour prolonger la durée de vie du réservoir, il est recommandé d'utiliser de I'eau purifiée ou de I'eau adoucie pour le systeme de lavage.

2. S'il est nécessaire de nettoyer la moquette/les tapis, commencer par enlever la plaque du patin de lavage.
3. Vider le réservoir une fois que le robot a fini de laver.




/3.1 Systéme de lavage

Pour procéder aux taches de nettoyage et d'entretien du robot, le mettre hors tension et débrancher la station d'accueil.




/3.2 Réservoir a poussieére et filtres

Remarque : 1. Rincer le filtre & I'eau comme indiqué ci-dessus. 2. N'utiliser ni votre doigt
ni une brosse pour nettoyer le filtre. 3. Veiller a sécher le filtre pendant au moins 24 heures
apres |'avoir lavé.

N



/3.3 Brosse principale, brosse latérale et Capteur de
cartographie
Remarque : Un outil de nettoyage multifonction est fourni pour faciliter I'entretien. Manipuler cet outil avec soin, car ses bords sont tranchants.

Brosse principale Brosse latérale




/3.4 Autres composants

Remarque : Avant de nettoyer les contacts de charge et les broches de la station d'accueil, mettre le robot hors tension et
débrancher la station d'accueil.

N



/3.5 Entretien régulier

Pour maintenir les performances optimales du robot, réaliser les taches d'entretien et remplacer les piéces a la fréquence suivante :

Piéce du robot Fréquence d'entretien Fréquence de remplacement
Patin de lavage lavable Apres chaque utilisation Tous les 50 lavages
Réservoir/Plaque de patin de lavage Aprés chaque utilisation /
Brosse latérale Une fois toutes les 2 semaines Tous les 3 a 6 mois
Brosse principale Une fois par semaine Tous les 6 a 12 mois
Filtre éponge/Filtre haute efficacité Une fois par semaine Tous les 3 a 6 mois

Capteur de détection 3D
Roue universelle
Pare-chocs des capteurs antichute
Capteur de cartographie
Contacts de charge
Broches de la station d'accueil

Une fois par semaine /

Un outil de nettoyage multifonction est fourni pour faciliter I'entretien. Manipuler cet outil avec soin, car ses bords sont tranchants.

Remarque : yeedi fabrique diverses piéces de rechange et accessoires. Contacter le service clientele pour plus d'informations sur les piéces de
remplacement.




4. Voyant

Robot

Le robot vous indiquera la présence d'un dysfonctionnement par un voyant et un rapport vocal. Une assistance complémentaire est
disponible via I'application yeedi et le site web.

Voyant Scénario

Le robot est en cours de nettoyage.

Le bouton de mode automatique clignote en BLANC fixe.
Le robot se met en pause en cours de nettoyage.

Le robot est en charge.

Le bouton de mode automatique clignote en BLANC. Le robot démarre.

Le robot se déplace.

Le bouton de mode automatique clignote en ROUGE fixe. La batterie du robot est faible.

Le bouton de mode automatique clignote en ROUGE. Le robot a rencontré un probléme.




/5.1 Dépannage

N°

Dysfonctionnement

Causes possibles

Solutions

Le robot n'est pas en mesure

Le nom d'utilisateur ou le mot de passe pour
le Wi-Fi domestique est incorrect.

Saisir le nom d'utilisateur et le mot de passe corrects
pour le Wi-Fi domestique.

Le robot se trouve hors de la zone de
couverture du signal Wi-Fi domestique.

S'assurer que le robot se trouve dans la zone de
couverture du signal Wi-Fi domestique.

1 | de se connecter a un réseau
Wi-Fi domestique. Allumer I'appareil. Appuyer sur le bouton de réinitialisation
La configuration du réseau a débuté avant pendant 3 secondes. Le robot est prét pour la
que le robot ne soit prét. configuration réseau lorsqu'il joue une mélodie et que son
voyant Wi-Fi clignote lentement.

Le robot n'est pas sous tension. Mettre le robot sous tension.
Le robot ne s'est pas connecté a la station S'assurer que les contacts de charge du robot sont
d'accueil. connectés aux broches de recharge.
Le cordon d'alimentation n'est pas connecté | S'assurer que le cordon d'alimentation est fermement
a la station d'accueil. connecté a la station d'accueil.

2 | Lerobot ne se charge pas.

La batterie est completement déchargée.

Réactiver la batterie. Mettre sous tension. Placer le robot
sur la station d'accueil manuellement, le retirer apres
|'avoir laissé en charge pendant 3 minutes, répéter 3 fois
cette opération, puis charger normalement.

S'assurer que la station d'accueil est
connectée a l'alimentation.

La station d'accueil n'est pas connectée a I'alimentation.

o T




N°

Dysfonctionnement

Causes possibles

Solutions

Le robot ne retourne pas a la

La station d'accueil n'est pas placée
correctement.

Se reporter a la section 2.2 pour savoir comment
positionner la station d'accueil correctement.

La station d'accueil est déconnectée ou
déplacée.

Vérifier si la station d'accueil est connectée a
I'alimentation. Ne pas utiliser la station d'accueil si elle
est endommagée.

3 . . ; Le robot fonctionne dans un environnement - . L
station d'accueil. sombre Utiliser le robot dans un environnement bien éclairé.
Le ropot est mis en pause pendant plus de Eviter I'interruption du robot pour plus de 60 minutes.
60 minutes.
Le robot n'a pas démarré le nettoyage a partir | S'assurer que le robot démarre le nettoyage a partir de la
de la station d'accueil. station d'accueil.
Le robot fonctionne dans un environnement " ) L
Utiliser le robot dans un environnement bien éclairé.
sombre.
Lorsque la batterie devient faible, le robot
bascule automatiquement en mode de retour . . . . " .
R : \ .| Ceci est normal. Il n'est pas nécessaire d'intervenir.
Le robot revient & la station au chargeur et retourne a la station d'accueil
4 | d'accueil avant d'avoir terming | Pour se recharger tout seul.
le nettoyage. Le temps de travail varie selon la surface du
sol, la complexité de la piéce et le mode de Ceci est normal. Il n'est pas nécessaire d'intervenir.
nettoyage sélectionné.
La zone de nettovage n'est pas ranaée Retirer les petits objets présents sur le sol et ranger la
yag P gee. zone a nettoyer avant le début du nettoyage.
Le robot est confronté a un Le robot est bloqué par quelque chose au sol | Le robot va tenter de résoudre le probleme de diverses
5 | probléme pendant le nettoyage | (cordons électriques, rideaux tombant au sol, | maniéres. En cas d'échec, retirer a la main les obstacles
et s'arréte. bordure de tapis, etc.). et redémarrer le robot.
Le robot fait beaucoup de bruit | Les brosses sont emmélées, ou le réservoir a . P . .
6 Débarrasser régulierement la saleté collée.

lors du nettoyage.

poussiere est coincé.




N° Dysfonctionnement Causes possibles Solutions
Les entrées d'eau sur le dessous du réservoir | Dévisser |'entrée d'eau sur le dessous du réservoir et
sont bloquées. nettoyer le filtre.
En cycle de lavage, I'eau ne . . ) . . .
7 . Y 9¢ : Le réservoir d'eau est vide. Remplir le réservoir d'eau.
s'écoule pas du réservoir.
Les sorties d'eau sur le dessous du robot ) , e
, Nettoyer les sorties d'eau, le cas échéant.
sont bloquées.
Le réservoir du robot tombe en , L ’ , Le réservoir est correctement installé lorsqu'il s'enclenche
8 Le réservoir n'est pas correctement installé.

cours d'utilisation.

en position.

o TN




/5.2 Connexion Wi-Fi

Avant de configurer le Wi-Fi, s'assurer que votre robot, votre téléphone portable et votre réseau Wi-Fi répondent aux exigences énoncées ci-
dessous.

Exigences du robot et du téléphone portable

e | e robot est completement chargé et son commutateur d'alimentation est activé.

e Le voyant d'état Wi-Fi clignote lentement.

e | es données mobiles du téléphone portable sont désactivées (vous pouvez les réactiver apres la configuration).

Exigences du réseau Wi-Fi

¢ Vous utilisez un réseau mixte de 2,4 GHz ou 2,4/5 GHz.

e \/otre routeur prend en charge les protocoles 802.11b/g/n et IPv4.

e Vous n'utilisez pas de VPN (réseau privé virtuel) ou de serveur proxy.

e \/ous n'utilisez pas de réseau caché.

e Cryptage WPA et WPA2 utilisant TKIP, PSK, AES/CCMP.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) n'est pas pris en charge.

e \Vous utilisez les réseaux Wi-Fi 1-11 si vous étes en Amérique du Nord et 1-13 en dehors de I'Amérique du Nord (référez-vous a
|'organisme de réglementation local).

e Si vous utilisez un extenseur/répéteur réseau, le nom du réseau (SSID) et le mot de passe sont identiques a votre réseau principal.




6. Spécifications techniques

Modéle YDVN21
Courant nominal d'entrée 20V=—= 1A
N!odele _de la station CH1822 CH1918*
d'accueil
Pour I'Union
Courant Courjant européenne 220-240V ~ 50-60Hz 0.3A
nominal 100-240V ~ 50-60Hz 0.5A 309";;?:(2 uniquement
drentrée (chargement) | Pourla Russie 220V ~ 50-60Hz 0,3A
uniquement ’
Courant
de sortie 20V=—=1A Courant de sortie nominal 20V=—=1A
nominal
/ Allmenta.tlon (vidage 1000 W
automatique)
Bandes de fréquence 2400 - 2 483,5 MHz
Puissance en mode Moins de 0,50W
désactivé
Puissance en veille réseau Moins de 2,00W

La puissance de sortie du module Wi-Fi est inférieure a 100 mW.

Remarque : Ces spécifications techniques peuvent étre modifiées a des fins d'amélioration continue.

* CH1918 est une Station de vidage automatique vendue séparément qui vide automatiquement le réservoir a poussiére de votre Robot.
Découvrez d'autres accessoires sur https://www.yeedi.com.
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IMPORTANTI ISTRUZIONI DI SICUREZZA
SOLO PER USO DOMESTICO

Quando si usa un elettrodomestico, & necessario seguire delle
precauzioni di base:

AVVERTENZA: LEGGERE TUTTE LE
AVVERTENZE DI SICUREZZA E LE
ISTRUZIONI. LA MANCATA OSSERVANZA
DELLE AVVERTENZE E DELLE ISTRUZIONI
PUO CAUSARE SCOSSE ELETTRICHE,
INCENDI O LESIONI GRAVI.

LEGGERE TUTTE LE ISTRUZIONI PRIMA DI
UTILIZZARE L'APPARECCHIO
CONSERVARE QUESTE ISTRUZIONI

1. Questo apparecchio puo essere usato da
bambini di almeno 8 anni e da persone con
capacita fisiche, sensoriali o mentali ridotte o da
persone che non ne conoscano il corretto utilizzo
purché supervisionate o formate sull'uso sicuro
dell'apparecchio e in grado di comprenderne
gli eventuali rischi correlati. | bambini non
devono giocare con l'apparecchio. La pulizia e
la manutenzione non devono essere effettuate
da bambini non supervisionati.(Per i paesi
dell'Unione europea)

2. Sgombrare I'area da pulire. Togliere dal

pavimento cavi di alimentazione e piccoli oggetti
che potrebbero intralciare I'apparecchio. Piegare
le frange dei tappeti sotto agli stessi e sollevare
dal pavimento oggetti come tende e tovaglie.

In caso di possibilita di caduta nell'area da pulire,
ad esempio a causa di scalini, & necessario
impostare |'apparecchio in modo che possa
rilevare i gradini senza cadere. Potrebbe essere
necessario posizionare delle barriere sul bordo
per evitare la caduta del robot. Assicurarsi che

la barriera fisica non rappresenti un rischio di
inciampo per le persone.

Utilizzare I'apparecchio solo come previsto

da questo manuale. Utilizzare solo accessori
consigliati o venduti dal produttore.

Assicurarsi che il voltaggio della fonte di
alimentazione corrisponda a quello indicato sulla
stazione di ricarica.

SOLO per uso in INTERNI. Non utilizzare
I'apparecchio in esterni o in ambienti commerciali
o industriali.

Utilizzare solo le batterie ricaricabili originali e la
stazione di ricarica del produttore in dotazione
con l'apparecchio. Non & consentito I'utilizzo di
batterie non ricaricabili. Per informazioni sulle
batterie, fare riferimento alla sezione Specifiche.
Non utilizzare senza aver installato la vaschetta
raccogli polvere e i filtri.

oo [



10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

Non utilizzare I'apparecchio in un‘area con
candele accese o oggetti fragili.

Non utilizzare in condizioni climatiche
estremamente calde o fredde (sotto i -5 °C o
sopra i 40 °C).

Tenere capelli, vestiti, dita e qualsiasi parte del
corpo lontano dalle aperture e dalle parti mobili
dell'apparecchio.

Non utilizzare I'apparecchio in una stanza in cui
sta dormendo un neonato o un bambino.

Non utilizzare I'apparecchio su superfici bagnate
0 con acqua stagnante.

Non consentire all'apparecchio di raccogliere
oggetti grandi come pietre, grossi pezzi di carta
0 oggetti che potrebbero ostruire I'apparecchio.
Non utilizzare I'apparecchio per raccogliere
materiali infiammabili o combustibili come
benzina, toner per stampanti o fotocopiatrici, né
utilizzarlo in aree dove questi potrebbero essere
presenti.

Non utilizzare I'apparecchio per raccogliere
materiali incandescenti o che emettono fumo,
come sigarette, fiammiferi, cenere ardente,

0 qualsiasi cosa che potrebbe provocare un
incendio.

Non infilare oggetti nella presa di aspirazione.
Non utilizzare I'apparecchio se la presa di
aspirazione e ostruita. Mantenere la presa libera

18.

19.

20.

21.

da polvere, garze, capelli, 0 qualsiasi cosa che
potrebbe ridurre il flusso d'aria.

Fare attenzione a non danneggiare il cavo

di alimentazione. Non tirare o trascinare
['apparecchio o la stazione di ricarica dal

cavo di alimentazione, non utilizzare il cavo di
alimentazione come maniglia, non chiudere

il cavo di alimentazione in una porta e non
strusciare il cavo di alimentazione su bordi o
spigoli affilati. Non far passare |'apparecchio
sopra il cavo di alimentazione. Tenere il cavo di
alimentazione lontano da superfici calde.

In caso di danneggiamento del cavo di
alimentazione, sara necessario sostituirlo presso
il produttore o tramite il servizio clienti per evitare
rischi.

Non utilizzare la stazione di ricarica, se
danneggiata. Non provare a riparare
['alimentatore e non utilizzarlo in caso di danni o
malfunzionamenti.

Non utilizzare I'apparecchio con prese o cavi

di alimentazione danneggiati. Non utilizzare
I'apparecchio o la stazione di ricarica se non
funzionano correttamente, in caso di caduta,

se sono stati lasciati all'esterno o se sono

venuti a contatto con acqua. In questi casi, sara
necessaria la riparazione da parte del produttore
o tramite il servizio clienti per evitare rischi.



22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

Posizionare su OFF il tasto di accensione prima
di pulire o effettuare operazioni di manutenzione
sull'apparecchio.

E necessario rimuovere la spina dalla presa di
corrente prima di pulire o effettuare operazioni di
manutenzione sulla stazione di ricarica.
Rimuovere |I'apparecchio dalla stazione

di ricarica e posizionare su OFF il tasto di
accensione prima di rimuovere la batteria per lo
smaltimento dell'apparecchio.

E necessario rimuovere e gettare la batteria
secondo le leggi e le normative vigenti, prima
dello smaltimento dell'apparecchio.

Gettare le batterie usate secondo le leggi e le
normative vigenti.

Non incenerire I'apparecchio anche nel caso

in cui sia molto danneggiato. Le batterie
potrebbero esplodere e provocare un incendio.
Scollegare la stazione di ricarica dalla presa di
corrente in caso di mancato utilizzo prolungato.
L'apparecchio dev'essere utilizzato secondo le
indicazioni di questo Manuale d'uso. Il produttore
non potra essere ritenuto responsabile per
eventuali danni o infortuni causati da un utilizzo
inappropriato.

Il robot contiene batterie sostituibili solo da
persone competenti. Per sostituire la batteria del
robot, contattare I'assistenza clienti.

31.

32.

33.

Se il robot non viene utilizzato per lungo tempo,
spegnerlo per conservarlo e scollegare la
stazione di ricarica.

AVVERTENZA: per ricaricare la batteria,
utilizzare solo I'unita di alimentazione rimovibile
CH1822 fornita con |'apparecchio, oppure
CH1918 venduta separatamente come
accessorio.

Questo apparecchio non deve essere utilizzato
da persone (inclusi bambini) con capacita fisiche,
sensoriali o mentali ridotte o scarsa esperienza
e conoscenza, a meno che non abbiano ricevuto
assistenza o istruzioni sull'uso dell'apparecchio
da terzi responsabili della loro sicurezza.

Supervisionare i bambini per evitare che
giochino con I'apparecchio. (Per i paesi al di
fuori dell'Unione europea)



Per soddisfare i requisiti in materia di esposizione RF,

€ consigliabile mantenere una distanza di 20 cm o piu

tra il dispositivo e le persone durante il funzionamento
dell'apparecchio.

Per garantire la conformita, non & consigliato il funzionamento
a distanze ravvicinate. L'antenna utilizzata per questo
trasmettitore non deve essere utilizzata in combinazione con
altre antenne o trasmettitori.

Per disattivare il modulo Wi-Fi sul robot, accendere il robot.
Posizionare il robot sulla stazione di ricarica assicurandosi
che i contatti di ricarica sul robot e i contatti della stazione di
ricarica formino una connessione.

Tenere premuto il pulsante Modalita AUTO sul robot per 20
secondi finché il robot non emette 3 segnali acustici.

Per attivare il modulo Wi-Fi sul robot, spegnere il robot e

riaccenderlo. [l modulo Wi-Fi viene attivato al riavvio del robot.

@ Classe Il

Trasformatore isolante di sicurezza
anti cortocircuito

Alimentatore a commutazione

@)
%

Solo per uso in interni

== Corrente continua

~ Corrente alternata

Per i paesi dell'Unione europea

Per informazioni sulla dichiarazione di conformita UE, visitare
il sito Web https://www.yeedi.com/support.

Istruzioni per il corretto smaltimento del
prodotto

Questo simbolo indica che il prodotto non dovrebbe essere
smaltito insieme ad altri rifiuti domestici in tutta I'Unione
europea. Per evitare danni all'ambiente o alla salute provocati
da uno smaltimento di rifiuti non controllato, riciclare in
maniera responsabile per promuovere il riutilizzo sostenibile
delle risorse materiali. Per riciclare I'apparecchio usato, usare
i servizi di ritiro e raccolta o contattare il rivenditore dove &
stato acquistato il prodotto, che sara in grado di smaltirlo
correttamente.

Temperatura -5-40°C
Operativita
Umidita 5%-95%
Temperatura -5-40°C
Memoria
Umidita 5%-95%
Durata 5 anni




/1.1 Contenuto della confezione

A

Spazzola per bordi

Robot Stazione di ricarica
Manuale d'istruzioni @
Manuale d'istruzioni Panno di lavaggio lavabile Piatto per panno d

lavaggio

Nota: le figure e le illustrazioni sono solo per riferimento e potrebbero differire dal reale aspetto del prodotto.
Il design e le specifiche del prodotto sono soggetti a modifiche senza preavviso.
* Il kit di pulizia vibrante & venduto separatamente.

Altri accessori su https://www.yeedi.com.




Robot

Pulsante Modalita
AUTO

Sensore di
rilevamento 3D

/1.2 Disegno del prodotto

Vista inferiore

Contatti di ricarica

Tasto di accensione

Attrezzo di
pulizia multi
funzione

Sensorte di Ruota universale .
mappatura
PP ) Spazzola per bordi
Spazzola
principale .
= [\
= [E Ruote motrici
o ﬁ// Uscite dell'acqua

Al

loggiamento piatto

per panno di lavaggio

Sensori anticaduta

Tasto di reset
Indicatore Wi-Fi @@@

Pulsante di

Sensore di
tracciamento del
pavimento

rilascio della

spazzola
principale ’ —
L

Sensori anticaduta

Serbatoio \k%\&_)_/



Vaschetta raccogli polvere

Filtro di spugna

S

Filtro ad alta efficienza

Maniglia vaschetta
raccogli polvere

Pulsante di
rilascio

Rete del filtro

Serbatoio

Ingresso acqua

Tasto di sblocco del
serbatoio Piatto per panno
di lavaggio

Panno di lavaggio lavabile

Stazione di ricarica

Contatto stazione di
ricarica

alimentazione



2. Funzionamento e programmazione/2.1 Note prima della pulizia

Mettere gli arredi, come le sedie, al loro posto
prima di pulire la zona desiderata.

Per migliorare I'efficienza della
pulizia, rimuovere dal pavimento
oggetti quali fili, panni, ciabatte,
ecc.

Durante il primo utilizzo, accertarsi che tutte le
porte della stanza siano aperte per consentire
al robot di esplorare tutta |'abitazione.

prodotto in loro prossimita.

K \ Ripiegare i bordi dei tappeti
k@ con nappe prima di utilizzare il

Potrebbe essere necessario posizionare
delle barriere sul bordo del dislivello per
evitare la caduta del robot.

Non sostare in spazi ristretti, ad
esempio i corridoi, e assicurarsi
che il sensore di rilevamento non
sia bloccato.



/2.2 Preparazione

Prima dell'uso, rimuovere tutti i materiali di protezione dal robot e dalla stazione di ricarica.

o Montare la stazione di ricarica e Posizionamento della Docking Station e Installare la spazzola per bordi

Nota: quando il robot termina il ciclo di pulizia o quando la batteria comincia a esaurirsi, il robot torna automaticamente alla stazione di ricarica
per ricaricarsi. E possibile impostare il robot affinché ritorni alla stazione di ricarica in qualsiasi momento con I'app yeedi o premendo il pulsante
Modalita AUTO sul robot per 3 secondi.

Vuotare il serbatoio dell'acqua restante e rimuovere il piatto per panno di lavaggio prima di ricaricare il robot.



/2.3 App yeedi

Per sfruttare tutte le funzioni disponibili, si consiglia di controllare il robot tramite I'app yeedi.

Prima di iniziare, accertarsi che:

e || telefono cellulare sia connesso alla rete Wi-Fi.
¢ || segnale wireless di banda 2,4 GHz sia attivato sul router.
e La spia Wi-Fi del robot lampeggi lentamente.

# Download on the GETITON
@& AppStore *® Google Play
[Q yeedi ]

Spia Wi-Fi

) Rete Wi-Fi disconnessa o in
Lampeggia lentamente ) )
attesa di connessione
~
R Lampeggia rapidamente Connessione alla rete Wi-Fi

Fissa Connesso alla rete Wi-Fi

Consigli:

in caso di problemi durante il processo di configurazione della rete
Wi-Fi, consultare la sezione Risoluzione dei problemi > Connessione

Wi-Fi in questo manuale.




/2.4 Avvio, pausa, riattivazione
e spegnhimento

Durante la prima pulizia:
Controllare il robot e fornire assistenza in caso di problemi.

o Avvio e Riattivazione

Premere il pulsante AUTO del robot per riattivarlo

0 Spegnimento (OFF)

Nota: il pannello di controllo del robot smette di lampeggiare se il
robot € in pausa da alcuni minuti. Premere il pulsante Modalita AUTO
del robot per riattivarlo.

Nota: quando il robot non sta pulendo, € consigliabile tenerlo acceso
e in carica.



/2.5 Sistema di lavaggio

Nota:

1. Per prolungare la durata di servizio del serbatoio, si consiglia di utilizzare acqua depurata o addolcita per il sistema di lavaggio.
2. Se & necessario pulire il tappeto, disinstallare prima il piatto per panno di lavaggio.

3. Svuotate il serbatoio dopo che il robot ha terminato la pulizia.




/3.1 Sistema di lavaggio

Prima di eseguire operazioni di pulizia e manutenzione sul robot, spegnere il robot e scollegare la Docking Station.




/3.2 Vaschetta raccogli polvere e filtri

Nota: 1. Sciacquare il filtro con acqua come mostrato sopra. 2. Non inserire le dita né
utilizzare una spazzola per pulire il filtro. 3. Assicurarsi di lasciare asciugare il filtro per
almeno 24 ore dopo il lavaggio.



/3.3 Spazzola principale, spazzola per bordi e
sensore di mappatura

Nota: per semplificare le operazioni di manutenzione, & fornito un attrezzo di pulizia multi funzione. Maneggiare con cura: lo strumento di
pulizia ha bordi taglienti.

Spazzola principale Spazzola per bordi




/3.4 Altri componenti




/3.5 Manutenzione regolare

Per mantenere il robot in esecuzione con prestazioni ottimali, eseguire le operazioni di manutenzione e sostituzione dei componenti con le
seguenti frequenze:

Parte robot Frequenza di manutenzione Frequenza di sostituzione
Panno di lavaggio lavabile Dopo ogni uso Ogni 50 lavaggi
Serbatoio/Piatto per panno di Dopo ogni uso /
lavaggio
Spazzola per bordi Ogni 2 settimane Ogni 3-6 mesi
Spazzola principale Una volta a settimana Ogni 6-12 mesi
Filtro di spugn.a/Flltro ad alta Una volta a settimana Ogni 3-6 mesi
efficienza
Sensore di rilevamento 3D
Ruota universale
Paraurti con sensori anticaduta )
Una volta a settimana /

Sensore di mappatura
Contatti di ricarica
Contatto stazione di ricarica

Per semplificare le operazioni di manutenzione, € fornito uno strumento di pulizia multi-funzione. Maneggiare con cura: lo strumento di
pulizia ha bordi taglienti.

Nota: yeedi produce diverse parti e accessori di ricambio. Contattare |'assistenza clienti per ulteriori informazioni sulle parti di sostituzione.



4. Spia

Robot

I robot informa I'utente di un eventuale problema con spie e messaggi vocali. Informazioni di assistenza piu dettagliate sono disponibili

nell'app yeedi e sul sito Web online.

Spia

Situazione

Il pulsante Modalita AUTO emette una luce BIANCA fissa.

Il robot & in fase di pulizia.

Il robot viene messo in pausa durante la pulizia.

Il pulsante Modalita AUTO lampeggia in BIANCO.

Il robot & in fase di ricarica.

Il robot & in fase di avvio.

Il robot & in fase di riposizionamento.

Il pulsante Modalita AUTO emette una luce ROSSA fissa.

La batteria del robot € scarica.

Il pulsante Modalita AUTO lampeggia in ROSSO.

Il robot rileva un problema.




/5.1 Risoluzione dei problemi

Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

Impossibile connettere il robot
alla rete Wi-Fi domestica.

Nome utente o password della rete Wi-Fi
domestica errato.

Inserire il nome utente e la password corretti della rete
Wi-Fi domestica.

Il robot non si trova nel raggio di copertura
del segnale Wi-Fi domestico.

Verificare che il robot si trovi nel raggio di copertura del
segnale Wi-Fi domestico.

La configurazione della rete € stata avviata
prima che il robot fosse pronto.

Posizionare su ON il tasto di accensione. Premere il tasto
di reset per 3 secondi. Il robot & pronto alla configurazione
della rete quando riproduce un motivo musicale e la spia
del Wi-Fi lampeggia lentamente.

Il robot non si sta ricaricando.

Il robot non & acceso.

Accendere il robot.

Il robot non & collegato alla stazione di
ricarica.

Assicurarsi che i contatti di ricarica del robot siano
collegati ai contatti della stazione di ricarica.

Il cavo di alimentazione non € collegato alla
stazione di ricarica.

Assicurarsi che il cavo di alimentazione sia saldamente
collegato alla stazione di ricarica.

La batteria & completamente scarica.

Riattivare la batteria. Accendere. Posizionare
manualmente il robot sulla stazione di ricarica e
rimuoverlo dopo averlo caricato per 3 minuti; ripetere 3
volte, quindi caricare normalmente.

Assicurarsi che la stazione di ricarica sia
collegata all'alimentazione.

La stazione di ricarica non € collegata a una fonte di
alimentazione.




Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

Il robot non puo tornare alla
stazione di ricarica.

La stazione di ricarica non & posizionata
correttamente.

Consultare la sezione 2.2 per posizionare correttamente
la stazione di ricarica.

La stazione di ricarica & scollegata o
spostata.

Verificare che la stazione di ricarica sia collegata
all'alimentazione. Non spostare la stazione di ricarica
manualmente.

Il robot sta eseguendo la pulizia in un
ambiente buio.

Assicurarsi di utilizzare il robot in un ambiente ben
illuminato.

Il robot rimane in pausa per piu di 60 minuti.

Evitare di mettere in pausa il robot per pit di 60 minuti.

Il robot non ha iniziato la pulizia dalla stazione
di ricarica.

Assicurarsi che il robot inizi la pulizia dalla stazione di
ricarica.

Il robot torna alla stazione
di ricarica prima di aver
completato la pulizia.

Il robot sta eseguendo la pulizia in un
ambiente buio.

Assicurarsi di utilizzare il robot in un ambiente ben
illuminato.

Quando il livello di carica della batteria
diventa insufficiente, il robot passa
automaticamente alla modalita di ritorno in
carica e torna alla stazione di ricarica per
ricaricarsi.

Questo comportamento € normale. Non & necessario
intervenire.

Il tempo di funzionamento varia in base alla
superficie del pavimento, alla complessita
della stanza e alla modalita di pulizia
selezionata.

Questo comportamento & normale. Non & necessario
intervenire.

L'area da pulire non & priva di ostacoli.

Rimuovere dal pavimento i piccoli oggetti e sistemare
|'area da pulire prima che il robot inizi la fase di pulizia.

Il robot si blocca durante il
funzionamento e si ferma.

Il robot & incastrato su un oggetto sul
pavimento (cavi elettrici, tende, frange di
tappeti, ecc.).

Il robot provera a districarsi in vari modi. Qualora non
dovesse riuscirci, rimuovere manualmente gli ostacoli e
riavviarlo.




Malfunzionamento

Possibili cause

Soluzioni

Il robot € molto rumoroso
durante la pulizia.

Le spazzole sono aggrovigliate o la vaschetta
raccogli polvere & incastrata.

Eliminare regolarmente i detriti incastrati.

L'acqua non fuoriesce dal
serbatoio quando il robot € in
fase di lavaggio.

Il filtro della valvola di inserimento acqua
situata sulla parte inferiore del serbatoio &
ostruito.

Svitare la valvola di inserimento acqua situata sulla
parte inferiore del serbatoio e pulire il filtro.

Dal serbatoio fuoriesce dell'acqua.

Aggiungere acqua nel serbatoio.

Le uscite dell'acqua della parte inferiore del
robot sono ostruite.

Controllare le uscite dell'acqua della parte inferiore e
pulirle.

Il serbatoio del robot si sgancia
durante la pulizia.

Il serbatoio non é& installato adeguatamente.

Il serbatoio & installato adeguatamente quando scatta in
posizione.




/5.2 Connessione Wi-Fi
Prima di configurare la connessione alla rete Wi-Fi, assicurarsi che il robot, il telefono cellulare e la rete Wi-Fi soddisfino i seguenti requisiti.

Requisiti del robot e dei telefoni cellulari

e |l robot & completamente carico e il tasto di accensione & posizionato su ON.

® | a spia di stato Wi-Fi lampeggia lentamente.

e Disattivare i dati cellulari del telefono cellulare (¢ possibile riattivarli dopo la configurazione).

Requisiti della rete Wi-Fi

e Si sta utilizzando una rete mista a 2,4 GHz o 2,4/5 GHz.

e || router supporta i protocolli 802.11b/g/n e IPv4.

e Non utilizzare una VPN (Virtual Private Network) o un server proxy.

* Non utilizzare una rete nascosta.

* WPA e WPA2 utilizzano la crittografia TKIP, PSK, AES/CCMP.

e WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) non & supportato.

e Utilizzare i canali Wi-Fi 1-11 in Nord America e i canali 1-13 al di fuori del Nord America (fare riferimento all'agenzia di
regolamentazione locale).

e Se si utilizza un extender/ripetitore di rete, il nome di rete (SSID) e la password corrispondono alla rete primaria.



6. Specifiche del prodotto

Modello YDVN21
Ingresso nominale 20Vv=—= 1A
l\_llod_ello di stazione di CH1822 CH1918*
ricarica
Solo per
Inaresso Ingresso Unione 220-240V~ 50-60Hz 0,3A
gre 100-240 V~ 50-60 Hz 0.5A | nominale europea
nominale (ricarica)
Solo per 220V~ 50-60Hz 0,3A
Russia
Uscita 20V=— 1A Uscita nominale 20V=— 1A
nominale
/ Potenza.(svuotamento 1000 W
automatico)
Bande di frequenza 2400-2483,5 MHz
Alimentazione - Modalita Meno di 0,50 W
Off
Standby rete Meno di 2,00 W

La potenza di uscita del modulo Wi-Fi € inferiore a 100 mW.

Nota: le specifiche tecniche e di progettazione potrebbero variare a seguito dei miglioramenti continui sul prodotto.

* CH1918 ¢ una stazione di svuotamento automatico venduta separatamente che consente di svuotare automaticamente la cassetta di raccolta del robot.
Altri accessori su https://www.yeedi.com.
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BAXHbIE MHCTPYKLUWUU MO TEXHUKE
BE3OMNACHOCTHU

NMPUBOP NPEAHA3HAYEH TOJIbBKO AA
AOMALLUHEIO UCMOJIb3OBAHUA

Mpn ncnonb3oBaHUM ANEKTPUHECKNX I'Ipl/I60pOB Heobxoanmo
Bcerga cobnogaTb OCHOBHbIE Mepbl NPegoCTOPOXHOCTHU, B
TOM 4Hucne cnegywouwue.

NPEAYNPEXAEHUE. OBHAKOMbLTECH
CO BCEMU NPEAYNPEXAEHUAMU

N UHCTPYKUUAMU MO TEXHUKE
BE3OMNACHOCTWU. HECOBJIIOAEHUE
NPEQYMNPEXOEHUA N UHCTPYKLUA
MOXET NPUBECTU K MOPAXXEHUIO
ANMEKTPUYECKUM TOKOM, BO3rOPAHUIO
NI NONYYEHUIO TAXKEJIbIX TPABM.
O3HAKOMBTECb CO BCEMU
MHCTPYKUUAMU NEPEA
SKCMITYATALMEN NPUBOPA
COXPAHUTE HACTOALUME NMHCTPYKLUNU

1. [OaHHbIN NpMbOop MOryT UCMOMb30BaTh AETH
cTapLue 8 neT 1 nuua ¢ orpaHU4eHHbIMM
PU3NHECKMMM, CEHCOPHBLIMU UM YMCTBEHHBLIMU
CMocoBHOCTSIMM, a Takke nuua, He obnagatowime
[0CTaTOYHbIM OMbITOM U 3HAHUSIMU, ECIIA OHU
Haxo4ATCA NoA Hagmnexalmm npUcMoTPOM UM
ObINN MPONHCTPYKTUPOBAHbLI O NMPaBUIIBHOM
NCMNOmnb30BaHMKM Npubopa 1 0CO3HAKT BO3MOXHbIE

puckn. He nossonante getam urpatb ¢ Npubopom.
OuncTka 1 Nonb3oBaTeNbCKOE TEXHUYECKOE
obcnyXvBaHVe He AOIMKHbI BbINOMHATECS OETbMMA
6e3 npucmortpa. ([ns ctpan EBponenckoro coto3a)
OcBoboguTe 30HY, nognexalyyo ybopke, OoT
NMOCTOPOHHUX NpeamMeToB. YbepuTe ¢ nona kabenu
nUTaHns 1 HebonbluMe NpegMeThbl, KOTopble MOryT
nomMeLuaTtb nepegswxeHuto npubopa. MNMogsepHute
Gaxpomy Ha KOBpe Mo, ero OCHOBaHME 1
NOAHUMUTE C NoMfa 3aHaBeCKM U cKaTepTu.

Ecnu B 30He ybopku ecTb nepenagbl BbICOT,
Hanpumep CTyneHbKa Unv NecTHuua, ynpasnante
npnbopom, 4Tobbl POOOT CMOr MX pacno3HaTb U He
ynacTb ¢ kpasi. BoamoxHo, notpebyeTcs ycTaHOBUTb
dusnyeckoe NpendaTcTBMNE Ha Kpato, YTOObI
npegoTBpaTuUTb NageHue npmubopa. Pusmyeckoe
NpensaTcTBME He AOIMKHO MPeacTaBnsiTb ONAaCHOCTb
nageHus ans 4yenoseka.

Vcnonb3ynTte npmMbop TONbKO B COOTBETCTBUM

C MHCTPYKLMSAMW B HACTOSILLIEM PYKOBOACTBE.
Vcnonb3ynTe TONbKO Te KOMMSIEKTYOLLNE,
KOTOpble peKOMEHAOBaHbI UMW NOCTaBMASTCH
npou3sognTenem.

HanpspkeHne NCTOYHMKA NUTaHWsS SOMKHO
COOTBETCTBOBATb HaMPSKEHWIO, yKazaHHOMY Ha
OOK-CTaHLUUN.

Mpnbop npegHasHaveH TOJIbKO ansa gomaluHero
ncnonb3oBaHua BHYTPU nomelweHnn. He
ncnonb3ynTte Npnubop BHE NOMELLIEHWN, B
KOMMePYECKOW 1S NPOMBbILLFIEHHON cpefe.



10.

1.

12.
13.

14.

15.

Vcnonb3ynTe TONbKO OpUrnMHasibHbINA
nepesapskaeMblil aKKyMynaTop v AOK-CTaHLMIO,
nocraBnsieMble NPOU3BOAMTENEM B KOMMIIEKTE

¢ npmbopoM. 3anpeLleHo NcnonbL3oBaTh
Henepesapspkaemble akkyMmynsitopbl. CBegeHns

00 akkymynsitope cM. B pasgerne "TexHuyeckme
XapakTepucTmkm".

He ncnonb3ynte npubop 6e3 ycTaHOBEHHOIO
KOHTEelrHepa A5 Nbinv u/vnm QunsTpoB.

He ncnonb3ynte npubop B MecTax, B KOTOPbIX
pacnonaralTcs 3aXokeHHbIe CBeYM UM XpynKue
npegmMeThbl.

He ncnonb3ynte npubop npy 04eHb BbICOKOM UIn
0oYeHb HM3koM Temnepatype (Hwxke -5 ‘C/23 °F unu
Bbiwe 40 °C/104 °F).

Cnepute 3a TeM, YTobObl BONOChl, cBOOOAHAsA
ofexaa, nanbLbl U Apyrue YyacTy Terna He nonaganu
B OTBEPCTUS U NOABWXHbIE YacTu npubopa.

He vcnonb3ynte npubop B MOMELLEHUN, B KOTOPOM
CMUT rpygHon pebeHoK.

He ncnonb3ynte npubop Ha MOKPbLIX MOBEPXHOCTSIX
U Ha NOBEPXHOCTSAX, 3aMnnTbIX BOSOW.

He gonyckarite nonagaHvs B npubop KpymHbIX
00ObEKTOB, HaNpUMep KamMHen, 6OMNbLUNX KITOYKOB
fBymarvu nnv gpyrmx npegmMeToB, KOTopble MOTyT
NPUBECTU K 3acopeHuto npubopa.

He ncnonb3ynte npubop ans cbopa
NEerkoBOCNIaMEHSIIOLLMXCS UM FOPHOYNX
mMaTepuanos, Hanpumep 6eH3nHa, ToHepa Ans
npyHTEpPa U1 KONMPOBanbHOro annapara,

16.

17.

18.

19.

20.

N HEe UCMonb3ynTe ero B MecTax, rae MoryT
MPUCYTCTBOBATb TakMe BeLlecTBa.

He ncnonb3ynte npubop ons céopa ropsawmx unm
TNeLWwmx NpegMeToB, TaknX Kak CUrapeThbl, CIINYKH,
ropsiyas 3ona unuv gpyrue npeameTsbl, KoTopble
MOTYT MPUBECTU K BO3rOpPaHuIo.

He nomewanTte npegmeThbl BO BCacbiBaloLee
oTBepcTme. He ncnonbaynte npubop, ecnm
BCacblBatloLLlee 0TBepCTME 3abnoKMpPOBaHO.

He ponyckanTe ckonneHnsi BO BCacblBalOLLEM
OTBEpPCTUM NbIfK, BOPCA, BONOC UM MOBbIX OPYrnX
npegMeToB, KOTOPbIE MOTYT MPensTCTBOBaTb
NMPOXOXOEHMWIO MOTOKa BO34yXa.

Cobntoganite 0OCTOPOXHOCTL, YTOObI HE NOBpPEeaUTb
kabenb NuTaHus. He TAHWUTE 1 He NepeHocuTe
nNpunbop MM OOK-CTaHLMO 3a kKabenb NUTaHns, He
nonb3ynTechb kabenem nNuTaHns Kak pyvykon, He
3aXnmanTe ero CTBoOpkamMm gBepen n He TAHUTe
NpoBOZ, NO OCTPbIM Kpasim unu yrnam. Crnegute

3a Tem, YToObI Npnbop He Haeaxan Ha kaberb
nuTaHus. He gonyckarte conpuKoCHOBEHMS Kabenst
MUTaHWS C FOPSYUMU MOBEPXHOCTAMMU.

B uensax obecneyeHnst 6e3onacHoOCTM npu
NOBpEXAeHUN kKabens NUTaHWs ero 3ameHy JOIDKEH
BbINOIMHATb NpeAcTaBUTENb NPOM3BOANTENS UMK
aBTOPM30BaHHOIO CEPBUCHOIO LiEHTpa.

He nonb3ynTtecb JOK-CTaHUMEN, €Criv OHa
nospexaeHa. briok nMTaHusa He NOANEXNT PEMOHTY
N He JOIMKEH MCNOMb30BaThCA B CrlyyYae ero
MOBPEXAEHNS UITN HEUCMPABHOCTW.



21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

Vcnonb3oBaHre npmubopa ¢ NoBpexaeHHbIM
Kabenem nNUTaHUsa NN NOBPEXOEHHOW BUIKOM
3anpeLleHo. He nonb3ynteck npnbopom

U OOK-CTaHUMEN B Criydae HapyLleHus nx
PYHKLMOHMPOBaHNS, a TakkKe nocrne nageHus,
noBpexaeHus, npebbiBaHNst Ha OTKPLITOM BO34yXxe
unun nonagaxus B Bogy. B uensax obecneyerns
©e30MacHOCTM PEMOHT nNpubopa OoImMKeH
BbINOMHATLCS NpeacTaBuTenem npons3sognTens
U aBTOPU30BAHHOTO CEPBUCHOTO LIeHTpa.

Mepen ouncTKOM Unn NposegeHneM npouenyp

no obcnyxnBaHuio Nnpubopa ycTtaHOBUTE €ro
nepekroyaTtens nNuTaHus B nonoxeHue «BbIKI1.».
[Mepen ouncTKOM Unu NposegeHneM npouenyp no
obcnyxMBaHMO AOK-CTaHUMM criegyeTt obs3aTernbHO
OTKIHOYUTb €€ OT ANEeKTPOCETH.

Mepen v3BnevyeHnem akkymynaropa ansi
yTunusaumm npmbopa cHumMmTe Nnpnbop ¢ JOoK-
CTaHUMM 1 yCTaHOBUTE NepekntoyaTenb NMTaHns
npubopa B nonoxeHune «BbIKI1.».

Mepen yTunusaumen npnbopa HeobxooMmMo M3BneYb
N yTUNM3MPOBaTb aKKyMyrnsaTop B COOTBETCTBUM C
MECTHbIMW 3aKOHOAATENbHBIMU U HOPMATVBHBIMM
TpeboBaHVAMM.

YTunusaumsi NCnornb30BaHHbIX akKyMYISTOPOB
[0rkKHa NpoBOANTLCS B COOTBETCTBUM C MECTHBIMY
3aKoHogaTenbHbIMU U HOPMaTVBHBIMU TPeboBaHUSMW.
He cxwurante npnbop, Aaxke ecnm oH CUMbHO
nospexaeH. Mpu CxuraHum akkymynsaTopbl MOryT
B30pBaTbCH.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

Ecnu Bbl gonroe Bpemsi He ncnonb3yete OOK-
CTaHUMIO, OTKITIOYMTE €€ OT JNeKTPOCEeTH.

Mpnbop AormKkeH ncnonb3oBaTbCs ¢ CObnoaeHneM
WHCTPYKUMIA, N3NOXKEHHbBIX B HACTOSALLEM
PYKOBOACTBE No akcnnyaTtauuu. [Nponssogutens

He HeceT Kakon-nNnbo OTBETCTBEHHOCTM 3a
MOBPEXAEHUS UITN HEUCMPABHOCTW, BbI3BaHHbIE
HeHaanexaltlien skcnnyaraumen npubopa.

3ameHa akkyMynaTopoB AaHHOro poboTta AomKHa
BbIMOITHATLCS TOMBKO KBaNMMULMPOBaHHbIMM
cneynanuctamu. [1ns 3aMmeHbl akkymynsaropa
obpaTtnTecb B CEPBUCHBIN LIEHTP.

Ecnu Bbl He NnaHvpyeTe ncnonb3oBaTe poboT B
TeYeHne NPOoOOIMKNTENBHOIO BPEMEHW, BbIKITHOYMTE
€ro 1 OTKITHYMTE AOK-CTAHLMIO OT 3MEeKTPOCETH.
NMPEOYNPEXOEHUE. [inga 3apagku akkymynatopa
NCNONb3ynTe TONbKO OTCOEAMHAEMbIN GOk
nutaHma CH1822, BxogsaLmin B KOMMNIEKT NOCTaBKW,
unn CH1918, koTopbIi NpruobpeTaeTca OTAENBHO B
KayecTBe akceccyapa.

[aHHbIn npnbop He npeaHasHaveH ans
NCNonb30BaHMA Nnuuamu (BKoYas AeTen) ¢
OorpaHnYeHHbIMU OU3NHECKUMMN, CEHCOPHBIMW UK
YMCTBEHHbIMW CMOCOBHOCTAMM, a Takke nuuamu, He
obnagaLwmmm AoCTaTOMHbIM OMbITOM U 3HAHUSIMMU,
6e3 npeaBapuTENbHOIO MHCTPYKTaXa 1 npucmoTpa
OTBETCTBEHHbIM 3a TEXHUKY Be3onacHoCTu.

He noseonanTe getam murpatb ¢ npubopom. (s
CTpaH, He Bxoaswmx B EBponenckui cotos)



B cootBeTCcTBUK C TpeboBaHMSIMN OTHOCUTENBHO BO3OENCTBUS
paZMoYacTOTHOIO U3My4YeHrs BO BpeMsi SKCrnyaTaumm
YCTPOWCTBA PacCTOSHUE MEXAY HUM U NONb30BaTeENSAMU
[OIMKHO cocTaBnsaTb He MmeHee 20 cMm.

[ns obecnevyeHnss COOTBETCTBUS HOPMATUBHBLIM TpeboBaHMAM
He peKkoMeHAyeTCst UCrnonb3oBaTh Npubop Ha bonee

Onn3KoM paccTosiHMM. AHTEHHA, UCnonb3yemMast Ans

OaHHOro nepegaryumka, He JoMmKHa HaxoaUTbCs PSAOM UK
MCMNOob30BaTbCSt COBMECTHO C Nt0OON ApYron aHTEHHOW unm
nepegaTymkom.

Bkntounte poboTa, 4To6bl OTKMOUMTE HA Hem mopaynb Wi-Fi.
YctaHoBuTE poboTa Ha JOK-CTaHLMio U ybeauteck, 4To
3apsifHble KOHTaKTbl poboTa 1 AOK-CTaHUMN COEAMHEHbI.
HaxmunTe n yaepxmBanTe KHOMKY aBTOMaTUYECKOro pexvma
AUTO okono 20 cekyHz, noka poboT He usgact 3 curHana.
YT06bI BKNtouMTL Moaynb Wi-Fi Ha poboTe, BbikniounTe, a
3atem BknounTe yctponcTteo. Mogyne Wi-Fi Gyaert BkntoyeH
npu nepesanycke poboTa.

@ Knacc Il

' PasgenutenbHbIl TpaHchopmaTop

C 3awuTon oT KOPOTKOro
3aMblKaHUA

TonbKo AnA Ucnonb30BaHUA
BHYTpMU nomMeLeHUn

@ MMNynbCHLIN UCTOYHUK NUTaHUA

MocTOAHHLIN TOK

~ MepeMeHHbIN TOK

Ona cTtpaH EBponenckoro cor3sa

[ns nonyyeHns nHcopmaumm o [leknapawumm o COOTBETCTBUM
HopmaTuBHbIM TpeboBaHusim EC neperigute no agpecy https://

www.yeedi.com/support

MpaBuna yTunusauum gaHHoro nsgenus
JTOT 3HaK 03HaYaeT, YTo AaHHOe n3aenve He crieayet
YTUNU3NPOBaTL BMECTE C BbITOBbIMM OTXO4AMM Ha
Tepputopum ctpaH EC. [Ina npegoTepalleHmst HaHeceHus!
Bpeda OKpy»KatolLeln cpeae 1 34opoBbio Miodei B pesynbrarte
HEKOHTPONMPYEMON YTUN3ALMM OTXOA0B Npubop cneayeT
YTUNU3NPOBATL C JOSMKHOW OTBETCTBEHHOCTbIO, YTOGbI
06ecrneymnTb 9KOMOrMYECKM YCTONYNBOE NOBTOPHOE
1crnosb3oBaHve matepuanos. YTobbl yTUNM3NMPOBaTb
YCTPOMCTBO, BOCMOSb3yTeCh cMCTEMON cBopa 1 Bo3BpaTa uim
obpaTnTech B MarasuH, B KOTOPOM OHO 6bIf10 NPUOGPETEHO.
370 No3BoONUT 06ecneYnTb 6e3onacHyo YTUNN3aLMIo N3aenus.

TeMmnepatypa Ot -5 po 40°C
NcnoabsoBaHune
BAa)KHOCTb Ot 5 p0 95%
TeMmnepatypa Ot -5 po 40°C
XpaHeHune
BAa)KHOCTb Ot 5 p0 95%
CpoK cAy»K6bl 5 ropa




/ 1.1 Komnnekrauus

LLleTka gns y6opku BOOMb
[ok-cTaHums cTeH

PyK0BOACTBO 1o
akcnnyatauun

PykoBOoACTBO MO MHoropasosas candeTtka MnactuHa, K koTopon
aKkcnnyaraumm [N BraxHon y6opku MPVKPENIIAeTca Hacaaka ans
MbITbsi nona

MpumeyaHue. PUCyHKM 1 unniocTpaumm npuBeaeHbl B 03HAKOMUTENbHbIX LIEMAX U MOTYT OTNNYaTLCA OT (DaKTUYECKOro BHELLHEro Buaa U3aenus.
KoHCTpyKLMS 1 TEXHUYecKMe XxapakTepUCTUKN M3aenvs MoryT BbiTe n3MeHeHbl 6e3 npeaBapuTENbLHOMO YBEAOMITEHMS.
* Habop anst MbITbs NMonoB ¢ BUOpaLMOHHbLIM NPUBOAOM NPOAAETCS OTAENbHO.

[ononHuTenbHble akceccyapbl MOXHO HalTu Ha Beb-canTe https://www.yeedi.com.




/ 1.2 Cxema nsgenus

PoGor Bua cHusy

3apsaHble KOHTaKTbI

Knonka
aBTOMaTNYECKOro Harumnk YHuBepcansHoe
pexuma AUTO NoCTpoeHUA Koneco WeTka anst y6opkm
KapThbl
—~ BAONb CTeH
Aarumk MMaBHasi WweTka "

3D-o06HapyxeHust

—— |l
[ Benywume koneca
E E / / OTBepcTve ansa

BblIMyCKa BOAbI

He3no Ans ycTaHoBKM

NNacTyHbl, K KOTOPOW
NpUKpennseTcs Hacagka
Ons MblTbs nona

Mepekntovarens nuTaHWs

,D,aTLWIKI/I Ana npenorepalieHna nageHus

Knonka cbpoca

HacTpoek
‘ @@@ Oatunk
WHaukaTop . oTCnexuBaHus nona
cetnt Wi-Fi
MHorodyHKLMO- Kronka % \
M pasbrnoknMpoBku
HATIEHBI VIHCTPY- rNaBHOW LLETKN — an

MEHT O4YUCTKU

U D D Oartuvkn gna
b R npenoTBpaLleHns
( D nageHus

Pesepsyap




KoHTeliHep Ans nbinu J[lok-cTaHums

My6uaTbiii unsTp

KoHTakTbl fOK- 7
cTaHuum o T iy
\ Z . ) ‘“ 4
Ka6enb
nuTaHus

BbicokoadbpekTnBHbIN
duneTp

Pyuka koHTerHepa
AN Nbinu

KHonka
pa3broknpoBkK

PeweTtka dpunsrpa

Pe3epByap

OTBepcTue ansa
HanvBaHus BoAbl

KHonka MnactuHa,
pa3broknpoBku K KOTOpOW
pesepByapa npukpennsercs
Hacagka ans
MbITbs nona

MHoropasoBas canderka
ANs BNaXHON y6opku



2. Jkcnnyaraumsa v nporpammupoeanve [ 2.1 NMoarotoBKa K yoopke

an/IBeD,I/ITe B NMOpPAOOK 30HY, noanexallyro anI nepBoM MUCMNONb30BaHUA OTKpOVITe Aasepu BoamoxHo, n0Tpe6yeTcs1 YCTaHOBUTb
y60pKe, paccTaBuB mebensb, Hanpumep BO BC€ KOMHaTbl, YTOObI p060T NOJTHOCTbHO CbI/I3I/NeCK08 npenaTcTeme Ha

CTyIbA, Ha CBO€e 06bI4HOE MECTO. nccnenosan sawl oM. rpaHuue nepenaga BblCOThI, 4YTOObI
npenoTBpaTuTb NageHune np|/|60pa.

He cTonTe B y3kux

Y6epuTe ¢ nona Takue NpeameTl, 1\
cax nposora, canderan, )| Ha Kaapo ¢ Gapowon 1o Kpam MPOCTPaKGTBaX, HanpuMop
Tan0qp|<|/| mi ; ns I'IOB’bILIJeHVIH ) Heoﬁxcl)a MO nop BEPHYTb Kp as ) Kopuaopax, u ybeauTech, 4o
A A / A HBEPHYTE KP B Bbl HE NPenaTCTByeTe paboTe
appekTUBHOCTM YHOPKU. _ KoBpa.
natymka obHapyxeHus.




2. Jkcnnyartauusa u nporpammupoBaHue [ 2.2 NMoaroroBKa

ﬂepep, ucnosfib3oBaHMeM CHMMUTe BCe 3alluTHble MaTepuarnbl C p060Ta U AOK-CTaHUuUM .

o CoGepMTe AOK-CTaHUuo e YcTaHOBKa OOK-CTaHUUK e YctaHoBuUTE WeTKy Aans y60pKVI BAOONb CTEeH

Mpumeyanue. Korga poGoT 3aBepluaeT Lyki yEOpKW UMK CHUXAETCS 3apsif akkyMynsTopa, OH aBTOMaTUYeCKy BO3BPALLAETCS Ha AOK-CTaHUMIO Anst
3apsigku. PoGoTa Takke MOXHO OTNpaBuUTb Ha JOK-CTaHUMIO B Nioboe Bpems, UCMonb3ays NpunoxeHue yeedi nu yaepxusas Haxartoi kHornky AUTO
B TeyeHve 3 cekyHa.

Mepen 3apsgkon po60Ta BblnevTte 13 pesepByapa OCTaBLUYOCA BOAY U CHUMUTE NNACTUHY, K KOTOPOW MPUKPENnAeTcs Hacagka Ans MblTbs nona.



Mpexae YeM NpPUCTYNUTHL K MCNONb30BaHUIO, y6eanuTechb B

crnegytoLiem.

* MobunbHbIn TenedoH nogkntoveH k cetn Wi-Fi.

* Ha mapLupyTursatope ucnonb3ayercsi curHan 6ecrnpoBOAHOM CBA3W B

avanasoHe 2,4 Tu.
* inpukarop cetn Wi-Fi Ha pob6oTe meaneHHo muraer.

# Download on the GETITON
@& AppStore ® Google Play
N\

)

————

[Cl yeedi J

/ 2.3 MpunoxeHue yeedi

YUTto6bl BOCMONb30BaTbCst BCEMU AOCTYMHbIMU (DYHKLMSAMMW, PEKOMEHAYETCS ynpaBnsATbe poboToM Yepes npunoxeHue yeedi.

Uupukatop cetn Wi-Fi

MenneHHo muraet

HeT nogkntoyeHuns kK cetn
Wi-Fi unun oxnnaxne
noaknoyeHuns k cetn Wi-Fi

~ BbinonHsieTcst noaknioveHne
BbicTpo muraet A
. k cetn Wi-Fi
Mogkniovenue k cetn Wi-Fi
HenpepbiBHO cBETUTCS
YCTaHOBIEHO
CoBeTbl:

Mpy BO3HNKHOBEHUW Kaknx-nmbo npobnem Bo Bpemsi HaCTPOWVKM CETH
Wi-Fi cm. pasgen "YcTpaHeHve HencnpasHocTen" > "logkniodeHre K

cetn Wi-Fi" B jaHHOM pykoBOACTBE.




| 2.4 3anyck, npuocTaHOBKa
paboThbl, BbIXOA U3 CRSILLEro peXxuma, BblKnovyeHne nuTaHusa

Bo Bpems nepBoW y6opku:
Cnepute 3a paboToi poboTta 1 nomoraite emy Npy BO3HUKHOBEHWUWN NpoGreM.

0 3anycx e BbIXO,D, M3 cnsiLlero pexunma
HaxwmuTe @

Haxmute kHonky aBTomaTuyeckoro pexuma AUTO Ha
pob6oTe AnsA BbIBOAA YCTPOMCTBA U3 CMALLEro pexuma

o BbikntovyeHne nutaHmsa

MpumeyaHue. MNaHenb ynpaeneHns pobota nepectaeT CBETUTLCSA

MO NPOLLUECTBMN HECKOMbKNX MUHYT NOCME NPUOCTAaHOBKM paboThbl Mpumeyanue. Korga poboTt He Ucnonb3yeTcs, pekoMeHayeTcst
yCTponcTBa. HaxmuTe KHOMKy aBToMaTtuyeckoro pexxuma AUTO Ha OCTaBUTb €ro BKMOYEHHbIM Ha 3apsiAHOM CTaHLMN.

poboTe Ans BbiBOAA YCTPOWCTBA U3 CMSLLENO peXuma.



[ 2.5 Cncrtema MbiTbs NONIOB

MpumeyvaHwue.

1. Ytobbl NpoanuTL CPoK CNyxObl pe3epByapa, peKOMeHAYeTCS MCMOMb30BaTh OYMLLIEHHYIO UMM CMSAMYEHHY0 BOAY AN CUCTEMbI MbITbS MOMOB.
2. Ecrnn KOBPpOBOE MNMOKpbITNE HQOGXOLWIMO O4YUCTUTb, CHa4vana CHUMUTE NNacTuHy, K KOTOpOI7I NpuKpennsaeTca Hacadka Anga MblTbdA nona.

3. OnycrowmTe pesepByap nocre Toro, kak poboT 3aKOHYUT MbITb MOS.




3. Texnnueckoe obenyxmeanne [ 3.1 Cncrtema MbITbsl NONOB

Mpexne yem MPUCTYNUTb K OYUCTKE U TEXHNYECKOMY OGC.Hy)KVIBaHMIO pOGOTa, OTKIIHOYUTEe ero U u3BriekuTe BUINIKY AOK-CTaHUUN U3 PO3ETKMU.




/ 3.2 NbINec6opoYHbIN KOHTENHEP U PUNLTPDI

Mpumeyanue. 1. Mpomonte uUnNLTP BOAOW, Kak MOKa3aHO BbILLE.
2. He BbINoOnHAMWTE O4UCTKY domnTPa C NOMOLLIO ManbLEeB UK LLETOK.
3. Mocne o4ncTkM ocTaBbTe (OUMBTP BbICbIXaTb HE MeHee YeM Ha 24 vyaca.



[ 3.3 lMaBHas wWweTKa, WeTKa ans
ybopKun BOOMNb CTEH U AaTUYUK NOCTPOEHUSA KapTbl

Mpumeyanue. OAns yﬂOGCTBa OGCHy)KVIBaHVIﬂ B KOMMNJEKT NOCTaBKU BXoAUT MHOI‘OCPyHKLlMOHaﬂbeIﬁ UHCTPYMEHT OYUCTKMWU. MHCprMeHT
OYMUCTKU nUMeeT OCTpble Kpasi, N0O3TOMY McnonbsyﬁTe €ro ¢ OCTOpPOXHOCTbHO.

MaBHasA WweTKa

LLleTka ansa yoopku BOOMb CTEH




/ 3.4 lpyrne KOMNOHeHTbI

Mpumeyvanue. MNpexage yem NPUCTYNUTb K OYNCTKE 3apALHbIX KOHTaKTOB p060Ta N OOK-CTaHUWWN, BbIKIIOYUTE p060Ta N OTKINKYnUTE OOK-CTaHUMIO OT
SJIEKTPOCETH.



/| 3.6 PerynsipHoe o6cnyxuBaHue

YT106bI p060T npoaomxkan obecneunBaTtb Hauny4wee Ka4ecTtBo y60pKVI, BbINOMNHANTE oﬁcnymuBaHMe U 3aMeHy pacXoAHUKOB B
COOTBEeTCTBUU CO crieAyHWUMN MHCTPYKUNAMU.

Oetanb poboTta YacroTa ob6cnyxuBaHus YacTtoTa 3ameHbI

MHoropasoBasi candetka ans

o Mocne kaxpgon ybopku [Mocne 50 npombiBaHUit
BraXkHou y6opku Kaon yoop P
PesepByap / nnactuHa, kK KOTOpPOK
npuKpennseTcs Hacagka AN MbITbs Mocne kaxpgon ybopku /
nona
LLleTka ons y6opku BOOMNb CTEH Pa3 B 2 Hepgenu

Kaxgble 3—6 mecsua

MmaBHas weTtka Pa3 B Hepento Kaxnble 6—-12 mecsua

[y64aThIii/BbICOKO3(DDEKTUBHBIN Pas B Hefenio Kaxaple 3-6 mecsiua
uUnsTpbI

Hatunk 3D-06HapyxeHns
YHvBepcanbHoe Koneco
Bamnep ¢ pgatunkamu ans
npefoTBpaLleHns nageHus Pas B Hepento
[laTynk nocTpoeHns KapTbl
3apsgHble KOHTaKTbI
KoHTaKTbl JOK-CTaHLmMK

Onsa yAOGCTBa O6Cﬂy)KVIBaHVIﬂ B KOMMJIEKT NOCTaBKU BXOoAUT MHOFOd)yHKLIMOHaﬂbeIVI WHCTPYMEHT OYUCTKMWU. MHCprMeHT OYUCTKU nmeet
OCTpble Kpasi, N0O3TOMy McnonbsyﬁTe €ro ¢ OCTOpPOXHOCTbHO.

anMeanMe. yeedi NOCTaBnAaAeT pas3findHble KOMNIEKTYOLWME 1 3anacHble aeTanu. ,ul'lﬂ nony4vyeHua bonee I'IO,EI.pOﬁHOIZ Mchopmawal O 3anacHbIX
peranax 06paTI/ITer B aBTOpVISOBaHHbIIZ CepBVICHbIIZ LIeHTP.



4. CBeTOoBasi UHAMKaUuA

PoGot

Po6oT coobLaeT o Henonaakax ¢ NOMOLbIO CBETOBOM MHAMKALIMM U FOJNTIOCOBLIX YBeAOMIIEHUN. [lononHuTeNbHbIe CBeAeHUs1 O noaaepxKe
AOCTYMHbI B NpunoxeHun yeedi n Ha Beb-canTe.

CBeToBasi MUHOUKaUUA CocTtosiHue

Po6oT BbINnonHSAET yoopKy.
KHonka aBToMaTnyeckoro pexxuma AUTO HenpepbIBHO CBETUTCS

BEJIbIM.
Po6oT nproctaHoBrieH Bo BpeMsi y6opku.
Po6oT 3apsixkaetcs.

KHonka aBToMaTnyeckoro pexuma AUTO muraet BEJTbIM. Po6ot 3anyckaertcs.

Po6oT nepemelyaetcs.

KHonka aBToMaTnyeckoro pexxuma AUTO HenpepbIBHO CBETUTCSA

KPACHbIM. Huskuii ypoBeHb 3apsaa akkymynatopa pobota.

KHonka aBToMaTnyeckoro pexxuma AUTO muraet KPACHbIM. HapyLueHve cyHKLMOHpoBaHus poborTa.




/ 5.1 YcTpaHeHue HencrnpaBHOCTEMN

Ne HeucnpaBHocTb Bo3moXxHble NPUYUHbI PewweHunsa
BBefieH HeBepHbIN Naporb U UMsi BBeaute npaBunbHoe UMs Nonb3oBaTens U naponb Ans
nonb3oBatens gomaiuHen cetn Wi-Fi. nomatuHen cetn Wi-Fi.
Po6oT HaxoanTCcst BHE 30HbI AeNCTBUS YbeguTech, 4To pobOT HaxoaWUTCS B 30HE AENCTBUS
PoboTy He yaanock BbINONHWUTL | curHana gomaiuHen cetu Wi-Fi. curHana gomatuHen cetn Wi-Fi.
1 | nogknioYeHne K gomallHemn
cetn Wi-Fi. YcTaHOBUTE NepeknioyaTenb NUTaHNS B NONoXeHne
. «BKI.». Haxxmute n yoepxusaite kHonky RESET B
Po6oT He Obin roToB K 3anycky HaCTPOWKM .
cetm TeueHue 3 cekyHa. Korga poboT Byaert rotoB kK HacTpovike
' CeTu, OH BOCNpou3BedeT My3blKarnbHbI CUrHar, a ero
nHamkatop cetn Wi-Fi 6yget meaneHHo muratb.
Po6oT He BKkntoyeH. BkntounTe po6oTa.
Y6eauTech, 4TO 3apsigHble KOHTaKTbl poboTa coeanHeHbI
Po6oT He noakmntoYeH K AOK-CTaHLUN.
C 3apsgHbIMU KOHTaKTaMy JOK-CTaHUMN.
Kabenb nuTaHns He NOAKMIOYEH K OOK- YbeguTech, 4To Kabenb NMTaHWUSA HaAEXXHO NOAKITHYEH K
cTaHumm. [OK-CTaHLUW.
2 | PoboT He 3apsbkaeTcs.

AKKyMyJ‘IﬂTOp MNOJTHOCTbHO Pa3psXKeH.

[MOBTOPHO akTMBUPYMTE akkymynsaTop. BknouuTe
nuTaHne. YctaHoBMTe poboTa Ha AOK-CTAHLMIO BPYYHYIO,
CHUMWTE Yepe3 3 MUHYTbI 3apsAKK, NOBTOPUTE 3TY
orepauuio Tpu pasa, a 3aTem 3apshkaite B 0ObIYHOM
nopsiake.

Y6enutech, YTO OOK-CTaHLMSA MOAKIHOYEHA K
WNCTOYHUKY NMUTaHUS.

ﬂOK-CTaHLWIFl He NnoAkKrn4veHa K UCTOYHUKY NUTaHnA.




HeucnpaBHocTb

Bo3MOXHbIe NPUYUHbI

PeweHus

PoGoTy He yaaeTcsi BEpHYTbCS
Ha [OK-CTaHUMIo.

[ok-cTaHums YyCTaHOBIEHa HenpaBuIbHO.

MHopmaLumio 0 NpaBMnbHON yCTaHOBKE AOK-CTaHLUK CM.
B pasgene 2.2.

,D,OK-CTaHLl,I/IH OTKIIHOYEeHa Unmn nepemMeLlleHa.

Y6eauTtech, YTO AOK-CTAHLMS NOAKMHOYEHA K MCTOYHUKY
nuTaHus. He nepemeluaiTe [OK-CTAHUMIO BPYYHYIO.

Pobot paboTaet B yCnoBusix HU3Kom
OCBELLEHHOCTHU.

Y6enuTechb, 4TO pOBOT UCNOMNb3YETCH B XOPOLLO
OCBELLEHHOM NMOMELLEHNN.

MprocTaHoBka paboTbl 4NUTCS AOMbLUE
60 MUHYT.

He npvoctaHaBnueainte paboty poboTta fonbLUe YeM Ha
60 MUHYT.

Po6oT He Hauan y6opKy ¢ AOK-CTaHLMK.

Ybegutech, 4TO pO6OT Ha4ynHaet y60p|<y C OOK-CTaHUMW.

Po6oT Bo3BpaLyaeTcs Ha JoK-

CTaHUMIO O OKOHYaHWs1 YyGOpKM.

Pobot paboTaeT B yCroBusix HU3Kom
OCBELLEHHOCTU.

Y6eanTech, 4TO pOBOT MCNOMNb3YETCH B XOPOLLO
OCBELLEHHOM MOMELLEHNN.

Korga 3apspg akkyMynsiTopa CHpKaeTcs,
po6oT aBTOMaTUYECKM NEPEKITIOYAETCS B
pexXuM BO3BpaTa Ha 3apsifHYH CTaHLMIO 1
BO3BpAaLLAETCs Ha AOK-CTaHLUMIO AMnsi 3apsiaku.

370 HopMmanbHOe fiBNeHne. He HyxHO npegnpuHMMaTb
HUKaKUX OENCTBUN.

Bpewmsi paboTbl 3aBUCUT OT NOBEPXHOCTH
rona, CRoXHOCTU KOMHaTbI U BbIGpaHHOro
pexunmMa ybopku.

3710 HopManbHoe sfiBneHue. He HyXHO npeanpuHuMaTh
HUKaKUX OENCTBUNA.

30Ha ybopku He pacuuLLeHa.

Y6epuTe mMernkve NnpeameThbl ¢ Nnona v pacyncTTe 30Hy
ybopku, npexae 4yem poboT npucTynuT K paborte.

Pobot 3acTpeBaeT Bo Bpems
paboThbl 1 OCTaHABNUBAETCS.

Po6ot 3anyTancs B npeameTax Ha nony (B
nposofax, 3aHaBeckax, baxpome koBpa u
T.0.).

Po6oT nonbiTaeTcs 0cBOGOANTLCA pasNNYHbIMM
crnocobamu. Ecnn emy 370 He yaacTcs, ycTpaHuTe
NpenATCTBUSA BPYYHYIO 1 Nepesanyctute poboTa.

Po6oT n3naet cunbHbIi LWym BO
Bpems y6opku.

LLleTku unu nbinec6opoyHbIN KOHTENHEP
3aCopeHsbl.

PerynspHo ygansanTe 3acTpsiBLUWIA MyCOp.




Ne HeucnpaBHoCTb Bo3MOXHblIe NPUYUHbLI PelueHus
3acopuncs unsTp oTBEPCTUS AN
M OTKpYTUTE KPbILLKY OTBEPCTUS AN HanMBaHUS BOAbl B
HanvBaHWA BOAbI B HWXKHEN YacTu .
HWXHEW YacTu pesepsByapa 1 04UCTUTE PUmLTP.
pesepsyapa.
He noctynaet Boga u3
7 | pesepByapa, korga poboT MoeT .
non B pe3epByape 3akaH4MBaeTCs BoAa. HanenTe Bogy B pe3epsyap.
B HwxkHel yactu pobota 3acopunumch [MpoBepbTe 0TBEPCTUS ANA BbiNyCKa BOAbI B HWKHEN
OTBEPCTUA ANA BbiNycka BOAbI. YacTu poboTa U BbINOSTHUTE X OYUCTKY.
Pesepsyap Bbinagaet us YT10o6bl yCTAaHOBUTbL pe3epByap Haanexalyum oopasom,
8 pByap i Pe3epByap ycTaHOBMEH HenpaBuIibHO. Y pesepsyap Hai - P

poboTa Bo BpeMsi y6opKy.

BCTaBbTe €ro Ha MeCTO [0 Lieryka.




5. YcrpaneHnue HeucnpasHocten [ 5.2 NMogknioyeHue k cetn Wi-Fi
Mepepn HacTpoiikon cetn Wi-Fi ybeaumtecs, 4to poboT, MobunbHbIi TenedoH u cetb Wi-Fi cooTBeTCTBYOT criegyrowym TpeboBaHusiM.

TpeGoBaHUA K po60Ty U MOGUNBLHOMY TenedoHy

* PoGOT NONHOCTLIO 3apsikeH, a ero nepekntodaTenb NUTaHUA BKITIOYEH.

* iHankaTop coctosHus cetn Wi-Fi megneHHo muraer.

* Ha mobunbHom TenedoHe oTkoveHa nepefada AaHHbIX MO COTOBOW CETU (e MOXHO BKIIOYUTbL 06paTHO nocrne HacTPOoMKu).

Tpe6oBaHus k cetn Wi-Fi

* MicnonbayeTcs ceTb, paboTatoluas B AgnanasoHe 2,4 My unm cmelwanHom ananasoHe 2,4/5 Mu.

» MapLupyTtusatop nogaepxuvsaet ctaHaapt 802.11b/g/n n npotokon IPv4.

* He ucnonbayetcs VPN (Virtual Private Network — BupTyanbHas 4acTtHasi ceTb) Unu npoKcu-cepeep.

* He ucnonb3yeTcsi ckpblTasi CeTb.

* WPA nnn WPA2 ¢ ucnonb3soBarmem wndposaxus TKIP, PSK, AES/CCMP.

* WEP EAP (Enterprise Authentication Protocol) He nogaepxuBaeTcs.

» B CeBepHoit AMepuke ncnonbaytotces kaHansl Wi-Fi 1-11, a 3a ee npegenamu — kaHansl 1-13 (o6patutecb B MECTHbIN
perynupyoLLmnii opras).

* Mpun ncnonb3oBaHWUKM CETEBOIO YCUNUTENs/peTpaHcnsiTopa naposb 1 ums cetu (SSID) coBnagatoT ¢ AaHHBIMU OCHOBHOW CETU.



6. TexHn4yeckue XapaKTepuCcTtukm npoaykKkrta

Mopgenb YDVN21
HoMuHanbHoe BxogHoe 20B=— 1A
HanpsbkeHne
Mopaenb AOK-CTaHLUKU CH1822 CH1918*
Tonbko
HomuHanbHas Ons cTpaH 220-240B ~ 50-60 'y
HomuHansHoe notpebnsemas | EBponeiickoro 0,3A
BXO[HOE 100-240B~ 50-60Tu 0,5A cow3a
HanpshxeHue MOLLHOCTb (BO
BpeMsi 3apsaKku) -IEOJ'II:KO ons 220B~ 50-60Ty 03A
occun
HomwHaneHoe HomuHanbHoe BbixogHoe
BBIXOAHOE 20B=—=— 1A A 20B=— 1A
HanpsikeHve
HanpsikeHve
/ MuTtaHve (aBTOMaTM4eckas 1000 BT
BbIrpy3Kka Mycopa)
[nanasoH YacTtot 2400-2483,5 Ml'y,
MoTpebnsemas MoLHOCTb
B BbIKITIOYEHHOM Menee 0,50 Bt
COCTOSIHUM
MoTpebnsemas mMoLHOCTb
B CETEBOM pexume Menee 2,00 Bt
oXuaaHus

BbixogHas mowHocTb Mmogynsi cetn Wi-Fi — He 6onee 100 mBT.
MpumeuaHue. TexHNYECKNE XapPaKTEPUCTUKN U BHELLHWIA BUA MOTYT ObITb M3MEHEHbI C LIENbl0 YCOBEPLUEHCTBOBAHUS U3OENUS.
* CH1918 — 370 cTaHuusi aBTOMaTUYECKOW BbIrPy3Kn Mycopa, KoTopasi npuobpeTaeTcs OTAeNbHO 1 06ecnevynBaeT aBTOMaTUYECKYO BbIrpy3Ky
Mycopa 13 NbiNecbopoyHOro KOHTENHepa poboTa.
[ononHuTenbHbIe akceccyapbl MOXHO HanTK Ha Beb-canTe https://www.yeedi.com.
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