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In The Box
Liste der Artikel | Liste des objets | La lista de articulos | ¥)@/EE | BEMI RN | 2% B2 E

A

"L

Robot Arm x 1
Roboterarm | Bras robotique | Brazo robético |

HURES | Ry R 7—L | 717 2

Pen Holder Module x 1
Schreib- und Malmodul | Module d'écriture et de

peinture | Modulo de escritura y pintura | 54
ERRER | RVBRILST—FEDa—IL | 2X 3 2E

Penx1
Pen | Stylo | Pluma | £ | k> | #

Laser Engraving Module x 1
Lasergravurmodul | Module de gravure laser |

Mddulo de grabado laser | Bt BEZIESR | L —4
—BREDa—IL| oA 22 E

Touchscreenx 1
Touchscreen | Ecran tactile | Pantalla tactil | iz

B|YYvFRIU—> | HA 247

Wood Plate x 3
Brett | Planche de bois | Tablero de madera | <1

[yRTL—k |24 38 25
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Tools & Accessories
Werkzeug und Zubehor | Outils et accessoires | Herramientas
y accesorios | TEMEEM | V—ILeT7oETU— | T8 =

Hex Key Wrench x 2

Sechskantstiftschlissel | Clé hexagonale | Llave
hexagonal | 7"EIRTF | 7RAL>F | S4HHA

Screw for Plate x 4
‘ ‘ Basisschrauben | Vis de la plaque inférieure |
‘ ‘ Tornillo de placa inferior | [EiRi822 | 7L —FRX
3 AL

AN
P4

Laser Safety Goggles x 1
Lasergravur Schutzbrille | Lunettes de gravure
@ laser | Gafas de grabado laser para proteger los
| ojos | BUtHEZIIFER | L——%ed—7)L |
dlo] A 27 ®He]kH

Cables & Power Adapter

Datenkabel und Netzteil | Ligne de données et alimentation |
Linea de datos y fuente de alimentacién | #3B&MEBIR | 7—
SFHREEIR | HlolH Aol 2

}
8

USB-C Cablex 1

USB-C-Kabel | Cable de données USB-C | Cable
de datos USB-C | USB-C##&%k | USB-A to USB-C
sr—7)L | USB-CH| o] E] 7o) &

Dual Type-C Cablex 1

Zweikopfige Typ-C-Kabel | Ligne type C de
double téte | Cable de Type-C de ambos lados |
Wk Type-C&k | @Type-C7r—7J)L | &F7Type-C Al

Power Adapter x 1
Netzteil | Adaptateur secteur | Adaptador de cor-

riente | BJRISHECES | ACT7 S 75— | A oY

02



Pneumatic Kit
Pneumatische Bausatz | Kit pneumatique | Kit neumatico | SBhEH | ZE v | 3718 T E

<7

|
M

Pneumatic Module x1
Pneumatisches Modul | Module pneumatique |
Mddulo neumatico | SEIEIR | SEEYa—/L |

CRAR A =

Air Pump Box x 1
Luftpumpenbox | Pompe a air | Caja de la bomba
deaire | SREF | T7—AR>7 | &7] B Aol

Dual Type-C Cablex 1

Zweikopfige Typ-C-Kabel | Ligne type C de
double téte | Cable de Type-C de ambos lados |
WSk Type-C4 | USB-C to USB-CH—J)L | &5
Type-C 4

DCY Power Splitterx 1

DC-Split-Stecker | DC split plug | Enchufe dividi-
do de corriente continua | B 4kidE% | DCEIR
APy — | A7 A &8

I

Suction Cup x 3
Trottel | Ventouse | Ventosa | AR | TRAR | o4l

Soft Gripper Finger x 3
Flexible Fingerpfoten | Doigt flexible | Dedo flexi-

ble | SRUEIEI | ERMT | G913 &5

Universal Pneumatic Connector x 1
Universelle pneumatische Verbindungen | Con-
necteur pneumatique universel | Conector
neumatico universal | BRASGHEL | 2=N\—Y
LEEDRI9— | e 1% 2AE

Transparent Hose x 4

Transparente Luftrohre | Trachée transparente |
Traquea transparente | ERRSE | FERB/N1 |
F1g oo yfo] =
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Suction Cup Connectorx 1
Luftpumpen-Saugstab | Tige d'aspiration de la
pompe a air | Varilla de succién de la bomba de
aire | SRWAT | RFEOXRT5— | 7] HZ )

Hex Nut for Suction Cup Connector x2
Luftpumpe Saugstabmutter | Ecrou de tige de
pompe a air | Tuerca de la varilla de la bomba de
aire | RMATIER | IREOIXTVY—AFT Y| &7

Fr oy HE

Air Valve Connector x 6

Luftventilanschluss | Connecteur de vanne |
Conector de la valvula | Sk | T7—/NLT7
RTG—| oo HH ZR1E

Soft Gripper Connector x 3

Flexible Klauengelenke | Joint de griffe flexible |
Conector de garra flexible | MMk | V7RI
VTARTY— | AT EF ol

Screw for Gripper Connector x 3

Flexible Klauensteckermutter | Ecrou de connec-
teur a griffe flexible | Tuerca de conector de garra
flexible | RMEMERRREE | VI NI VT IAXIY

—EFuh | HAF EE AYE YE

M2.5 Socket Cap Screws x 4

Innere sechseckige Schrauben | Boulon a téte
hexagonale | Tornillo de cabeza hueca hexago-
nal | R7<AEERE | M2.5% D | dA] &
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Before You Start

Bevor Sie beginnen | Avant de commencer | Antes de empezar | FIAZ 81 | IECOHICHFTA T IV | A1 &3] Ao

Legend
Symbol Beschreibung | Description du symbole | Explicacion de los simbolos | fF51i%P8 | ARRICOWT | 71 & A

Warning
Sicherheitswarnungen | Alerte de sécurité | Alerta de seguridad | 2R | RLICEATIES | 4

S

.,

= TIpS
Tipps | Conseils | Consejos |17~ | EV K [ E

Download Rotrics Studio before using our product: www.rotrics.com

Bevor Sie es verwenden, bitte die rotrics Studio Software herunterzuladen und zu installieren.
Veuillez télécharger et installer le logiciel Rotrics Studio avant de commencer a [’ utiliser.
Descargue e instale el software Rotrics Studio antes de comenzar a usarlo

AR Z A, 155t FER&Rotrics StudioikfF

FHi1ICRotrics StudioV 7oz 725 U O—RAYX—)LLTHEL

AHE-& A12517] A WA Rotrics Studio 4 ¥ E 0] S the 2 = ato] A x| 8144] 9.

i
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Robot Arm Coordinate System

Beschreibung des Roboterarm-Koordinatensystems | Description du systeme de coordonnées du bras robotique | Instruccion
del sistema de coordenadas del brazo del robot | #lHE LR R | ORY b7 —LDEZERICDOWVWT | 7| A1Z HEA4] 278

End-effector Button
Schaltflache fir Endmodul-Wechseln | Bouton de remplacement du

module de fin | Botén de reemplazo del médulo final | RimiESRE 1R
Bl | RimEDa— LRy Y | 2 BE wA| B =

Push to change modules
Driicken Sie, um das Modul zu wechseln | Appuyez sur pour remplac-

er le module | Presione para reemplazar el modulo | 3% LIEHEIEIR |
CCZBLTE 2L ZRMILEFT | 25 wAE F5UH

-
-
~~~~~
-
-

Power Button
Netzschalter | Interrupteur d'alimentation | Interruptor de encendi-

do | BRFF | B F | 49 29
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Schnittstelle | interface | interfaz | #% 0 | i+ | Q1EI # o]~

Power Port
Power-Schnittstelle | Interface de puissance | Interfaz de energia | BIR#ZO | ERHF | A€ AH o]~

1 2 3
BN S NS

’/
N/
v

External Motor Port USB-C Ports
Externe Schrittmotor-Schnittstelle | Interface de moteur pas USB-C-Schnittstelle | Interface USB-C | Interfaz USB-C |
a pas externe | Interfaz externa del motor paso a paso | #Mp USB-C#2[ | USB-CiiF | USB-C £ E

SHEBHZED | IR TYEVTE—Y—ImF | &F 2~H
T H A H o] A
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Schreiben und Malen | Ecriture et peinture | Escrituray pintura | EF4E | RVFILST—L | 24 33}

1 | Setup Pen Holder Module

Installieren eines Schreib- und Malmoduls | Installer le module d'écriture et de peinture | Instale el médulo de escritura 'y pintura
| BESFLEER | RUFILT—ETa—ILOty R FyT | X 88 RES A2 3

[1
% o D
Pen Holder Module x 1 ' )\
o &
AT H
Tl
‘ I
\ B |
Pen x1 N\ | N

08



2 | Connect to power socket to power on and connect to computer

Schliefsen Sie das Netzkabel an, schalten Sie die Stromversorgung ein und schliefsen Sie den Roboterarm an den Computer an |
Branchez le cordon d'alimentation, allumez ['alimentation et connectez le bras a l'ordinateur |

Enchufe el cable de alimentacion, enciéndalo y conecte el brazo a la computadora |

i EBIRL, FT A REHRIMEERIER | ACT Y75 —2E6i L ERZZ VICLTH L ORY b7 — LZR{EZPCIC 14T

ﬂ/\\}bbia— | ;ﬂ%
SES 2D AN AT ) B AFE ) AR
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3 | Use Pen Holder Module

Verwenden des Malmoduls | Utiliser le module de peinture | El uso de mddulo de pintura | fFRGEIRER | RVBILT—FEZa2—)L
ZERAY2 | 33 Eus= AHEEYYH

Adjust pen height Start drawing

Anpassen der Hohe des Stifts | Ajustez la hauteur du stylo | Zeichnen starten | Commencer a dessiner | Empezar a dibujar
Ajusta la altura de la pluma | HRBEZENSE | > OB I ZHE | Friasasl | EZRBY 3 | 127 A&y d

95| Fole 24T HH
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Adjust pen height
Anpassen der Hohe des Stifts | Ajustez la hauteur du stylo | Ajusta la altura de la pluma | BEENSE | RO I ZHET 3 |

9] 2ol 2 24
/\

¥ Rotrics Studio — O X
Rotrics Studie  Tools Window Help
a]e @
FUNCTION G-CODE

0.0mm

0.0mm

0.0mm

\ 10 n 0.2 | 01  Custom
1
[
|‘l Movement Mede w
/ Speed e

— 3000

Easy Control - ~ ~
Use your keyboard as a controller v+ € > v
4 + ~ hd
@ Fast{+) Z-[ X-

Open Rotrics Studio and click Basic
Offnen Sie die Rotrics Studio Software und klicken Sie auf das basic | Ouvrez le logiciel Rotrics Studio et cliquez sur la fenétre

basic | Abra el software Robotics Studio y haga clic en la ventana de basic | ¥TFFRotrics Studioi 4 m Fbasic & O | Rotrics
StudioV 7 b7 =#2EI L. basic 7T—URAR—ZKRF>%T1)w 3 | Rotrics Studio 2ZEfJo] & A1l basic 75 S8 U T



€# Rotrics Studio \ — a >
Rotrics Studic  Tools  Window  Help
D D - 2\ ® i1
) FUNCTION  G-CODE
a Axes -
= * 0.0mm
| xe » 74
Q LT gl z 0.0 mm
o HOME - Z0
7] - . Z-
1=l
G0 Set VWork Ongin Origin o
r'"FL il
s /
= Custom
low +(W) X
Easy Control - ~ N
Use your keyboard as a controller v+ < 3 |y
{ + v hd
{6} Fast{+) Z-{Q) bé
|

Switch to BASIC panel and click Z- until it can draw on the paper. Remember the Z Aixs height.
Wechseln Sie zum BASIC -Abschnitt, und passen Sie die Hohe des Stifts an, bis die das Papier bertihren, und klicken Sie auf Spe-

ichern | Passez a la section BASIC et continuez d’ ajuster la hauteur du stylo jusqu’ a ce qu’ il touche le papier. Cliquez sur Enreg-
istrer | Cambie a la seccidon del BASIC y continte ajustando la altura del lapiz hasta que toque el papel, haga clic en Guardar | tJ]
#E|BASIC IR AH AR ENSERIIEMAE, RE&EfRF | BASICALYRICTIDBEZ . ZE0SIZRICHN I I THRELTLFREFZY
w293 |BASICHA E50 7 Agksta Ao g5 wj7hA] #l o] & A% 28t A= 29I Y
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Start Drawing
Zeichnen starten | Commencer a dessiner | Empezar a dibujar | FFia4 & | @B Y S | 2271 A2y ot

Please refer to the online manual for more details:
Bittee besuchen Sie unsere Online-Broschiire flir weitere Details | Visitez notre brochure en ligne pour plus de détails sur ['utili-

sation | Visite nuestro folleto en linea para obtener mas detalles sobre el uso | BIHRFENNELFMEEE LS FEHAT |
I A TRV ZBRLTERE W | A 3] 22kl v d & Wt O B2 AR Al FAR 2 A BA 7] kst o

EE
i
a

N’n
he

\
NN f_“*;

9
W

/

A

Generate G-code Choose a way to draw
G-Code erstellen | Générer du code G | Generar c6digo G | &R Wahlen Sie, wie zu zeichnen | Choisissez comment dessiner |

GRS |GO—FZEK TS |G ZEE AU Elige la manera de dibujar | #4145 | FBEA N ZER |
87 Al AdEe
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Laser Engraving

Lasergravieren | Gravure laser | Grabado laser | B¢EEZ | L—H—@ ) | dlol A =7}

1 [ Transform into a Laser Engraver

in eine Lasergravurmaschine umriisten | Modifié en une machine de gravure laser | Modificado en una maquina de grabado
laser | ERERBCEICREZIN, | L —H —REZIMEICHRE T3 | dlol A =27 = =gyt

2 | Prepare for Laser Engraving

die Lasergravur vorbereiten | Préparation de la gravure laser | Preparacién de grabado laser
o] A x71e o

EERCHEZ | L—Y — R D% |

3 | Start Engraving

Beginnen Sie mit dem Schnitzen | Commencez a sculpter | Comienza a tallar | FFeaBEZI | L —H—F 2 %5858 | =2 A1 &-E Yo
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1 | Transform into a Laser Engraver
in eine Lasergravurmaschine umrdiisten | Modifié en une machine de gravure laser | Modifican a una maquina de grabado laser |

R BEZINL | L — Y — BRI TR T 3 | oA 277 = Az Uy

Laser Engraving Module x 1

Power off the robot arm and switch to laser engraving module
Schalten Sie die Stromversorgung des Roboterarms aus und wechseln Sie das Lasergravurmodul | Eteignez le bras de la source

d'électricité et remplacez le module de gravure laser | Apague el fuente de alimentacién de brazo y reemplace el médulo de
grabado laser | XEFINME IR, EHUBUCHZIRR | ORY b7 —LREDOERZTID L —F—HRIED2—ILICEETS | 717 Z9

AYE 1131 HolA 272 HES Ay
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2 | Prepare for Laser Engraving

die Lasergravur vorbereiten | Préparation de la gravure laser | Preparacion de grabado laser | MEREEREZ | L —H —B | D24 |
do] A =2t2 vl gyt

()
® O

-
e—>—9

15cm

1. Place the material
Platzierung von Materialien | Placer le matériel de placement | Colocar los materiales | RE##} (MRl zEL | A5 5 WX Yot



2.Focus Laser Engraver

die Brennweite des Lasermoduls einstellen | Ajuster la longueur focale du module laser | Ajuste la longitud focal del médulo
laser | ARBAERER | L——EDa2—ILOTx—HRZzaht5 | dolA e =4 A& =4 gt

| T8 Botrice Saudin o
| Ratries Shokee Toals Windew  Help
{ } m furChon 00t
a i
- 3
& I A
& =,
E] |- LR P T S o D
| -l o e
Massmant Mads
|' 1
Smeed
Easy Contral N = s
i i L £ }
= 7=

Open Rotrics Studio and set the focal height at
the basic panel

Schalten Sie die Rotrics-Software ein und stellen Sie die
Fokushohe in der Grundplatte ein | Ouvrez le logiciel Rotrics et
réglez la hauteur de la mise au point dans la section de base |
Abra el software Rotrics y configure la altura de enfoque en la

panel basica | T Rotrics A HEEARIRRIEENESE |

Rotrics A E Qo] & AT 7| & ZH o] Eo 282 Ho|&
Ayt

1S

N

Wear the Safety Goggles before you set up the laser en-
graver and throughout the laser engraving process.

Denken Sie daran, Schutzbrille zu tragen, bevor Sie be-
ginnen, das Lasermodul einzustellen und die Laserar-
beit zu machen.

N'oubliez pas de porter des lunettes de protection
avant de commencer a régler le module laser et pen-
dant le travail au laser.

Recuerde usar anteojos protectores antes de comenzar
a ajustar el médulo laser durante el trabajo con laser

TR IRIR Z RUAHITEVEFL R IE R, 12155
PR %o

L——E2a1—LOFBZIT ORI TTEed -/ %Z
ERAL.L—Y-FA7O0tXFHbI-VIIZzE5RALILFEF
ICLTEWVTREL,

|

o]
o

LS =
AI

ARE x2ds A
o= Bl M &




Spin the circle until you get the smallest laser spot
Drehen Sie den Knopf, bis Sie den kleinsten Laserfleck erhalten | Tournez le bouton jusqu'a obtenir le plus petit point laser |

Gire la perilla hasta obtener el punto laser mas pequefio | Te¥shesl ERIFR G &/ NV R | Ry > ZEEL T R/NDL—HF— Ry

e R | 7HE A2 wlol A WE = 2 i 7hA] 31 E3tol & A s ey v

© o - -
/ - ™~

nnnnn

Please be careful and DO NOT touch the laser beam when you focus the laser | Achten Sie beim Einstellen des Lasers darauf, den
Laserstrahl nicht zu beriihren | Veillez a ne pas toucher le rayon laser lors du réglage du laser | Al ajustar el laser, tenga cuidado
de no tocar el rayo laser | EIRBHHINE, BIRLE, BN EIHAR | ERFABPICL——E—LIHNEBVELSICT+RTFE

BTV | Eo)AE 24 o= bRl ol o ek glo] A Wlofl B4 == A 2
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3 | Start Engraving
Beginnen Sie mit dem Schnitzen | Commencez a sculpter | Comienza a tallar | FeaBEZ! | L —H'—F 2% B8R | =2 Al 2yt

Please refer to our online manual for more details:
Besuchen Sie unsere Online-Broschire flir detaillierte Lasergravur Anleitungen | Veuillez visiter notre brochure en ligne pour des

instructions détaillées sur la gravure au laser | Visite nuestro folleto en linea para obtener instrucciones detalladas de grabado
laser | IBIHRMNNELZFMEFIFHBNLHMZIER | L - —FZIOFRIOVWTIEVI T MDA AR _a7 ISR T
TV | A3 el viard 2 T s A ARARE Bl o] A 27F A E ol HAAl Q.

|

|

|

|

|

' Al

Generate G-code Choose a way to engrave

G-Code erstellen | Générer du code G | Generar codigo G | £A%  eine Bildhauermethode wahlen | Définir | ‘origine de travail |
GHRIE |GO—RZEMTS |G ZE=E B TYH Elija el método de grabado | EFEMZIF I | BEZIA 2 ES |

Z2A) & et
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Picking and Placing

sammeln und zuriicklegen | Ramasser et placer | Recogery poner | {8EXHIRE | oW T -B< | T A Y A

1 | Transform into a Air-Picker

in pneumatischen Greifer konvertieren | Modifier en pince pneumatique | Modifican a una pinza neumatica | EX 3R ShF1F 23 |
I7—Evh—IlhEss | 3719 SHEx

Attach Universal Pneumatic Connector
den universellen pneumatischen Adapter einbauen | Installer 'adaptateur pneumatique universel |

Instalar adaptador neumatico universal | EBRASEFEIEL | IZN\—FIILTEIXRIIT—OEOHT | HE 3714 A8 A EE
FEEY T

Attach Suction Cup / Soft Grippers

Installation pneumatischer Saugnapfe/flexibler Krallen | Installer une ventouse pneumatique / une griffe flexible |
Instalar ventosa neumatica / garra flexible | Z&E SR E/ZF4EM | [BIKEE /Y 77y FOERDATS | oo &3t/
A2t

do

Connect Air Pump Box
Anschluss der Gaspumpenbox | Connecter de la pompe a air | Conexién de caja de bomba de aire | EEAREF | TT7—HR>T%

5t | 37 AT A s AA T

Plug in Pneumatic Module
Setzen Sie das pneumatische Modul ein | Insérer un module pneumatique | Insertar moédulo neumatico | flENSEHIEIR | [RENED

21— ZEATS| vV Y Eee Ad U

2 | Start Picking and Placing

Beginnen Sie mit der Sammlung und Handhabung | Commencer la ramassage et la manutention | Comience a recoger y mover |
THASEAIE | DHVE - BLOBIE| 2 A 9 &k A a3
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1. Attach the universal pneumatic connector to the pneumatic module.
Installieren Sie den allzweck-pneumatischen Transferstecker am Pneumatikmodul | Montez 'adaptateur pneumatique universel
sur le module pneumatique | Monte el adaptador neumatico universal en el médulo neumatico | {E8:B A S EhEIE LR ER SR

RE|AZN=PILEEIRIY—ZBONIT3 [ HE 271 Ak 2RJAEE 379 Bl Zadyt

Universal Pneumatic Connector x 1 \ '@

2
@ —--\
M2.5 x2 w0

\///
%
—> 3

M2.5 Hex Key Wrench x 1 v

Q
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Suction Cup Pneumatic Module

Pneumatisches Saugnapfe-Modul | Module a ventouse pneumatique | Médulo de ventosa neumatica | SahREIRIR | TEREE
Ta—I)L| 71k FHF BE

2. Attach the Suction Cup Connector to the Pneumatic Module
Montieren Sie den Saugnapfe-Stecker am Pneumatikmodul | Installer le connecteur a ventouse sur le module pneumatique |

Instale el conector de ventosa en el médulo neumatico | 8RR LR EZIER £ | REIAR VY —Z2ZTEED2—I)LICEDT T
|5t AYEHE 374 Raell Aeayy

Suction Cup Connectorx 1

|
Hex Nut for Suction Cup Connector x2

22
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4. Power off the machine and switch to the Pneumatic Module

Schalten Sie die Stromversorgung aus, installieren Sie das pneumatische Modul | Couper le courant et installer le module pneu-

matique | Apague la electricidad y instale el modulo neumatico | XFBIR, LESSHER | ORY 7 —LAXEDERZTID.TEE
Ja—)LICiETS | LS 11 371 RES A EY Y
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5. Connect Air Pump Box to the robot arm as illustrated and power on

Verbinden Sie den Roboterarm und die Vakuumpumpe wie gezeigt | Connectez le bras et la pompe a vide comme indiqué |
Conecte el brazo y la bomba de vacio como se muestra | #ZBREREZNMEN[IRE | IOBDIC TV —R>FZ20ORy 77— L7
RICEAIL.EBIRZONICTS | 13 SAE = 7[A S X3 A5 d4d4t

Dual Type-C Cablex 1

o

DCY Power Splitterx 1

Transparent Hose 75¢cm

®
()

Air Pump Box x 1
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Soft Gripper Pneumatic Module
Pneumatisches flexibles Klauenmodul | Module pneumatique a machoires souples | Médulo de mandibula flexible neumatico |

SENWRMEMER | VIR Uy T=EEDa—I)L | 374 i &5 28

6. Attach the Gripper Connector to the Pneumatic Module
Installieren Sie flexible Klauensteckverbinder an pneumatischen Modulen | Installer un connecteur a griffes flexible sur le

module pneumatique | Instale un conector de garra flexible en el médulo neumatico | L& M4 MTUEIESSEI S EhIER |
VIR )y THEEEEZ2—ILICEIDMAITS | F-A% &5 AYHAA 3718 ZE7HA 2t

Pneumatic Module x1

;

Air Valve Connector x 3

Il

Screw for Gripper Connector x 3

=

Soft Gripper Connector x 3

26



7. Attach Soft Grippers and Transparent Hose as illustrated

Installieren Sie die flexiblen Krallen wie gezeigt und verbinden Sie das transparente Rohr | Installez les griffes flexibles comme
indiqué et connectez le tube a air transparent | Instale las garras flexibles como se muestra y conecte el tubo de aire transpar-
ente | IHRBEIRLEZRMEMN, EZBERRE | RIOLDISERANATZESTY TNV TETEREED 21— 255 | 1o A

W2 FA9 EFS FAeta £ oo] sho] =& AR T}

Soft Gripper Finger x 3 ©

%
.\‘-W@’

5 A

Air Valve Connector x 2 ==

\

|

v

il

O

)
;

!
!

(

{(,,

-‘_l\';;
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3 | start Picking and Placing

Beginnen Sie mit der Sammlung und Platzierung | Commencez a cueillir et a placer | Comience a recoger y colocar | FriaaEXF

WE | OnG-BLOBIEERE | 271 2 A S A

Please refer to our online manual for more details: manual.rotrics.com
Besuchen Sie unsere Online-Broschire fiir weitere Informationen tber den Einsatz von pneumatischen Modulen | Veuillezcon-

sulter notre brochure en ligne pour plus de détails sur " utilisation des modules pneumatiques | Visite nuestro folleto en linea
para obtener mas detalles sobre el uso de médulos neumaticos | IBIH RNV ELZFMEEE L MERNERAT | TEEDa
—ILOFFMICOWTUITI T I A RDA Y SAIRZaF I ZSRLTRIV | 782 229 miwd & Wisto] o B 27 R52

ALg A AFES AP H A A Q.

Easy Contreol = T ~

- + v
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Open Rotrics Studio and record movements
Offnen Sie die Software und zeichnen Sie Bewegungen auf |
Ouvrez le logiciel et enregistrez le mouvement | Abra el software y
grabe el movimiento | ¥TH#X {4, i8Rz nf | Rotrics StudioV 7 kDT
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Generate G-code and start picking

die Code Generieren und die Behandlung starten | Générer du
code et commencer a bouger | Genera codigo y comienza a mov-
erte | ERARE, FFaIE | GO—RFZEmM L. BIfFZ/IRT 2 | Z =&

A 5 AT
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Technischer Support | Support technique | Soporte técnico | EAS#F | H7R—K | 71= A1

Besides this guide, there are also many tutorials on our website: www.rotrics.com
Zusatzlich zu diesem Leitfaden besuchen Sie bitte unsere Website flir weitere Tutorials | En plus de ce guide, veuillez visiter

notre site Web pour plus de tutoriels | Ademas de esta guia, visite nuestro sitio web para obtener mas tutoriales | R 7 X M5,
BIRRBRNMNMNEEERZEIE | COV AV IXT—bAARUIMIB BT T A MIRZLLDFa—FITILHHDFET |

of QMM Wik -] YA EE Wwsted ¥ W2 RIS AHEAA L

Join the Rotrics community to share your ideas with other users

Treten Sie der Rotrics-Community bei, um lhre Ideen mit anderen Benutzern zu teilen | Rejoignez la communauté Rotrics pour
partager vos idées avec d'autres utilisateurs | Unase a la comunidad Rotrics para compartir sus ideas con otros usuarios | i\
Rotricstt X S E AR 2 Z(RRIEIE | Rotrics AT aZ 7 ICBML T I - — 71T 7% > 27 LELELD | Rotrics A4 H
7h31ate] The AbgAk g} Bl e sfol T o] & B3t Al 2.

General: info@rotrics.com Support: support@rotrics.com
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To use the 3D printing module, please read the corresponding guide.
Rotrics©2020 All right reserved.



